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Capitulo 4: Parametros del variador

Resumen de parametros DURAPULSE

Parametros del motor

00: Rampa para parar

Parametros Descripcion Rango Original
. . 200/208/220/230/240 240
P 0.00 Voltaje nominal del motor 380/400/4-15/440/460/480 480
. . . . . Corriente
0,
P 0.01 Corriente nominal del motor  |Corriente nominal del variadorx(30 a 100%) nominal x 1.0
P 0.02 Frecuencia base del motor 50/60/400 60
P 0.03 Velocidad nominal del motor |375 a 24,000 RPM 1750
Velocidad maxima admisible
P 0.04 del motor, P 0.03 a 24,000 RPM P 0.03
(Valor de 100% de Ally Al2)
Deteccion de los valores del 00 Des_active
P 0.05 01 Active solamente P 0.06 00
motor R1 e I0 .
02 Active P 0.06 y P 0.07
P 0.06 Resistencia R1 Linea a linea |00 a 65535 miliOhm 00
- . . . Corriente
P 0.07 Corriente sin carga del motor |y |Corriente nominal x(0,0 a 0,9 (A) rominal x 0.4

P1.00 Métodos de parada 01: Disminuye velocidad por friccion 00
& P101 Tiempo de aceleracion 1 |0,1 a 600,0 s. 10.0
& P 102 Tiempo de desaceleracion 1 |0,1 a 600,0s. 30.0
P 1.03 Aceleracion con curva S 0a7 00
P1.04 Desaceleracién con curvaS [0a7 00
& P105 Tiempo de aceleracién 2 |0,1 a 600,0 s. 10.0
& P 1.06 Tiempo de desaceleracion 2 (0,1 a 600,0s. 30.0
P 1.07 Seleccic')n_ ppara usar segu_n'da 00: RMP2 de_sde el cor_na_lpdo externo 00
aceleracion/desaceleracion  |01: Frecuencia de transicion P1.08 & P 1.09
P 1.08 Tra”ig'ecl’gr:g g;e‘i”:"g'a 4 10,02400,0 Hz 0.0
P19 | l@siciondefiecuenciade o, 4001y, 0.0
P1.10 Frecuencia de salto 1 0,0 a400,0 Hz 0.0
P111 Frecuencia de salto 2 0,0 a 400,0 Hz 0.0
P112 Frecuencia de salto 3 0,0 a 400,0 Hz 0.0
P1.13 Frecuencia de salto 4 0,0 2400,0 Hz 0.0
P114 Frecuencia de salto 5 0,0 2400,0 Hz 0.0
P1.17 Banda de frecuencia de salto |{0,0 a 20,0 Hz 0.0
P1.18 Corriente de inyeccién de CC |00 a 100 % 00
P1.20 Inyeccion de CC en la partida |0,0a5,0s. 0.0
P1.21 Inyeccion de CC al parar 0,0a25,0s. 0.0
P1.22 Frecuencia de inicio inyeccién CC |0,0 a 60,0 Hz 0.0

4@ Pardmetro puede ser cambiado durante modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador

Volts/Hertz

02: Vector sin realimentacion
03: Vector con realimentacion

PARAMETRO Descripcién Rango Original
00: Prop6sito general
P 2.00 Configuraciones para | 01: Alto torque de partida 00
' Volts/Hertz 02: Ventiladores y bombas
03: Curva configurable
Compensacion de 0,0 (Modo V/f)
¢ F201 deslizamiento 00010 1.0 (Modovector)
&P 202 Refuerzo de torque 00a 10 00
Constante de tiempo de
4P 203 compensacion de torque 00alls. 0.05
P 2.04 Frecuencia de punto medio | 0,1 a 400 Hz 0.5
. . 240V 0,1 a 240V 5.0
P 2.05 Voltaje de punto medio 480V 0. a 480V 100
P 2.06 Frecuencia de salida min. | 0,1 a 20,0 Hz 0.5
. . - 240V 0,1 a50Vv 5.0
P 2.07 Voltaje de salida minimo 480V 0.1a 100V 10.0
Frecuencia portadora de 01 a 15 KHz L-5HP =15
P ) 01 a 15 KHz 7.5-25HP =9
P 2.08 PWM (Modulacién del oL _
ancho del pulso) a 09 KHz 30-60HP =6
01 a 06 KHz 75-100HP = 6
00: V/Hz Control de lazo abierto
P 210 Modo de control 01: V/Hz Control de lazo cerrado 00

P 3.00

Origen del comando de la
operacion

00:
01:

Operacion determinada por el teclado

STOP funciona
02:
STOP NO funciona
03:
tecla STOP funciona
04.
tecla STOP NOfunciona

Operacion por control externo, la tecla
Operacion por control externo, la tecla
Operacion por comunicacion RS-485, la

Operacion por comunicacion RS-485, la

Sefales digitales

00

P 3.01

Terminales de entrada de
funciones mdltiples (DI1 -
DI2)

00:
01:
02:

DI1 - FWD / STOP, DI2 - REV / STOP
DI1 - RUN/STOP, DI2 - REV / FWD
DI1 - RUN momentaneo (N.O.)

DI2 - REV/FWD

DI3 - STOP momentaneo (N.C.)

00

4@ Parametro puede ser cambiado durante modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador

Parametros de sefales digitales

PARAMETRO Descripcion Rango Original
P 3.02 Entrada de furI;:Ii?c))nes muiltiples | 00: Defecto externo (N.O.) 00
(D13) 01: Defecto externo (N.C.)

Entrada de funciones multiples | 02: Reponer externo
P3.03 (D14) 03: Multi-velocidad Bit 1 03
Entrada de funciones maltiples | 04: Multi-velocidad Bit 2
P 3.04 i5) P51 05: Multi-velocidad Bit 3 04
- — 06: Multi-velocidad Bit 4
P 3.05 Entrada de funciones multiples | 47- control manual del teclado 05
(Di6) 08: Reservado
Entrada de funciones mdltiples | 09: Jog
P 3.06 (DI7) 10: Bloqueo base externo (N.O.) 06
Entrada de funciones maltiples | 11 Blogueo base externo (N.C.)
P 3.07 (DIg) 12: 2do. tiempo de acel/Deceleracion 09
- — 13: Mantencion de velocidad
P 3.08 Entrada de funciones multiples | 1 4. A mente velocidad* 02
(D19) 15: Disminuya velocidad*
P 3.09 Entrada de funciones mdltiples | 16: Coloque velocidad en cero 12
' (DI10) 17: Desactive PID (N.O.)
Entrada de funciones mdltiples | 18: Desactive PID (N.C.)
P3.10 (DI11) P | 99: Desactive entrada 10

Terminal de salida de funcién | 00: El variador estd funcionando
P311 mdltipla 1 01: Falla del variador 00
(salida por relevador) 02: A la velocidad de referencia
03: Velocidad cero
Terminal de salida de funcion | % Sobre la frecuencia deseada (P 3.16)
P3.12 multipla 2 05: Bajo la frecugncia’dt_eseada (P 3.16) o1
(DO1) 06: Ala frecuenc_la maxima (P 0.04)

07: Torque excesivo detectado (P 6.08)
08: Sobre la corriente deseada (P 3.17)
09: Bajo la corriente deseada( P 3.17)

Terminal de salida de funcion

P3.13 muitipla 3 10: Alarma de desvevio de PID 02
(DO2) 11: Calentamento del disipador (OH1)
] ] _, 12: Sefial de frenado suave
Terminal de salida de funcion | 13: sopre Ia frecuencia deseada 2 (P 3.20)
P3.14 multipla 4 14: Bajo la frecuencia deseada 2 (P 3.20) 03
(DO3) 15: Pérdida del Encoder
Frecuencia deseada 0,0 a 400,0 Hz 0.0
Corriente deseada 0,0 a <corriente nominal del variador> 0,0
Nivel de desvio de PID 1,0a50,0 % 10,0
Tiempo de desvio de PID 0,1a300,0s. 5.0
Frecuencia deseada 2 0,0 a 400,0 Hz 0.0
Factor de multiplicacién de 1a20 1

frecuencia de salida

*Nota: Los tiempos de aceleracién y desaceleracion deben ser mas que 1 segundo para
trabajar eficientemente.

@ Pardmetro puede ser cambiado durante modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador

Parametros de sefales analogas

PARAMETRO Descripcion Rango Original
01: Frecuencia determinada por las teclas
up/down
02: Frecuencia determinada por una
entrada 0 a +10V en el terminal All
03: Frecuencia determinada por 4 a 20mA
P 4.00 Origen del comando de Entrada en terminal Al2 o1
. frecuencia 04: Frecuencia determinada by 0 a 20mA
Entrada en terminal Al2
05: Frecuencia determinada por interface
de comunicacién RS-485
06: Frecuencia determinada po 10V ~
+10V. Entrada en terminal Al3
00: Sin desvio
Polaridad del desvio de la ) . ..
P4.01 referencia de frecuencia oL Desw,o p05|t|\./o 0
02: Desvio negativo
Desvio de la referencia de o
& P 402 frecuencia 0,0 a 100.0% 0.0
&P 403 Desvio (f}le la refe_renma de 0,0 2 300.0% 1000
recuencia
Habilitar giro en reversa de la | 00: Solamente giro para adelante
P 4.04 . . N . 00
referencia de frecuencia 01: Giro an ambos sentidos
00: Desacelere a OHz
- " 01: Pare inmediatamente y muestre el error
P 4.05 Pérdida de la sefial en Al2 “External Fault” 00
(4-20mA) . L L
02: Continle la operacion con el Gltimo
valor de comando de frecuencia
00: Frecuencia Hz
P41l Sefial analoga de salida 01: Corriente (A) 00
02: PV
&P 412 Ganancia analoga de salida |00 a 200% 100

4@ Parametro puede ser cambiado durante modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador

Valores predefinidos

PARAMETRO Descripcion Rango Original
€ P5.00 Jog 0,0 2400,0 Hz 6.0
& P501 Multi-velocidad 1 0,0 2400,0 Hz 0.0
& P5.02 Multi-velocidad 2 0,0 2400,0 Hz 0.0
& P5.03 Multi-velocidad 3 0,0 2400,0 Hz 0.0
& P5.04 Multi-velocidad 4 0,0 2400,0 Hz 0.0
& P5.05 Multi-velocidad 5 0,0 2400,0 Hz 0.0
& P 5.06 Multi-velocidad 6 0,0 2400,0 Hz 0.0
& P5.07 Multi-velocidad 7 0,0 2 400,0 Hz 0.0
¢ P5.08 Multi-velocidad 8 0,0 2 400,0 Hz 0.0
¢ P5.09 Multi-velocidad 9 0,0 a2 400,0 Hz 0.0
¢ P5.10 Multi-velocidad 10 0,0 2 400,0 Hz 0.0
¢ P511 Multi-velocidad 11 0,0 2 400,0 Hz 0.0
& P512 Multi-velocidad 12 0,0 a2 400,0 Hz 0.0
¢ P5.13 Multi-velocidad 13 0,0 2 400,0 Hz 0.0
¢ P514 Multi-velocidad 14 0,0 2 400,0 Hz 0.0
¢ P515 Multi-velocidad 15 0,0 2 400,0 Hz 0.0

4@ Pardmetro puede ser cambiado durante modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador

Protecciones

PARAMETRO Descripcion Rango Original
0: Proteccién para motor inverter duty
P 6.00 Tipo de sobrecarga térmica electrdnica| 1: Proteccién para motor normal 00
2: Inactivo
P 6.01 No. de partidas después de una falla |0 a 10 00
0: Parar operacién luego de una pérdida de
energia momentanea
1: Contindie operacion luego de una pérdida de
. . . energia momentanea, blsqueda de velocidad
P 6.02 Pérdida de energia momenténea desde referencia de velocidad 00
2: Contintie operacion luego de una pérdida de
energia momentanea, blsqueda de velocidad
desde la velocidad minima
S 0: Active la funcidn de direccién inversa
P 6.03 Inhibir direccion inversa 1: Desactive la funcion de direccion inversa 0
0: Active el AVR
P 6.04 Auto regulacion de voltaje de salida | 1: Desactive el AVR 00
: (AVR) 2: AVR desactivado durante desaceleracion
3: AVR desactivado durante parada
0: Active prevencion de desconexion por
P 6.05 Prevencion de desconexidn por sobre-|  sobretension 00
' tension 1: Desactive prevencion desconexién por
sobretension
0: Acel/desaceleracion lineal
1: Acel/desaceleracion lineal automética
Aceleracion y desaceleracion ajustable| 2: Acel/desaceleracion lineal
P 6.06 s - i 00
automaticamente 3: Acel/desaceleracion automética
4: Auto acel/desaceleracion limitada porP01,
P1-02, P1-05 y P1-06)
0: Desactivado
Modo de deteccion de torque o .
P 6.07 excesivo (Sobre-torque) 1: Activado durante veIomda.d, constante 00
2: Activado durante aceleracion
P 6.08 Nivel deteccion torque excesivo | 30 a 200% 150
P 6.09 Tiempo deteccion torque eXcesivo 0,1 a 10,0 segundos 0.1
Prevencion de sobrecorriente durante | 20 a 200%
P6.10 la aceleracién 00: Inhabilite 150
P6.11 PrevenC|c_)r,1 de sobrecorriente durante 20 2 200% 150
la operacion
P 6.12 | Tiempo permitido de pérdida de energia| 0,3 a 5,0 s. 2.0
Tiempo bloqueo base para busqueda
P 6.13 de velocidad 0,3a50s. 05
P6.14 Corriente para busqueda de velocidad | 30 a 200% 150
P 6.15 Valor superior de la frecuencia de salida | 0,1 a 400Hz 400
P 6.16 Va!or inferior de la frecuencia de 0,0 a 400Hz 00
salida.
P 6.17 Voltaje de prevencién de desconexion | Clase 230V - 330V a 450V 390
' por sobretension Clase 460V - 600V a 900V 780
. Clase 230V - 370V a 450V 380
Pe.18 Voltaje di frenado Clase 460V - 740V a 900V 760
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Capitulo 4: Parametros del variador

Protecciones (cont.)

PARAMETRO Descripcion Rango Original
P 6.30 Blogueo de la partida 00 con Bloqueo; 01 Sin bloqueo 00
P6.31 Registro de la Gltima falla 00: No ha habido falla 00

01: Sobrecorriente (oc)

02: Sobretension (ov)

03: Sobretemperatura del variador
04: Sobrecarga (oL)

05: Sobrecarga térmica(oL1)

06: Torgue excesivo(oL2)

07: Falla externa (EF)

08: Falla 1 de la CPU (CF1)

P 6.33 Registro de la antependltima falla | 09: Falla 2 de la CPU (CF2) 00
10: Falla 3 de la CPU (CF3)

11: Falla de proteccién de hardware (HPF)
12: Sobrecorriente en aceleracion (OCA)
P 6.34 Registro de la cuarta falla anterior |13: Sobrecorriente en desaceleracion (OCd) 00
14: Sobrecorriente en régimen estable (OCn)
15: Falla a tierra o de un fusible (GFF)
17: Pérdida de alimentacion

19: Falla de aceleracion automatica

P 6.32 Registro de la pentltima falla

P 6.35 Registro de la quinta falla anterior 20 Bloqueo de parametros 00
21: Pérdida de realimentacion en PID (FbE)
22: Pérdida de la sefial del encoder
23: Salida cortocircuitada
P 6.36 Registro de la sexta falla anterior | 24: Pérdida de alimentaciéon momentanea 00
P 6.39 Version del firmware del variador XX
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Capitulo 4: Parametros del variador

il
Pardmetros para el control PID
PARAMETRO Descripcion Rango Original
00: Inhiba la operacion del lazo PID
01: Realimentacién de accidn directa PID (lazo
de calentamiento) PV en All (0 a + 10V)
Terminal de entrada para 02: Realimentacién de accién directa PID (lazo
P 7.00 realimentacion del lazo de de calentamiento) PV en Al2 (4 a 20mA) 00
control PID 03: Realimentacion de accién inversa PID (lazo
de enfriamiento) PV en All (0 a +10V).
04: Realimentacién de accién inversa PID (lazo
de enfriamiento) PV en A2 (4 a 20mA).
P7.01 Valor de PV a 100% 0,0 a 999 100.0
00: Teclado
. . 01: Comunicacion serial
P 7.02 Origen de la referencia PID 02: Al1 (0 a+10V) 02
03: AI2 (4 a 20mA)
&P 7.03 Ganancia de II:’a} Igeallmentamon 00 a 300.0% 100
. . 00: No hay desvio
&P 7.04 Polaridad del desvio defa | 7. pegyig positivo 00
referencia PID : . -
02: Desvio negativo
&P 7.05 Desvio de la referencia PID 0,0 a 100.0% 0.0
&P 7.06 Ganancia de la referencia PID | 0,0 a 300.0% 100
¢ P7.10 Referencia PID del teclado 0,0 2999 0.0
¢P7.11 Referencia multiple 1 del PID | 0,0 a 999 0.0
&P712 Referencia multiple 2 del PID | 0,0 a 999 0.0
& P713 Referencia multiple 3 del PID | 0,0 2 999 0.0
&P714 Referencia multiple 4 del PID | 0,0 a 999 0.0
& P7.15 Referencia multiple 5 del PID | 0,0 a 999 0.0
& P7.16 Referencia multiple 6 del PID | 0,0 a 999 0.0
&P717 Referencia multiple 7 del PID | 0,0 a 999 0.0
& P7.20 Control Proporcional 0,0a10.0 1.0
oP721 Control Integral 0,00 2100,0s. 1.00
o P7.22 Control Derivativo 0,00a1.00s. 0.00
P 7.23 Limite superior control integral | 00 a 100% 100
P7.24 Cte. de tiempo filtro derivativo |0,0a2.5s. 0.0
P7.25 % limite de frecuenciaen PID |0,0 a 110% 100
P7.26 Tiempo de deteccién de PV | 0,0 a 3600 s. 60
P 7.27 Pérdida de PV 00: Avise y pare el variador 00
01: Avise y continte la operacién

4@ Parametro puede ser cambiado durante modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador
[

VISOR

PARAMETRO Descripcion Rango Original

00: Frecuencia de salida (Hz) 05: Voltaje de salida (V)
01: Velocidad del motor (RPM) 06: Voltaje de la barra CC

€ P8.00 d efli:rL:ir(]j(:OT):jgl ::':S; rio| 02 Frecuenciaaescala . 07: Referencia PID 00
P 03: Corriente de salida (A) .  08: PV del PID
04: Carga del motor (%) . 09: Referencia de frecuencia
& P80l Factor de frecuencia |0.01 a160.0 1.0

& P802 Temporizador para la | 00: Active el temporizador para apagar laluz en 1 minuto
' luz trasera del visor | Ol:desactive

Comunicaciones

PARAMETRO Descripcion Rango Original

P 9.00 Direccion de comunicacion |01 a 254 01

00: 4800 baud
01: 9600 baud
02: 19200 baud
03: 38400 baud

00: Modo MODBUS ASCII

7 bits de datos, no parity, 2 bits de stop
01: Modo MODBUS ASCII

7 bits de datos, even parity, 1 bit de stop
02: Modo MODBUS ASCII

7 bits de datos, odd parity, 1 bit de stop
03: Modo MODBUS RTU

8 bits de datos, no parity, 2 bit de stop s
04: Modo MODBUS RTU

8 bits de datos, even parity, 1 bit de stop
05: Modo MODBUS RTU

8 bits de datos, odd parity, 1 bit de stop

P9.01 Velocidad de transmision 01

P 9.02 Protocolo de comunicacion

00: Muestre la falla y continue funcionando
P 9.03 Tratamiento de las fallas de | 01: Muestre la falla y pare por RAMPA

) transmission 02: Muestre la falla y pare por friccion
03: No muestre falla y continue funcionando|

Deteccion de tiempo de espera | 00: Desactive
de respuesta 01: Active

P 9.05 Tiempo de espera de respuesta | 0,1 a 60,0 s. 0.5

00: Todos los parametros pueden ser leidos
& P9.07 Bloqueos de parametros Y re-escritos 00
01: Los parametros pueder solo ser leidos

99: Vuelva todos los parametros al valor
original de fabrica

P 9.04

P 9.08 Vuelva a los valores originales

4@ Parametro puede ser cambiado durante modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador

Comunicaciones (cont.)

PARAMETRO Descripcion Rango Original
& P 9.11 | Parametro de transferencia en bloque 1 | P 0.00 a P 8.02 P9.99
& P 9.12 | Parametro de transferencia en bloque 2 | P 0.00 a P 8.02 P9.99
& P 9.13 | Parametro de transferencia en bloque 3 | P 0.00 a P 8.02 P9.99
& P 9.14 | Parametro de transferencia en bloque 4 | P 0.00 a P 8.02 P9.99
@ P 9.15 | Parametro de transferencia en bloque 5 | P 0.00 a P 8.02 P 9.99
@ P 9.16 | Parametro de transferencia en bloque 6 | P 0.00 a P 8.02 P 9.99
@ P 9.17 | Parametro de transferencia en bloque 7 | P 0.00 a P 8.02 P 9.99
@ P 9.18 | Parametro de transferencia en bloque 8 | P 0.00 a P 8.02 P 9.99
@ P 9.19 | Parametro de transferencia en bloque 9 | P 0.00 a P 8.02 P 9.99
@ P 9.20 | Pardmetro de transferencia en bloque 10| P 0.00 a P 8.02 P 9.99
@ P 9.21 | Pardmetro de transferencia en bloque 11| P 0.00 a P 8.02 P 9.99
@ P 9.22 | Pardmetro de transferencia en bloque 12| P 0.00 a P 8.02 P 9.99
@ P 9.23 | Pardmetro de transferencia en bloque 13| P 0.00 a P 8.02 P 9.99
@ P 9.24 | Parametro de transferencia en blogue 14| P 0.00 a P 8.02 P9.99
@ P 9.25 | Parametro de transferencia en blogue 15| P 0.00 a P 8.02 P9.99
Velocidad de referencia con
¢ P9.26 comunicacion serial (RS485) 0,02400,0 Hz 600
@ P 9.27 | Comando RUN con comunicacion serial 82 E‘Zﬁ 00
Comando de direccion con 00: Para adelante
¢ Po.28 comunicacion serial 01: Para atras 00
s . | 00: No hay falla
@ P 9.29 | Fallaexternacon comunicacion serial | 31" Fo - oo 00
Reposicion de falla con comunicacion | 00: Sin accién
¢ P 9.30 serial 01: Repone la falla 00
€ P 9.31 | Comando JOG con comunicacion serial 82 JP:(;e 00
. . 00: Desactive la funcién de copia teclado
¢ P 9.40 Modo de copia de parametros 01: Active la funcién de copia del teclado 00
01: GS1
. . 02: GS2
P9.41 Numero de la serie GS 03 GS3 3
04: GS4

4@ Parametro puede ser cambiado durante modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador

Comunicaciones (cont.)

PARAMETRO Descripcion Rango Original

00: GS3-21P0 (230V trifasico 1.0HP)
01: GS3-22P0 (230V trifasico 2.0HP)
02: GS3-23P0 (230V trifésico 3.0HP)
03: GS3-25P0 (230V trifasico 5.0HP)
04 :GS3-27P5 (230V trifésico 7.5HP)
05: GS3-2010 (230V trifasico 10HP)
06: GS3-2015 (230V trifasico 15HP)
07: GS3-2020 (230V trifasico 20HP)
08: GS3-2025 (230V trifasico 25HP)
09: GS3-2030 (230V trifasico 30HP)
10: GS3-2040 (230V trifasico 40HP)
11: GS3-2050 (460V trifasico 50HP)
Informacién del modelo de 12: GS3-41P0 (460V trifasico 1.0HP)
P 9.42 fabricante 13: GS3-42P0 (460V trifasico 2.0HP) ##

14: GS3-43P0 (460V trifasico 3.0HP)

15: GS3-45P0 (460V trifasico 5.0HP)

16: GS3-47P5 (460V trifasico 7.5HP)
17: GS3-4010 (460V trifasico 10HP)
18: GS3-4015 (460V trifasico 15HP)
19: GS3-4020 (460V trifasico 20HP)
20: GS3-4025 (460V trifasico 25HP)
21: GS3-4030 (460V trifasico 30HP)
22: GS3-4040 (460V trifasico 40HP)
23: GS3-4050 (460V trifasico 50HP)
24: GS3-4060 (460V trifasico 60HP)
25: GS3-4075 (460V trifasico 75HP)
26: GS3-4100 (460V trifasico 100HP)
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PARAMETRO Descripcion Rango Original
P 10.00 Pulsos por rotacion del encoder |01 a 20000 1024
00: Desactive
P 10.01 Tipo de entrada del Encoder 01: Una Fase 00

02: En cuadratura, referencia FWD - CCW
03: En cuadratura, referencia FWD - CW

€ P 10.02 Control proporcional 0,0 a 10.0 1.0
4 P 10.03 Control Integral 0,00 a 100.00 s. 1.00
P 10.04 Limite de la frecuencia de salida | 0,0 a 20.0% 75

00: Avisa y continlla operacion
P 10.05 Deteccién de pérdida del encoder | 01: Avisa y para por RAMPA 00
02: Avisa y para por friccion

@ Parametro puede ser cambiado durante modo RUN.
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Lista con explicacion de cada parametro

NuUmero de Nombre del
parametro parametro

Voltaje nominal del motor Valor original clase 230V-240/clase 460V - 480

Rango: Clase 200V : 200/208/220/230/240 Valor original 240
Clase 460V : 380/400/415/440/460/480 Valor original 480

=Este parametro determina el voltaje de salida maximo del variador. El valor del voltaje maximo
de salida debe ser menor o igual al voltaje nominal del motor como indicado en la placa de
identificacion. El valor debe ser igual o mayor que el voltaje de punto medio (P 2.05).

. ., Descripcion del .
Rango de configuracion \ aré?metro Valor original del
del parametro P pardmetro

; Nota: Si el simbolo 4 esta colocado al lado de un nombre de parametro, el pardmetro
e puede ser cambiado cuando el variador esta en el modo RUN.

Parametros del motor

UKo} \/oltaje nominal del motor Valor original clase 230V -240 /clase 460V - 480

Rango: 230V series: 200/208/220/230/240
460V series: 380/400/415/440/460/480

eEste pardmetro determina el voltaje de salida maximo del variador. El valor del voltaje
méaximo de salida debe ser menor o igual al voltaje nominal del motor como indicado
en la placa de identificacién. Este valor también debe ser igual o mayor que el voltaje
de punto medio (P 2.05).

MoKy} Corriente nominal del motor Valor original_ Corriente nominal (A)

Rango: Corriente nominal del Corriente nominal del variador x 1,0
variador x (40 a 100%)

=Este pardmetro define la corriente de salida al motor. El valor es determinado por el valor
definido en la placa de identificacién del motor..

MONZd Frecuencia basica del motor Valor original 60

Rango: 50/60/400

=Este valor debe ser colocado de acuerdo a la frecuencia nominal del motor segin
indicado en la placa de identificacidn del motor. Este valor de frecuencia determina
la razén de Volt por Hertz.
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~HMoNeX] Velocidad basica del motor Valor original 1750
Rango: 375 a 24,000 RPM

= Este valor debe ajustarse de acuerdo a la velocidad basica del motor seguin se indica
en la placa de identificacién del motor.
MoNeY) Velocidad maxima admisible del motor Valor original P 0.03

Rango: P 0.03 a 24,000 RPM

= Este valor debe ser ajustado de acuerdo a la velocidad méxima deseada del motor.
Este valor no debe exceder la velocidad maxima indicada por el fabricante para el
motor y corresponde al valor de 100% de la referencia de velocidad.

ADVERTENCIA: El parametro "Velocidad maxima del motor" (P 0.04) nunca debe
exceder la velocidad maxima admisible del motor.

= Este valor no debe ser mas bajo que la velocidad basica del motor (P 0.03).

Este pardmetro, junto con P 0.02 y P 0.03, determinan la frecuencia méxima de salida del
variador. La frecuencia méxima de salida puede ser calculada como sigue:

RPM max. del motor{P0-04

F cl inal (P0-02
RPM del molor(P0-03)  J X Frecuencia nominal (P0-02)

| Frecuencia de salida max.= (

= Sj se desea tener un limite de salida basado en la frecuencia méaxima de salida , use la
ecuacion siguiente para determinar el valor correspondiente para la velocidad
maxima en RPM del motor:

Medma frecuencia de salids

Frecuencia nominal del motonP0-D2)

):-: Velocidad nominal del motor(P0-03)

MKl Medicion de pardmetros del motor Valor original 00

Rango: 00 Desactive
01 Active solamente P 0.06 (R1)
02 Active P 0.06 y P 0.07 (R1 + corriente sin carga del motor)

La unidad hace una medicién automatica de valores apretando la tecla RUN
después que este pardmetro es puesto a 01 o 02 cuando el motor esté conectado al
variador . Cuando se coloca en 01, mide sé6lo el valor R1 (entre la corriente nominal
del motor manualmente). Cuando se coloca en 02, el motor no debe tener ninguna
carga y el valor de P 0.06 y P 0.07 seran medidos automaticamente. No haga esto
sin un motor conectado. Si el variador es colocado a medir valores sin conectar el
motor, el variador estara en lazo infinito sin acceso a los grupos de parametros. Para
arreglar esto, apague la variador, conecte el motor, complete el ciclo aunque sea
incorrecto, reponga el valor original de fabrica (9.08 - 99) y comience de nuevo.

Los pasos para la medicién son:
1. Asegurese que el cableado al variador y al motor esta correcto.

2. Asegurese no hay ninguna carga conectada al eje del motor, inclusive
cualquier engranaje o correaen V.
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3. Coloque los parametros P 0.00, P 0.01, P 0.02, P 0.03 y P 0.04 con los valores
correctos del motor a ser usado.

4. Después de activar el parametro P0.05 con un "01", para determinar solamente la
resistencia R1 (P 0.06) o un "02", para determinar R1 (P 0.06) y la corriente sin carga
del motor (P 0.07), aparecera el mensaje MOTOR AUTO TUNING (flashing)
<STOP> to CANCEL en el display del teclado por un periodo de 3 s. Si se aprieta la
tecla STOP durante este tiempo, terminara el procedimiento de medicidn, el valor
en el parametro P 0.05 volvera a "0" y el display LCD volvera al modo del display
en que estaba.

5. Después que se muestra el mensaje de confirmacion, el variador esta listo para
realizar una medicion, el display del teclado mostrar4d mensaje PRESS <RUN>, TO
CONTINUE por 60 segundos. Cuando se aprieta la tecla RUN, el display mostrara
DETECTING MOTOR (destellando), <STOP> to CANCEL. Si se aprieta la tecla
STOP, terminara el procedimiento de medicion, el display del teclado mostrara un
mensaje "R1 DETECT ERROR" o0 "No Load Error" y el valor en el pardmetro P 0.05
volvera a "0". Use la tecla STOP/RESET para limpiar el mensaje de advertencia y
volver al modo del display. Luego repita el procedimiento.

6. El procedimiento de medicion tomard aproximadamente 15 segundos, més los
tiempos de aceleracion y desaceleracion en los parametros P 1.01 y P 1.02.
(Mientras mas grande sea la potencia del variador y motor, se requerira mas tiempo
de aceleracion y desaceleracion)

7. Después que termine el procedimiento de medicion, el display mostrara el mensaje
"TUNING COMPLETE, PRESS <ENTER>". En este momento, los valores
determinados para los parametros P 0.06 y P 0.07 seran colocados
automaticamente. Verifique por favor estos parametros para asegurarse que se
determiné un valor. Si no, repita el procedimiento.

8. Si se aprieta la tecla STOP/RESET durante la medicién o si la tecla RUN no se
aprieta en 60 segundos desde el mensaje PRESS <RUN>, TO CONTINUE,
terminara el procedimiento de medicion y el valor en el parametro P 0.05 volvera
a"0". El variador DURAPULSE volvera al modo normal de exhibicion.

Nota: Nod(_es. necesario definir los modos de control y encoder antes de realizar la
medicion.

Advertencia: el motor girard cuando se ejecute el procedimiento de medicién.

Resistencia R1 del motor de linea a linea Valor original: 00

Rango: 00 a 65535 miliOhm

La medicion automatica colocara este parametro. El usuario puede poner también
este parametro sin usar P 0.05. Algunos fabricantes de motores tienen este valor
listado en la placa de identificacion.

Corriente del motor sin carga Original: Corriente nominal x 0,4

Rango: Corriente nominal del variador x 0,0 a 0,9 (A)

La corriente nominal del variador se considera como 100%. El valor de la corriente
del motor sin carga afectara la compensacion del deslizamiento. El valor debe ser
menor que la corriente nominal del motor (P 0.01).
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il
Parametros de rampas

NN Método de parada Valor original 00

Rango: 00 Rampa para parar
01 Parada por friccion hasta detenciéon

Este pardmetro determina como parar el motor cuando el variador de frecuencia recibe
un comando de parada.

Hr Hz
Frecuencia Frecuencia
Para de acuerdo al
tiernpo de desaceleracidn Come hasta

Velocidad R N Velocidad || Lorre hasta parar

del motor \\ del motor
tiempa ~_ fiempo
tiempo de f— 2 —
oo

Comanda esaceleracion
ceoperacion _ ON iOFF i O~ ! OFF

Rampa Para por friccidn

= Rampa para parar: El variador de frecuencia desacelera el motor a la frecuencia minima de
salida (P2-06) de acuerdo con el tiempo de desaceleracion ajustado en P1-02 o P1-06.

=Parada por friccion hasta detencion: El variador de frecuencia corta la salida instantaneamente

al recibir el comando y el motor sigue corriendo hasta que se detiene completamente por efecto
de friccion o torque resistente de la carga.

!{m Nota: El uso el variador o los requisitos del sistema determinan qué método de parada es
i e necesario.

N} @ Tiempo de aceleracion 1 Valor original 10 s.

Rango: 0,1 a 600 s.

Este parametro se usa para determinar el rango de aceleracion para que el variador de
frecuencia alcance la velocidad maxima del motor (P0-04). La rampa de aceleracion es
lineal a menos que la curva-S esté "activada".

Nl @ Tiempo de desaceleracion 1 Valor original 30 s.

Rango: 0,1 a 600 s.

Este parametro es usado para determinar el tiempo requerido para que el variador de
frecuencia desacelere de la velocidad méxima del motor (P0O-04) hasta OHz. El cambio de
velocidad es lineal a menos que la Curva-S esté "Activada”.
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SNNOK] Aceleracion con curva S

Rango: 00 a 07

Valor original 00

Este parametro es usado siempre que el motor y la carga necesiten una aceleracién més
suave. La aceleracién con curva S puede ser ajustada de 0 a 7 para seleccionar la curva

S deseada.

Frecuencia

i

|
!

el

Earactorisilca
decurva S

P103=0
"Acel. con curva S
desactivada"

|
!
|
|
|

Tiempo
Caracteristica
decurva S
O1-04=0
"Desacel. con curva S
desactivada”

"fiampa de aceleracion
102

|....§ Tiempo

Tiempo de desaceleracién.
102

Nota: Las curvas S pueden ser vistas solo cuando el motor esta cargado. Una prueba sin
— carga no mostrara ningun cambio en el software GSoft.

?Lﬁhé_

— curva S.

Nota: Los tiempos de aceleracion y desaceleracion 1 y 2 se aplican a los calculos de la
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MYY Desaceleracion con curva S Valor original 00

Rango: 00 a 07

Este parametro se usa siempre que el motor y la carga necesiten ser desacelerados
mas suavemente. La desaceleracion con la curva S puede ser ajustada de 00 a 07
para seleccionar la desaceleracion deseada con la curva S

fE Nota: En el siguiente diagrama, el ajuste original de tiempo de aceleracion o
= desaceleracion es una referencia cuando la funcién con curva S esté activada.
El tiempo actual de aceleracién o desaceleracion sera determinado basado en
la curva-S seleccionada (1 a 7)
Frecuenci
©2 p1.03 P1-04
.
(1) (2)
(3) (4)
Tiempo
(1) |— ] (2) |=—
- (3)—] - (4) —=
Curva S esta desactivada en (1), {2)
P1-03 configura la curva S como (3)
P1-04 configura la curva S como (4)
NN ¢ Tiempo de aceleracion 2 Valor original 10.0
Rango: 0.1 a 600 s.
<El segundo tiempo de aceleracion determina el tiempo que el variador de frecuencia
va a acelererar el motor de 0 RPM a la velocidad maxima del motor (P0O-04). El
tiempo de aceleracion 2 (P1-05) puede ser seleccionado usando una entrada de
funcién multiple o una transicion de frecuencia (P1-07).
N} ¢ Tiempo de desaceleraciéon 2 Valor original 30 s.

Rango: 0.1 a 600 s.

<El segundo tiempo de desaceleracién determina el tiempo que el variador de
frecuencia va a desacelerar el motor desde la velocidad maxima (P0-04) a 0 RPM. El
tiempo de desaceleracién 2 (P1-06) puede ser seleccionado usando una entrada de
funcién multiple o una transicion de frecuencia (P1-07).
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SEMeyd Método para usar 2a. acel/desaceleracion Valor original 00

Rango: 00: Segunda acel/desaceleracion desde el terminal
01: Transicién de frecuencia P1-08 y P1-09

= La segunda serie de tiempos de aceleracion y desaceleracién P1-05 y P1-06 pueden
ser seleccionados con una entrada de un contacto de funcién multiple programada
como segunda aceleracion o desaceleracion o por los valores de las transiciones de
frecuencia P1-08 y P1-09.

SEGUNDA ACELERACION Y DESACELERACION SELECIONADA POR ENTRADA DISCRETA
Frecuencia

Frecuencla de
salida méxima (PO-04

lAcel 1
P1-01

Terminal de entrada On I
da funcién maltipla Off -——--——-j

Mt Transicion de frecuencia en acelereracion 1 a 2 Valor original 0.0
Rango: 0,0 a 400,0 Hz
Este parametro define la frecuencia que produce el cambio de aceleracion.

SEGUNDA ACELERACION Y DESACELERACION SELECIONADA POR TRANSICION DE FRECUENCIA
Frecuencia

Frecuencia de
salida méxima (PO-04

Frecuencia de transicién
de aceleracion 1a 2 (P1-08

Mo}l Transicion de desaceleracion 2 a 1 con frecuencia Valor original 0.0

Rango: 0,0 a 400,0 Hz
Este parametro define la frecuencia que produce el cambio de desaaceleracion.
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I8l Frecuencia de salto 1

Rango: 0,0 a 400.0Hz
Rango: 0,0 a 400,0 Hz

Valor original 0.0

e P1-10, P1-11, y P1-12 determinan la localizacién de las frecuencias que seran
saltadas durante la operacion del variador de frecuencia.

KR Frecuencia de salto 2

Rango: 0,0 a 400.0Hz

=MW Frecuencia de salto 3

2] Frecuencia de salto 4

Rango: 0,0 a 400,0 Hz

3P Frecuencia de salto 5

Rango: 0,0 a 400,0 Hz

Valor original 0.0

Valor original 0.0

Valor original 0.0

Valor original 0.0

MNWW4 Banda de saltos de frecuencia Valor original 0.0

Rango: 0,0 a 20,0 Hz

Este parametro determina la banda de frecuencia para los saltos de frecuencia
especificados (P1-10 hasta P1-14). La mitad de la banda del salto de frecuencia esté sobre
la frecuencia de salto y la otra mitad esta por debajo. Al programar este parametro a 0,0
se desactivan todas las frecuencias de salto.

Frecuencia de salida

Frecuencia de salto 41—
P1-13

Frecuencia de salto 3 -

..y asi sucesivamente

P1-12 /_r

Frecuencia de salto 2 - g
P1-41 /_r

Frecuencia de salto 1- T+
P1-10

AN
<

Frecuencia de salto

la. Ed espafiol 08/05
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SNWER] Corriente de inyeccion de CC Valor original 00
Rango: 00 a 100%
Este pardmetro determina el nivel de la corriente continua de frenado aplicado al
motor durante la partida o parada. Cuando defina la corriente de frenado CC, por favor
note que el ajuste es un porcentaje de la corriente nominal del variador de frecuencia.
Se recomienda comenzar con una corriente de frenado a un nivel bajo y luego
aumentarla hasta que se logre una detencidn adecuada.
W] Inyeccion de CC durante la partida Valor original 0.0
Rango: 0,0 a 5.0 s.
Este parametro determina la duracién de tiempo que sera aplicada la corriente de
inyeccion al motor durante la partida del variador de frecuencia. El frenado por
corriente continua sera aplicado por el tiempo ajustado en este pardmetro hasta que
se alcance la frecuencia minima durante la aceleracion.
NWAHR Inyeccion de CC durante la parada Valor original 0.0
Rango: 0,0 a 25.0 s.
Este parametro determina la duracién de tiempo en que el voltaje de inyeccién sera
aplicado al motor durante una parada. Si quiere parar con frenado de corriente
continua, entonces P1-00 debe ser ajustado como Rampa para parar (00).
MNW¥4 Punto de inicio de la inyeccion de CC Valor original 0.0

Rango: 0,0 a 60,0 Hz

Este parametro determina la frecuencia donde comienza el frenado por corriente
continua durante la desaceleracion.

principal e
/ Punto de Iniclo del .
1Hz frenado de corriente continua
Pi21=1s
operacion~ |, =

Nivel de inyeccién de corriente continua
T i - “.\f’( S
Bt P1.18 T
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Parametros de Volts/Hertz

)] Configuracion de la relacion Volt/Hertz

Rango: 00 - Propésito general(torque constante)

I

01 - Alto torque de partida

02 - Ventiladores y bombas (torque variable)

03 - Aplicacién especial

El pardmetro P 6.00 debe corresponder a este parametro.

Valor original 0.0

Nota: P 2.04 hasta P 2.07 solo se usan cuando el pardmetro (P 2.00) es ajustado a 03.

00: Propdsito General

Voit Volt
10/20
| i 10/20 | ]
1.5  60/400 Hz 1.5 50.0 Hz
Frecuencia base 60/400Hz  Frecuencia base 50 Hz
01: Alto torque de partida
Volt Vit
23/46 | 23/48
18/36

15 3

60/400 Hz

14128
1.3 2.2

50.0 Hz

Frecuencia base 60/400Hz Frecuencia base 50 Hz

02: Ventiladores y bombas

2 0.00

PO

50/100
10/20 L

1.5 30 60/400 Hz

Frecuencia base 60/400Hz

la. Ed espafiol 08/05

.00

501100
10/20

Volt

13 25 50.0Hz
Frecuencia base 50 Hz

Voltaje

P207 |-

03: Aplicacion Especial

L | Frecuenda
P2.06 P204 P02 P 004

F’E.EB! Po.02
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AR @ Compensacion de deslizamiento Valor original 0.0

Rango: 0,0 a 10,0

e Cuando se controla un motor de induccién asincrénico y si la carga en el
variador de frecuencia aumenta, esto causa un aumento en el deslizamiento. La
formula para éste es:

; . Ns-N d Ns = Velocidad sincrona
Deslizamiento % =~M~'¢w~» x 10 ‘ N = Velocidad real
s

eEste parametro puede ser usado para compensar el deslizamiento nominal entre
un rango de 0 a 10 %. Cuando la corriente de salida del variador de frecuencia es
mayor que la corriente sin carga del motor, el variador de frecuencia ajustara su
frecuencia de salida de acuerdo a este parametro.

Ryl ¢ Refuerzo de torque al partir Valor original 00
Rango: 00 a 10

= Este pardmetro solamente se aplica en el modo V/Hz.

k] Cte. de tiempo de compensacion de torque Valor original 0.05

Rango: 00 a 10 s.
En cargas de alta inercia, este pardmetro puede hacer mas estable la operacion

Nota: P 2.04 hasta P 2.07 se usan solamente cuando el parametro Volts/Hertz (P 2.00)
esta configurado como 03. Si se trata de colocar un valor P2.00 que no sea 03,
resultara en un mensaje “ERR”.

§ im

X%y Frecuencia de punto medio Valor original 1.5

Rango: 0,1 a 400 Hz

=Este pardmetro ajusta la frecuencia de punto medio de la curva V/Hz. Con este valor se
puede determinar el rango de V/Hz entre la frecuencia minimay la frecuencia del punto
medio. Este pardmetro debe ser mayor o igual que la frecuencia minima de salida (P2-
06) y menor o igual que la frecuencia del motor méaxima (P2-02).

PHY  \oltaje del punto medio Valor original 240V class: 10,0 / 480V class: 20.0

Rango: 240V - 0,1 a 240V
480V - 0,1 a 480V

eEste parametro ajusta el voltaje de punto medio de la curva V/Hz. Con este ajuste, se
puede determinar la razén entre la frecuencia minima y la frecuencia de punto medio.
Este parametro debe ser mayor o igual que la salida minima de voltaje (P2-07) y menor
o igual que el voltaje nominal del motor. (P0-00).

X5} Frecuencia de salida minima Valor original 1.5
Rango: 0,1 a 20,0 Hz

=Este pardmetro ajusta la frecuencia de salida minima del variador de frecuencia. Este
parametro debe ser menor o igual a la frecuencia de punto medio (P2-04).
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P 2.07

P 2.08

Voltaje de salida minimo Valor original clase 240V :10,0 /clase 480V : 20.0

Rango: 240V - 0,1 a 50V
480V - 0,1 a 100V

eEste parametro ajusta el voltaje de salida minimo del variador de frecuencia. Este
parametro debe ser igual 0 menor que el voltaje de punto medio. (P2-05).

Frecuencia portadora de PWM Valores Originales: 15/09/06/06

Rango: 1 a 5HP, 01 a 15 KHz Valor original 15
7.5a 25HP, 01 a 15 KHz 09
30 a 60HP, 01 a 09 KHz 06
75 a 100HP, 01 a 06 KHz 06

Este parametro ajusta la frecuencia portadora de salida de PWM (Modulacion del
ancho de pulsos).

En la siguiente tabla vemos que la frecuencia portadora de salida de PWM tiene una
influencia significativa en el ruido electromagnético, corriente de fuga, disipacion de
calor del variador de frecuencia y el ruido acustico del motor.

Frecuencia Ruido Ruido electromagnético,

—_— . Disipacion de calor
Portadora acustico corriente de fuga P

1kHz significante minima minima

15kHz minima moderada moderada

Si el motor hace mucho ruido acustico, suba la frecuencia para minimizar el ruido.
Esta accion aumenta el ruido electromagnético y puede causar problemas de
comunicacién con sistemas de control tales como PLCs o interfaces de operador que
esten cerca del variador. Por eso, se recomienda no instalar el variador de frecuencia
cerca de aparatos electrénicos que pudieran ser influenciados con este tipo de ruido.

>8] Modo de control Original: 00

la. Ed espafiol 08/05

Rango: 00: Control V/Hz de lazo abierto
01: Control V/Hz de lazo cerrado
02: Vectorial sin realimentacion externa
03: Vectorial con realimentaciéon externa

Este parametro determina el método de control del variador.

Vea la discusion sobre el modo V/Hz y “sensorless vector” en el capitulo 1,
Introduccion.
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Parametros de E/S discretas

0] Origen del comando de operacion Valor original 00

Modos 0

Operacién ejecutada por el teclado del variador.

Operacion determinada por contactos de control externo.
La tecla STOP (PARAR) esta activada.

Operacion determinada por contactos de control externo.
La tecla STOP (PARAR) esta desactivada.

Operacion determinada por la interfase RS485.
La tecla STOP (PARAR) est4 activada.

Operacion determinada por la interfase RS485.
La tecla STOP (PARAR) esta desactivada.

= Este parametro define el origen de entradas para los comandos de operacién del
variador de frecuencia.

= Vea los pardmetros P3-01 hasta el P3-03 para maés detalles.

MKHM Terminales de funciones multiples (DI-DI2) Valor original 00
Modos 00 DI1 - FWD/STOP
DI2 - REV/STOP
01 DI1 - RUN/STOP
DI2 - REVIFWD
02 DI1 - RUN (N.O. con entrada de enclavamiento)

DI2 - REVIFWD
DI3 - STOP (N.C. con entrada de enclavamiento)

DI2 .deben ser usados juntos para definir el control.

ﬁ Nota: Entrada de funciones multiples DI1 y DI2 no tienen parametros separados. DI1 y

P 3.01: Modo 00

DI1 DI2 Result FrsEEes
:-;,!

OFF| OFF| STOP | ¢
ON[OFF| FWD |
OFF| ON
ON|ON

Di2- FWDVREV aciive giro de! eje def motor
El contacto FWDISTOR mmwfﬁ; oe
hace girar el motor en FWD; REV con coniacts “cemade”

El contacto RWW/STP

P 3.01: Modo 01 P 3.01: Modo 02

BEa T
= T | DIt- Comando RUN con
" - - una entrada con
R8T CSEE ) enclavamiento (N.A.);

E8% | funciona al apratar

| RUN momentaneamenta

“ | DI2- Comando FWD/REV
== gelecciona direccion
FWD : cuando "abierta” y
REV cuando "cerrada”

DI3- Comandoe 3TOP con
enclavamiento (N.C)
Para cuando sa abre
momentansamenis

hace girar el motor en REV,
ambos cuando sa ciarran.
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|
KA Entrada de funciones multiples (DI13) Valor original 00
ER0E] Entrada de funciones multiples (DI14) Valor original 03
KA  Entrada de funciones multiples (DI15) Valor original 04
KA Entrada de funciones multiples (DI16) Valor original 05
N[5} Entrada de funciones multiples (DI17) Valor original 06
HKA¥d Entrada de funciones multiples (DI18) Valor original 09
>Nl Entrada de funciones multiples (DI19) Valor original 02
MKNl] Entrada de funciones multiples (D110) Valor original 12
~Ecll)] Entrada de funciones multiples (DI11) Valor original 10

Modos para P 3.02 a P 3.10

00 Falla Externa (N.A.)

01 Falla Externa (N.C.)

02  RESET o Restablecer Externo

03  Bit de Multi-Velocidad 1

04  Bit de Multi-Velocidad 2

05  Bit de Multi-Velocidad 3

06  Bit de Multi-Velocidad 4

07  Control del teclado por comando discreto
08 Reservado

09 Jog o Pulsar

10 Bloque Base externo (N.A.)

11  Bloque Base externo (N.C.)

12  Segundo tiempo de acel/desaceleracion

13  Mantencion de velocidad

14 Aumentar velocidad™ P 4.00 debe estar en 01.
15  Disminuir velocidad*

16  Restablecer velocidad a cero

17  Desactive PID (N.A)

18 Desactive PID (N.C.)

99  Desactiva entrada

*Nota: Los tiempos de aceleracion y desaceleracion deben ser de més de 1 segundo para
— trabajar eficientemente.

!"‘ﬁi
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Explicacion de configuracion de los parametros P3-02 hasta P3-10

Bits de multi-velocidad Selecciéon de

Modo 00: Falla externa (N.A.)

Cuando se recibe una sefial de entrada de falla externa con el contacto
N.A.(normalmente abierto), la salida del variador de frecuencia se apagara, el
variador de frecuencia indicara “External Fault” en el visor LED y el motor disminuira
la velocidad por friccion hasta parar. Para reanudar la operacién normal, la falla
externa debe ser aclarada y el variador de frecuencia debe ser repuesto o reseteado.
Modo 01: Falla externa (N.C.)

Cuando se recibe una sefial de entrada de falla externa con el contacto
N.C.(normalmente cerrado), la salida del variador de frecuencia se apagara, el
variador de frecuencia indicara “External Fault” en el visor LED y el motor disminuira
la velocidad por friccion hasta parar. Para reanudar la operacién normal, la falla
externa debe ser aclarada y el variador de frecuencia debe ser repuesto o reseteado.

Modo 02: Reset externo

Una sefial de restablecimiento de falla tiene la mima funcién que la tecla de reset
en el teclado del variador. Use esta entrada para hacer un reset remoto.

Modos con los valores 03, 04, 05 y 06: Bits de Multi-Velocidad 1 2, 3y 4

Se usan 4 bits de multi-velocidad para seleccionar las velocidades predefinidas
dadas por los parametros P5.01 a P5.15.

Bits de multi-velocidad Seleccion de
Bit 2| Bit 1| IVEITIEE

Bit 2| Bit 1 velocidad

OFF

OFF

P 4.00: Origien de

) OFF | OFF |P 5.08: Velocidad 8
frecuencia

OFF

OFF| OFF [{@J\\}| P 5.01: Velocidad 1

P 5.09: Velocidad 9

OFF

: Velocidad 2

ON \ ®\1| OFF | P 5.10: Velocidad 10

OFF @)\ @)\[| P 5.03: Velocidad 3

ON \ O\ @IV P 5.11: Velocidad 11

ON P 5.12: Velocidad 12

OFF | P 5.04: Velocidad 4

i

e

®\}| OFF :
@]\l OFF [H@®)\[| P 5.05: Velocidad 5

@)\}| OFF [{®)\\} P 5.13: Velocidad 13
@)\@\\[| OFF|P 5.06: Velocidad 6 OFF [P 5.14: Velocidad 14
@)\ @]\ @I\ P 5.07: Velocidad 7 @)\ @ @I\l P 5.15: Velocidad 15

Nota: Para usar los ajustes de Multi-velocidad deben definirse los pardmetros P5.01 hasta
P5.15.

Nota: Cuando todas las entradas de Multi-velocidad estan OFF, el variador vuelve a la
frecuencia definida por el parametro P 4.00.

Modo 07

Este modo es usado para iniciar la funcion de control de partir y para desde el
teclado. No controla la referencia de velocidad u otras funciones del teclado.
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Ajuste 09: Comando de Pulsar (JOG)

Este parametro configura una entrada de funcién mdaltiple para que envie el
comando de Pulsar (JOG) cuando es activado. P5-00 define la velocidad de pulsar.

Nota: EI comando de JOG (Pulsar) no puede ser usado cuando el motor esta
funcionando. El motor debe estar parado para iniciar este comando.

Ajustes10 y 11: Bloque base externo (N.A.) y (N.C.)

El valor 10 es para un valor de entrada (N.A) normalmente abierto y 11 es para un
valor del entrada normalmente cerrado (N.C.)

ona | %Eﬁﬁ‘.}J
282 DI-DI6: Entrada bloque base
Bloque base (N.A) | Bloque base (N.C)
- DI3-DId
— B0 0o |
DCM BCM

Cuando se activa un bloque base externo, el visor LCD muestra"Ext.base-block," el
variador corta la alimentacién al motor y el motor corre libremente. Cuando se
desactiva el bloque base externo, el variador comenzara a funcionar y buscara la
frecuencia para sincronizar con la velocidad del motor. Cuando asi sea, el variador
acelerard hasta la frecuencia de referencia.

Bloque base
externo =]
Deteccion de sincronizacion de velocidad

s S ol

| " —/7“ J !
de salida 7 Fecaond

Vollage de  __ >

saiidga Tiempo minimo de

Dascarga - ...’; bl@qtﬂﬁ bﬁsa P8.§3 .

del condensador —

Operacién de blsqueda de velocidad
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Modo 12: Segundo tiempo de aceleracién o desaceleracion

Los terminales de entradas con funciones multiples DI3 hasta DI6 pueden ser
configurados para seleccionar los tiempos de acel/desaceleracion 1 y 2. Los
parametros P1.01 y P1.02 configuran los tiempos de acel/desaceleracién 1. Los
parametros P1.05 y P1.06 ajustan los tiempos de acel/desaceleracién 2.

Fracuencia
Frecuencia de :
salida méxima (PO-D4) :
acel 1
P1-01 :

Torminal de entrada On '
da funcion maltiple Of ----------J

Modo 13: Mantener Velocidad

Cuando se recibe el comando de Mantener Velocidad, la aceleracién o
deceleracion del variador de frecuencia para y el variador mantiene una velocidad
constante.

Frecuencia
Frecuencia de referencia

Innébicéf}q de acel ,-‘j

nhibicién de desaceleracion
Inhibicion de /, E Frecuencia de cperacién real
[ { A
; anesnra;_lzizn___L , \Inhibicign de desaceleracion
/ | —
/L;f' uencia de operacion real \\
velocidad
OFF
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|
Ajustes 14 y 15: Aumentar o disminuir velocidad
(Potenciometro motorizado electronico)

Los ajustes 14 y 15 permiten que los terminales de funciones multiples sean usados
para aumentar o disminuir la velocidad incrementalmente . Cada vez que llega una

sefial de aumento o disminuicién la frecuencia comienza a aumentar o disminuir,
respectivamente mientras se mantiene apretada la tecla.

e
-y -

=

g4

an

o
o et

Funciin 14: Aumentr
55 DI
) o Di2-Dig: 3i of comando de sumantar o dsminue fecuencla
vFuncitn 15: Dismimary, ., o esti"Carrac®. 1 veriater sumrta o disrinuye i frocuancia
DCM

?'l'ﬁré-

Nota: Para usar estos ajustes, P 4.00 se debe colocar en 01.

fm Nota: Los tiempos de aceleracion y desaceleracién deben ser mas de un segundo para
.!w:_ operar eficientemente.

Vieiva velocidad a cero E%HJHS\ Ci3-Die: Vuelva velocicad a cano

"Camado”: El variador recibe i seflal de
f BCM colocar la velocidad en oero

la. Ed espafiol 08/05
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Modo 16: Restablezca la Velocidad a cero
Modos 17 y 18: Inhabilite PID con contacto (N.A.) o (N.C.)

K o,

Funcidn ¢ 7 Desactva PID {(NA)
— &0
Funicide 18; Desactiva PID (N.C.)

D13-Di: PID Desacliva P10 con conkacio (WA o (N.C.)

Los valores 17 y 18 corresponden a la funcion de desactivar el control PID.

Modo 99: Desactivar entradas de funciones multiples

Configurando una entrada de funciones multiples en 99 inhabilitara esa entrada. El
proposito de esta funcidon es suministrar una aislacién para los terminales no usados
de las entradas de funciones mdltiples. Cualquier terminal no usado se debe
programar 99 para asegurarse que no tiene ningun efecto en la operacion del
variador.

Nota:Cualquier terminal no usado se debe programar 99 para asegurarse que no tiene
e ningun efecto en la operacién del variador.

4-32 I MANUAL DEL VARIADOR DURAPULSE



Capitulo 4: Parametros del variador

KWKl Terminal 1-salida de funcion multiple Valor original 00

Es posible programar la funcién de las salidas de acuerdo a la lista mostrada debajo
del parametro P3.14

Diagrama de GS3-00xx 1“||_‘
cableado del o
contacto de salida A1 @
L)““’E (G
o R1Q Carga |
& Terminales de corrirol
R4 Terminal 2-salida de funcion maltiple (DO1) Valor original 01
MENK] Terminal 3-salida de funcion multiple (DO2) Valor original 02
SRR Terminal 4-salida de funcion multiple (DO3) Valor original 03
Modos: 00 Variador funcionando
01 Falla del variador de Frecuencia
02 A la velocidad referenciada
03 A la velocidad cero
04 Sobre la frecuencia deseada (P 3.16)
05 Debajo de la frecuencia deseada (P 3.16)
06 El motor esté a la velocidad méxima (P 0.02)
07 Torque excesivo detectado
08 Sobre la corriente deseada (P 3.17)
09 Debajo de la corriente deseada (P 3.17)
10 Alarma de desvio en control PID (P 3.18 y P 3.19)
11 Alarma de sobretemperatura del disipador de calor (OH)
12 Sefal de frenado suave

13 Sobre la frecuencia deseada 2 (P 3.20)
14 denbajo de la frecuencia deseada 2 (P 3.20)
15 El encoder se desconect6 o falta la sefial del encoder

Diagrama de cableado de

DO1, DO2, DO3 y DOC G5 3-x00c

| +
Comiin de las

szlidas de control 1248 Valt DT

@ Terminales de Cormiral
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[

Explicaciones de las funciones:

Modo 0: Variador funcionando—La entrada se activa cuando hay alimentacion al
motor.

Modo 1: Falla del variador de frecuencia. El terminal sera activado cuando ocurra
una falla.

Modo 2: A la velocidad referenciada -El terminal sera activado cuando el variador
de frecuencia alcance la frecuencia de comando (P4-00).

Modo 3: Velocidad cero. La salida sera activada cuando la frecuencia de comando
(P4-00) sea mas baja que la frecuencia de salida minima (P2-06).

Modo 4: Sobre la frecuencia deseada. La salida sera activada cuando el variador de
frecuencia esté sobre la frecuencia deseada (P3-16).

Modo 5: Debajo de la frecuencia deseada. La salida sera activada cuando el
variador de frecuencia esté debajo de la frecuencia deseada (P3-16).

Modo 6: El motor esta a velocidad maxima. La salida sera activada cuando el
variador de frecuencia alcance la velocidad maxima del motor (P0-04).

Modo 7: Torque excesivo detectado. La salida sera activada cuando el variador de
frecuencia alcance el nivel de deteccién de torque excesivo (P6-08) y
excede este nivel por mas tiempo que el tiempo de deteccidn de torque
excesivo(P6-09).

Modo 8: Sobre la corriente deseada. La salida sera activada cuando el variador de
frecuencia esté sobre la corriente deseada P3-17.

Modo 9: Debajo de la corriente deseada. La salida sera activada cuando el variador
de frecuencia esté mas abajo que la corriente deseada (P3-17)

Modo 10: Alarma de desvio de PID. La salida sera activada cuando el variador
sobrepasa el nivel de desvio admissible en el control PID, definido en
P3.18 por mas tiempo que el definido en el parametro P3.19.

Modo 11: Alarma de sobretemperatura del disipador de calor (OH). Se activara la
salida cuando el disipador se calienta excesivamente. La funcion se
activara cuando la temperaura sea:

Entre 1 a 15HP: >90°C (194°F) ON; <90°C (194°F) OFF.
Sobre 15HP: >80°C (176°F) ON; <80°C (176°F) OFF

Modo 12: Soft Braking Signal. La salida sera activada cuando el variador necesita
ayuda para frenar la carga. Se obtiene una desaceleracion suave usando
esta funcion.

Modo 13: Sobre la frecuencia deseada 2. La salida sera activada cuando el variador
est4 encima de la frecuencia deseada.en P3.20.

Modo 14: Debajo de la frecuencia deseada. La salida serd activada cuando la
frecuencia del variador esté abajo de la frecuencia deseada. (P 3.20)

Modo 15: Pérdida de la sefial del Encoder. La salida sera activada cuando el
variador no vea mas una sefial del encoder.
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MKW ¢ Frecuencia deseada Valor original 0.0

Rango: 0,0 a 400,0 Hz

«Si un terminal de salida de funciones multiples se coloca en la funcién "Frecuencia
deseada lograda" (P 3.11 o P 3.12 = 04 o0 05), la salida es activada cuando se llega
a la frecuencia programada.

Frecuencia

Frecuencia maxima _|
de salida

Frecuencia deseada |
P3.16

Indicacion de llegada a la ON OFF
frecuencia deseada
P311&P3.12

N4 ¢ Corriente deseada Valor original 0.0

Rango: 0,0 a <Corriente nominal de salida del variador>

SCWE] @ Nivel de desvio del PID Valor original 10.0

Rango: 1,0 a 50,0%

K] @ Tiempo de desvio del PID Valor original 5.0

Rango: 0,1 a 300,0 s.

W) @ Frecuencia deseada 2 Valor original 0.0

Rango: 0,0 a 400,0 Hz
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[

MKEC{)] @ Factor de la frecuencia de salida Valor original 1

Rango: 1 a 20

Este parametro determina el factor con que se multiplica la frecuencia de salida del
variador en el terminal de salida digital (FO-DCM). EI nGmero de pulsos de salida
por segundo es igual a la frecuencia de salida del variador multiplicada por el
contenido de P3.30.

Ejemplo 1: Cuando la frecuencia del variador es 60,0 Hz y P 3.30 = 10
60,0Hz x 10 = 600,0 Hz
Frecuencia del tren de pulsos en FO es 600,0 Hz

Ejemplo 2: Cuando la frecuencia del variador es 400,0 Hzy P 3.30 =20
400,0 Hz x 20 = 8 kHz

Frecuencia del tren de pulsos en FO es 600,0Hz

FO es un circuito de colector abierto. Es generada
una onda cuadrada, por ejemplo, enviando +24V
a través de un resistor de 4,7 KOhm como| — 3 817C
mostrado en el diagrama a la derecha. -+ K Salida de

pulsos

I DGM

Parametros de valores analogos

XMl Origen del comando de frecuencia Valor original 01

Modos: 01 Frecuencia determinada por el teclado
02 Frecuencia determinada por 0 a +10V en el terminal All
03 Frecuencia determinada por 4 a 20mA en el terminal Al2.
04 Frecuencia determinada por 0 a 20mA en el terminal Al2.
05 Frecuencia determinada por la interface de comunicacion RS485

06 Frecuencia determinada por la entrada de -10V hasta +10V en el
terminal Al3.

WMk} Polaridad del desvio de entrada analoga Valor original 00

Rango: 00 Desvio desactivado
01 Desvio positivo
02 Desvio negativo

= Este parametro define el desvio de frecuencia de la sefial del potenciometro como
positivo 0 negativo.

= El célculo del desvio de entrada analoga también define la polaridad del desvio. Vea
la nota después de la definicion del parametro P4.02.
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i
Nl ¢ Desvio de entrada analoga

Valor original 0.0
Rango: 0,0 a 100%
Este parametro puede ser configurado durante la operacion

= Este parametro define la frecuencia de desvio de una entrada analoga.

= Use la ecuacion de abajo para determinar el desvio analogo. Para esta ecuacion,
usted necesitara saber la frecuencia minima y la méxima necesaria para su uso.

B) Desvio anlogo % = ( Frecuencia de referencia minima

Frecuencia de salida maxima )x 100

?'l'ﬁ-

Nota: El resultado del calculo de desvio de la entrada andloga también definira la

polaridad de desvio de la entrada analoga (P 4.01).Una respuesta positiva significa
que usted debe tener un desvio positivo.

NIK] ¢ Ganancia de la entrada analoga

Valor original 100.0
Rango: 0,0 a 300.0%

Este parametro puede ser configurado durante la operacién

= Este parametro configura la razén entre la entrada y salida analoga de frecuencia.
= Use la ecuacion de abajo para calcular la ganancia de la entrada anéaloga. Para esta
ecuacion usted necesitara saber las frecuencias de referencia maxima y minima y
gue necesita para su aplicacion.
. Frecuencia de ref. max.— Frecuencia de ref. min.
Ganancia analoga % =

100
Frecuencia de salida maxima ))Ir
M}  Permiso de giro reverso con entrada analoga

Valor original 00
Rango: 00 Solamente giro hacia adelante
01 Permiso de giro inverso

«Se utiliza P 4.01 a P 4.04 cuando el origen de frecuencia es una sefial analoga (0 a
+10VC.C.,0a20mAC.C., 04 a 20mAC.C.). Vea los ejemplos siguientes:

la. Ed espafiol 08/05
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[
Ejemplos de entradas analogas

Use las ecuaciones de mas abajo cuando se calcule los valores para la frecuencia
de salida maxima, desvio de la entrada analoga, ganancia de entrada analoga y la

frecuencia de punto medio.

RPM méx. del motor{P0-04'
I = e
A) Frecuencia de salida max ( RPM del motor(P0-03) X Frecuencia nominal (P0-02)

Nota: La salida maxima de frecuencia no es una definicibn en un parametro pero se
necesita para calcular la ganancia anéloga. La salida de frecuencia maxima original
de fabrica para el variador DURApulse es 60Hz. Si se cambian los parametros

m— P0.02, P 0.03, o P 0.04, entonces cambiard la frecuencia de salida maxima.

= { Frecuencia de referencia minima
B) Desvio analogo % ( Frecuencia ds saida maxme 120

Frecuencia de ref. médx.— Frecuencia de ref. miny_
C) Ganancia andloga % '( Frecuencia de salida maxima )K 100

D) Free. punto medic =(Fracdamfawamax~;mcca'afemrmamm )+ Frec. de referencia Min.

Nota: El calculo de frecuencia de punto medio muestra la referencia de frecuencia del
variador cuando el potencidmetro o el otro dispositivo analogo esta en su punto

s medio.
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Ejemplo 1: Operaciéon normal

Este ejemplo ilustra la operacion original del variador. Se muestra este ejemplo para
ilustrar el uso de los calculos analogos. El rango total de la sefial de entrada analoga
corresponde al rango completo de frecuencia del variador.

= Referencia de frecuencia minima = OHz

« Referencia de frecuencia maxima = 60Hz
Calculos

A) Frecuencia de salida Méx.= ( 1750 RPM

1790 Rr I -(60H
1760 RPM) XG0tz =(60kz)

B) Desvio analogo % = ( X 100 -()

C) Ganancia ansloga % = (%}x 100 = WU‘}Q

D) Frecuencia de punto medio = ( QHZ) OHz —( ﬁ

Valores de los parametros

P 4.01: 01 - Polaridad de desvio positivo de la entrada
P 4.02: 00 - 0% de desvio de la sefial analoga

P 4.03: 100 — Ganancia de 100% de la sefial analoga

P 4.04: 00 - Movimiento para delante solamente (FWD)

Resultados
Frecuencia de
salida 60Hz |
maxima
OH=z
Qv 5V 10V

4mA  12mA 20mA
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Ejemplo 2: Desvio Positivo

En este ejemplo, la entrada analoga tendra un desvio positivo pero adn se usa la
escala completa de la sefial de entrada. Cuando la sefial esta en su menor valor (0V,
OmA, o 4mA), la frecuencia de referencia serd de 10 Hz. Cuando la sefial esta en
su valor maximo (10V o 20mA), la frecuencia de referencia sera 60Hz.

= Referencia de frecuencia minima= 10 Hz
« Referencia de frecuencia maxima = 60 Hz
Célculos

) _ 71750 RPM o
A) Frecuencia do salida max. = (w} X 60Hz =(B0Hz)

10Hz
60Hz

P
B) Desvio analogo % = ( X 100 =<\1@

60Hz — 10Hz

i} Y
C) Ganancia andloga % = ( “60Hz )x 100 —(BS.S%,

D) Frecuencia de punto medio = (W) +

Valores de los parametros

P 4.01: 01 - Polaridad de desvio positivo de la entrada
P 4.02: 16.7 — 16,7% de desvio de la sefial analoga

P 4.03: 83.3 — Ganancia de 83,3% de la sefial andloga

P 4.04: 00 - Movimiento para delante solamente (FWD)

Resultados

Frecuencia de salida |
maxima B60Hz |

Desvio positivo 1 i

OHz gy 5V 10V
4mA 12mA  20mA
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Ejemplo 3: Operacion Forward y Reverse

En este ejemplo, the potencidometro (o la sefial) es programado para hacer funcionar
un motor a plena velocidad en las dos direcciones. La referencia de frecuencia sera
0 Hz cuando el potenciémetro se coloca en el punto medio de su rango. El
parametro P4.04 debe ser configurado para permitir el giro inverso.

Nota: Al calcular los valores para la entrada analoga con movimiento reverso, la referencia
de frecuencia reversa se debe mostrar usando (-) un nimero negativo. Dé atencion
especial a los signos (+/-) para valores que representan el movimiento reverso.

= Referencia minima de frecuencia = -60Hz (inverso)
« Referencia maxima de frecuencia = 60Hz
Calculos

1750 RFM

A} Frecuencia de salida max. = (W

) xeo: =G0

50Hz s
B) Desvio analogo % "(mHz )x 100 =(:100%)

Nota: el valor negativo (-) para el desvio andlogo en % muestra que es necesario un
desvio negativo para P 4.01.

60Hz — (-60Hz)

i =
C) Gananeia analoga % ( ——

)x 100 =(200%)
Pt
+ {-60Hz) =(0Hz

D) Frecuencia de punto medio = {w)) (o
o

Valores de los parametros

P 4.01: 02 - Polaridad de desvio positivo de la entrada
P 4.02: 100 — Desvio de 100% de la sefial analoga

P 4.03: 200 - Ganancia de 200% de la sefial analoga

P 4.04: 01 - Activacion del movimiento reverso

Resultados

Frecuencia de salida
maxima B0Hz |

Adelants

OHz| :
| | Reversa

-60Hz! '
ov 5V 10V
4mA  12mA 20mA
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[

Ejemplo 4: Corre hacia adelante/Pulsa en direccidon inversa

Este ejemplo muestra una aplicacion en que el variador opera el motor en maxima
velocidad forward y hace jog en reversa. Sera usado el rango completo del
potenciémetro.

Nota: Cuando se calculan los valores de entrada analoga usando movimiento en
direccién inversa, la referencia de frecuencia en direccién inversa debe ser
mostrada usando un ndmero (-) negativo.

Preste atencion especial a los signos (+/-) para los valores representando
movimiento en direccién inversa.

= Referencia de frecuencia minima = -15Hz (direccién inversa)
= Referencia de frecuencia maxima = 60Hz
Célculos

1750 RPM
1750 RPM

. . 35Hz
B) Desvio andlogo % = 5 OHz :-: 100 %@

ZW Nota: El valor negativo (-) del desvio analogo en % muestra que es necesario un desvio

A) Fracuencia de salida max, = ( ) X 60Hz :(ﬁi}ugjl

— negativo en P4-01.

C) Ganancia analoga % = (B{}I (Zﬁm(;: SHZ}) x 100 (‘i%)

D) Frecuencia de punto medio = (GE}_Hz ‘“2(“‘1 'JHIF)

/“‘""—"‘"\-\_
+ (-15Hz) =(22 5Hz)

Valores de los parametros

P 4.01: 02 - Desvio de polaridad de la entrada negativa
P 4.02: 25 - Desvio de la entrada analoga en 25%

P 4.03: 125 - Ganancia de entrada analoga en 125%

P 4.04: 01 - Giro en direccion inversa activado

Resultados
Frecuencia de salida
maxima 60Hz
22 5Hz
Ade!ante
Reversa
-15Hz
ov 5V 10‘.;'
4mA  12ZmA 20mA
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M) Pérdida de la sefial de Al2 (4-20mA) Valor original 00

Rango: 00 - Desacelere a OHz
01 - Pare inmediatamente y muestre “EF”.
02 - Continue la operacién con el ultimo comando de frecuencia

= Este parametro determina la operacion del variador cuando se pierde la sefial
de referencia de frecuencia ACI.

WK} ¢ Sefal de salida analoga Valor original 00

Rango: 00 - Frecuencia en Hz
01 - Corriente en A
02 - Variable de proceso PV

=Este parametro selecciona el tipo de sefial a ser emitido usando la salida de 0
a 10V en el terminal AO.

iJEﬁ\L‘_
[=T

o

Instrumento analogo

XWV] ¢ Ganancia de salida analoga Valor original 100

Rango: 00 a 200%
=Este pardmetro define el voltaje de la sefial de salida analoga en el terminal de salida AO.

<Cuando P 4.11 es 00, el voltaje de salida analoga es directamente proporcional a la
frecuencia de salida del variador. Con el valor original de fabrica de 100%, la
frecuencia maxima de salida del variador corresponde a +10VCC. (El valor real es
aproximadamente +10VCC, y puede ser ajustado con P 4.12).

eCuando P 4.11 es 01, el voltaje de salida analoga es directamente proporcional a
la corriente de salida del variador. Con el valor original de fabrica de 100%, 2,5
veces la corriente nominal del variador corresponde a +10 VCC.

(El valor real es aproximadamente +10VCC, y puede ser ajustado con P 4.12).

Nota: Se puede usar cualquier tipo de voltimetro. Si el medidor lee el valor final de
escala a un voltaje menor de 10 Volt, P 4.12 se debe ajustar con la férmula siguiente:

P 4.12 = (Voltaje de fin de escala +~ 10)x100%
Por ejemplo: Al medir 5 voltios, ajuste P 4.12 a 50%
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Parametros de valores predefinidos
LN @ Jog Valor original 6.0
Rango: 0,0 a 400,0 Hz
= El comando Jog se selecciona en un terminal de entrada de funciones maltiples (P 3.02
a P 3.10) configurando la funcion Jog (09).
Frecuencia
Frecuencia
de Jog P 5.00
] Tiempo
P1.01/P 1.05 P 1.02/P 1.06
Camango dg, a ON OFF
operacion
Nl @ Multi-velocidad 1 Valor original 0.0

Rango for P 5.01-P 5.15: 0,0 a 400,0 Hz

=L os terminales de entradas de funciones multiples (refiérase a P3-02 y P3-03) son
usados para seleccionar una de las multi-velocidades o referencias PID que han
sido configuradas en el variador.

Estos valores son definidos en P5-01 hasta P5-07 y son mostradas en la tabla de la
pagina siguiente.

XA @ Multi-velocidad 2 Valor original 0.0
HENR] @ Multi-velocidad 3 Valor original 0.0
Ny @ Multi-velocidad 4 Valor original 0.0
XS] @ Multi-velocidad 5 Valor original 0.0
Nl @ Multi-velocidad 6 Valor original 0.0
N4 € Multi-velocidad 7 Valor original 0.0
NSl @ Multi-velocidad 8 Valor original 0.0

Xl @ Multi-velocidad 9 Valor original 0.0
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|
W) ¢ Multi-velocidad 10 Valor original 0.0
WKl @ Multi-velocidad 11 Valor original 0.0
RV] ¢ Multi-velocidad 12 Valor original 0.0
W] ¢ Multi-velocidad 13 Valor original 0.0
WPl @ Multi-velocidad 14 Valor original 0.0
HENE] ¢ Multi-velocidad 15 Valor original 0.0

Rango for P 5.01-P 5.15: 0,0 a 400,0 Hz

eLos terminales de entradas de funciones multiples (Vea P 3.02 a P 3.11) son
usados para seleccionar una de las frecuencias ( o sea, velocidades del motor) del
variador Multi-Step . Las velocidades predefinidas (frecuencias) se determinan al
ajustar valores en los parametros P 5.01 a P 5.15 mostrados arriba.

‘™% Nota: Cuando todas las entradas de multi-velocidad estan apagadas, el variador de
|— frecuencia regresa a la frecuencia de comando definida por P4-00.

Bits multi-velocidad Seleccion de Bits multi-velocidad Seleccién de
Bit 2| Bit 1 Velocidad ' it 3 Bit 2| Bit 1 Velocidad

P 4.00: Origen de
Frecuencia

OFF | OFF | oFr |1@I\} P 5.01: Velocidad 1
OFF | OFF \ @)\ OFF |P5.02: Velocidad 2
ofF | oFr [EeINFRSINH P 5.03: Velocidad 3

@)\ OFF | OFF |P5.04: Velocidad 4
ON Kess

OFF | OFF | OFF OFF | OFF | P5.08: Velocidad 8

OFF [Re]Nl| P 5.09: Velocidad 9
o]\ @\ OFF | P 5.10: Velocidad 10
o]\ o \[[F&Il| P5.11: Velocidad 11
ON ON [o&; P 5.12: Velocidad 12

)} P 5.05: Velocidad 5 o)\ [ @)\ OFF [F@Il P 5.13: Velocidad 13
®)\[[ @]\l OFF |P5.06: Velocidad 6 )\ @) \[["e]) OFF | P 5.14: Velocidad 14
ON' FON'FON BRIV ek ON'FON' 'ON' 'ON BRI ks

Por ejemplo, si se quiere entrar la velocidad 3, deben hacerse ON los bits 2 y 3 al
mismo tiempo. Esto se logra cerrando el contacto correspondiente en las entradas
asignadas. Si en otro momento se quiere la velocidad 4, se usara solamente el bit
3. Y la velocidad 5 se obtiene al hacer ON el bit 1 y el bit 3 al mismo tiempo.

Los bits se asignan en cualquiera de la entradas definidas por los terminales DI3
hasta DI11 y la correspondiente programacién en los pardmetros P3.03 hasta
P3.11.
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[ > —
Parametros de proteccion

M0l Tipo de sobrecarga térmica electrénica Valor original 00

5

Modo: 00 - Usado con motores “inverter duty”

01 - Usado con motores estandard con ventilador en el gje
02 - Inactivo

=Esta funcidn es usada para definir como actla la proteccion térmica del motor: Esta
€s una curva inversa con el tempo de tal modo que acttia con 150% de la corriente
en 1 minuto

<El modo 0 mantiene la curva de proteccion mostrada abajo a cualquier velocidad.

El modo 1 produce una curva de proteccion que es dependiente de la velocidad y es
usado con motores que ofrecen una baja ventilacion a velocidades mas bajas (Con
ventilador en el eje del motor) . La curva es tal que produce una funcion lineal
decreciente de corriente entre la frecuencia basica de 50 Hz y a 0 Hz. A0 Hz la
corriente admisible es 40% de la nominal del motor.

4
Fid

3

2]

Tiempo de ope- . i
racion (minutos) ° e codrienta
| 1] e ——
\ 80i60 Hz 0 mas ’ .// | |
-
-
- |
50H.
e o 1o 0
-
10H3 K 0 ! I
- 1 1
40 e : ' [
S T &
i i |
1 \ NN ! | I
\ f: Factor i | 1
s = Rkl Y WO ' | ;
G 20 40 B0 80 100120 140 160 180 200 : , 1
I 1 1
28 by Wllz 2ok

Nota: Este parametro deberia corresponder al ajuste hecho en P 2.00 para Votlt/Hz.

Partida automatica después de una falla Valor original 00
Rango: 00 a 10

= Después que ocurre una falla (fallas permitidas: sobrecorriente OC, sobretension
OV), el variador de frecuencia puede ser reiniciado automaticamente hasta 10
veces. Al ajustar este parametro a 0 se desactiva la operacion de reiniciar después
gue ha ocurrido una falla. Cuando est4 activado, el variador de frecuencia reiniciara
la operacion con busqueda de velocidad, la cual comienza en la frecuencia maestra
o de referencia . Para ajustar el tiempo de recuperacién después de una falla, por
favor vea el tiempo para el bloque base para buscar la velocidad en (P6-13).

N4 Pérdida momentanea de energia Valor original 00

Valor original: 0

Modos: 00 Para el funcionamiento después de una pérdida momentanea de
energia.

01 Continda el funcionamiento después de una pérdida momenténea de
energia y busca la velocidad desde la referencia de velocidad.
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02 Continta el funcionamiento después de una pérdida

momentanea de energia y busca la velocidad desde la
velocidad minima.

!{’"‘ Nota: Este pardmetro solo trabajara si el origen de la operacién (P3-00) esta ajustado a
il algun otro valor diferente de 0 (Operacion determinada por el teclado digital).

MO} Inhibir operaciéon en direccidon inversa Valor original 00
Valor original: 0
Modos: 0 Active el funcionamiento en direccion inversa

1 Desactive el funcionamiento en direccion inversa

Este parametro determina si el variador de frecuencia puede operar el motor en la
direccién inversa.

SN  Regulacion automatica de voltaje Valor original 00

Modos: 00 AVR activado
01 AVR desactivado
02 AVR desactivado durante la desaceleracion
03 AVR desactivado durante la detencién

e La funciéon AVR automaticamente regula el voltaje de salida del variador de
frecuencia al voltaje de salida méximo (P0-00). Por ejemplo, si PO-00 esta ajustado
a 200 VCA y el voltaje de entrada varia entre 200V a 264 VCA, entonces el voltaje
de salida maximo sera regulado automaticamente a 200 VCA.

= Sin la funcion AVR, el voltaje de salida méximo puede variar entre 180V a 264VCA,
debido a la variacion de voltaje de entrada entre 180V a 264VCA.

= Seleccionando el valor de programa 2 activa la funcién AVR y también desactiva la
funcion AVR durante la desaceleracion. Esto ofrece una desaceleracion més rapida.

M)  Prevencion de parada por sobretension Valor original 00
Rango: 00 Activa la prevencién de parada sobretension
01 Desactiva la prevencion de parada sobretension

= Durante la desaceleracion, el voltaje de la barra de corriente continua del variador
de frecuencia puede exceder su valor méximo permitido debido a la regeneracion
de potencia del motor. Cuando esta funcién esta activada, el variador de frecuencia
dejara de desacelerar, y mantendra una frecuencia de salida constante. El variador

de frecuencia continuara la desaceleracion cuando el voltaje sea menor que el
valor preajustado por fabrica.

Nota: Con una carga de inercia moderada, no ocurrird sobretension durante la

desaceleracion. Para aplicaciones con cargas de inercia altas, el variador de
frecuencia autométicamente extenderd el tiempo de desaceleracion.

i
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[
Voltaje de la barra CC
. . N,
Nivel de deteccion 7 1
de sobretension B
tiempo
Frecuencia de )
Sa;ida !
~
e
‘\.\
e .
tiempo
MN] Modos de Acel/desaceleracion Valor original 00
Modos: 0 Aceleracion y desaceleracion lineal
1 Aceleracion automatica y desaceleracién lineal
2 Aceleracion lineal y desaceleracion automatica
3 Aceleracion y desaceleraciéon automatica
4 Aceleracion automatica y prevencion de bloqueo del motor
en desaceleracion
Si se selecciona el modo de acel/desaceleracién automética, el variador de
frecuencia acelerara y desacelerara del modo mas rapido y suave posible ajustando
automaticamente el tiempo de aceleracién y desaceleracion.
Este parametro permite escoger cinco modos:
« 0 Aceleracioén y desaceleracién lineal (operacién por el tiempo de aceleracion y
desaceleracion definido en P1-01, P1-02 o P1-05, P1-06).
= 1 Aceleracion automatica, desaceleracion lineal (Operacion por un tiempo de
aceleracion automaético; tiempo de desaceleraciéon como P1-02 o P1-06 ).
= 2 Aceleracion linear y desaceleracion automética (Operacion por tiempo de
desaceleracion automatico; tiempo de aceleracién como P1-01 o P1-05).
« 3 Aceleracion y desaceleracidon automatica(Operacidn por control automatico con
tiempo ajustado por el variador de frecuencia).
= 4 Aceleracion automatica, desaceleracion. La aceleracidén/desaceleracion no sera
mas rapida que los tiempos para aceleracion (P1-01 o P1-05) o desaceleracion (P1-
02 0 P1-06). La operacion es especificamente para prevenir un bloqueo.
Hrd Modo de deteccidon de torque excesivo Original Modo: 00
Modos: 0 Desactivado
1 Activado durante operacidn a velocidad constante
2 Activado durante la aceleracién
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MYl  Nivel de deteccidon de torque excesivo Valor original 150
Rango: 30 a 200% Valor original: 150
« Un valor de 100% es la corriente de salida nominal del variador de frecuencia.

= Este parametro ajusta el nivel de deteccidn de torque excesivo en incrementos de
1%. (La corriente nominal del variador de frecuencia es igual a 100%).

Nl Tiempo de deteccion de torque excesivo Valor original 0.1
Rango: 0,1 a 10,0

Este parametro configura el tiempo de deteccidn de torque excesivo en unidades de
0,1 segundos.

MGRI)  Prevencion de sobrecorriente durante la aceleracion Valor original 150

Rango: 20 a 200%
Un valor de 100% es igual a la corriente de salida nominal del variador.

= Bajo ciertas condiciones, la corriente de salida del variador puede aumentar
abruptamente y exceder el valor especificado por P6-10. Esto es comUnmente
causado por una aceleracion rapida o una carga excesiva al motor. Cuando esta
funcioén esta activada, el variador de frecuencia dejara de acelerar y mantendra una
frecuencia de salida constante. El variador de frecuencia reanudara la aceleracion
solamente cuando la corriente sea menor que el valor maximo del variador.

Corriente de salida Corrients de salida
; Nivel de
sobrecorriente |/ | | sobrecorriente /
P8-10 PE-11

tiempo fiempo

Fr;%mncka da Froc

salida ? . : 5

|/ salida ‘\\\ [ ]

tiempa tismpo

Prevencién de de:
sobrecorriente d

xion por
: epurgeién

Prevencion de desconaexién por
sobrecorrlente durante aceleraclén

SN  Prevencion de sobrecorriente durante la operacion Valor original 150

ran

Rango: 20 a 200%

e La corriente de salida del variador de frecuencia puede exceder el limite
especificado en P6-11 si durante una operacion a velocidad constante la carga
del motor aumenta rapidamente. Cuando ésto ocurre, la frecuencia de salida
disminuir4 para mantener una corriente constante en el motor. El variador de
frecuencia acelerara a la frecuencia de salida a la velocidad constante
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correspondiente, solamente cuando la corriente de salida sea menor que el valor
especificado por P6-11.

P Tiempo maximo permitido de pérdida de energia Valor original 2.0
Rango: 0,3 a 5,0 s.

e Durante una pérdida de energia, si el tiempo de pérdida de energia de
alimentacion del variador es menor que el tiempo definido por este parametro, el
variador de frecuencia reanudara la operacion. Si se excede el tiempo maximo
permitido de pérdida de energia, se apaga la salida del variador de frecuencia.

SNMK] Tiempo de bloqueo base de busqueda de velocidad Valor original 0.5
Rango: 0,3 a 5,0 s.

= Cuando se detecta una pérdida de energia momentanea, el variador de frecuencia
se apaga por un intervalo de tiempo especificado por P6-13 antes de reanudar la
operacion. Este intervalo de tiempo se llama bloqueo base. Antes de reanudar la
operacion, este parametro debe ser ajustado a un valor donde el voltaje de salida
residual debido a regeneracion sea casi cero.

= Este parametro también determina el tiempo de buUsqueda cuando se ejecuta el
bloqueo base externo y un restablecimiento de una falla (P6-01)

MY  Nivel de corriente de busqueda de velocidad Valor original 150

Rango: 30 a 200%

= Después de una pérdida de energia, el variador de frecuencia comenzara su
operacion de busqueda de velocidad solamente si la corriente de salida es méas que

Tiempo méx. permisible de pérdida de suministro eléctrico Tiempe max, permisible de pérdida de suministro eléctrico

Suministro ————————-i»
sléctrico PE-12 PE-12
Deteccién de _
Frecusnciade  PE-02 =1 sincronizacién de velocidad P8-02=2
salida o, sda de velocidad___ Biisqueda de velocidad
comienza en la / comienza en la
fracuendla principal frecuancia de salida minima
Tiempo del
Voltaje Tiempo del_| -
de salida — i-mm basa] D;;e gasa
- 1
PB-13 —
Blsqueda de velocidad

el valor determinado por P6-14. Cuando la corriente de salida es menor que la
indicada en P6-14, la frecuencia de salida del variador de frecuencia esta en "punto
de sincronizacion de velocidad". El variador de frecuencia comenzara a acelerar o
desacelerar regresando a la frecuencia operacional en que estaba funcionando antes
de la pérdida de energia.
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SRS Limite superior de frecuencia de salida Valor original 400

Rango: 0.1 a 400 Hz Valor original: 400.0

Este parametro define la maxima frecuencia a ser generada por el variador y debe
ser igual o mayor que la frecuencia minima de salida (P6-16). Este valor previene
gue haya un dafio a la maquina y errores de operacion.

«Si el limite superior de la frecuencia de salida es 50 Hz y la frecuencia maxima de
salida es 60 Hertz, entonces cualquier frecuencia de comando sobre 50 Hertz
generara una salida de 50 Hertz en el variador.

eLa frecuencia de salida también es limitada por el valor de velocidad méaxima
admisible del motor (P 0.04).

WIS Limite inferior de frecuencia de salida Valor original 0.0

Rango: 0.0 a 400 Hz Valor original: 0.0
Este parametro define la minima frecuencia a ser generada por el variador y debe

Frecuencia de salida

P6-15 -

P6-16

Frecuencia de entrada

ser menor o igual que frecuencia maxima de salida (P6-15). Este valor previene que
haya un dafio a la maquina y posibles errores de operacion.

« Si la frecuencia minima de salida es 10 Hz (P6-15) y la frecuencia minima de salida
del motor (P2-06) es 1,0 Hz, cualquier comando de frecuencia enrte 1 a 10 Hz
genera una salida de 10 Hz desde el variador.

>N W¥4 Nivel de prevencidon de sobrevoltaje Original:230 series=390V/460=780V

Rango: Clase 230V - 330V a 450V
Clase 460V - 660V a 900V

= Cuando el variador esta funcionando, si el voltaje de la barra de CC excede el

nivel de sobrevoltaje (P 6.17), el variador iniciara la prevencién de parada por
sobrevoltaje.

SR Nivel del voltaje de frenado  Original: Clase 230V: 380V / Clase 460V: 760V

Rango: Clase 230V - 370V a 450V
Clase 460V - 740V a 900V
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= Este parametro controla el nivel de voltaje de frenado; vea el voltaje en la barra
de corriente continua para referencia. Cuando el variador esta funcionando, si el
voltaje de la barra de corriente continua excede el nivel de voltaje de frenado, la
sefial de frenado es activada y la resistencia de frenado recibe corriente.

)] Bloqueo de la partida durante energizaciéon Original: 00

Rango: 00 Activa el blogueo en la partida durante la energizacion
01 Desactiva el bloqueo en la partida durante la energizaciéon

= Este parametro controla como actuara el variador durante la energizacion con el
contacto RUN activado;

Cuando el parametro esta activado, el variador no partira cuando se energice, si el
contacto RUN en los terminales de comando externo estacerrando el circuito entre
DI1y DCM, (o DI2 y DCM si es que el parametro P3.01 es 01). Para partir en este
modo, el variador debe ver una transicién de OFF para ON en el comando RUN.

Cuando el parametro esta desactivado, el variador partird cuando se energice, si el
contacto RUN en los terminales de comando externo esta cerrando el circuito
entreDI1 y DCM, o al contrario del otro modo.

~HIl Registro de la ultima falla Valor original 00

= Este parametro hasta P6-36 muestran un cédigo de falla.

YA  Registro de la penultima falla Valor original 00
X] Registro de la antepenultima falla Valor original 00
Ry  Registro de la ante-antepenultima falla Valor original 00
Registro de la quinta ultima falla Valor original 00
(] Registro de la sexta ultima falla Valor original 00

Modos for P 6.31 - P 6.36:

00 No ha occurrido ninguna falla

01 Sobrecorriente (oc)

02 Sobrevoltaje (ov)

03 Sobretemperatura en el disipador de calor (oH)
04 Sobrecarga en el motor (oL)

05 Sobrecarga térmica (oL1)

06 Torque excesivo (0L2)

07 External Fault (EF)

08 Falla de la CPU 1 (CF1)
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09 Falla de la CPU 2 (CF2)
10 Falla de la CPU 3 (CF3)
11 Falla de proteccion de Hardware (HPF)
12 Sobrecorriente durante la aceleracion (OCA)
13 Sobrecorriente durante la desaceleracién (OCd)
14 Sobrecorriente durante la operacion normal (OCn)
15 Falla de tierra o de fusible (GFF)
17 Falla de falta de fase en la entrada
19 Falla de rampa automatica
20 Los parametros estan bloqueados
21 Pérdida de la sefial de realimentacion con control PID
22 Pérdida de la sefial de realimentacion con Encoder
23 Salida con corto-circuito(OCC)
24 Pérdida de potencia momentanea
®i¢] Firmware del variador de frecuencia Valor original 00

« Este parametro muestra la versiéon de firmware del variador de frecuencia. Es un
parametro solamente de lectura.
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Parametros de PID

Modo de entrada de la variable de proceso PID Valor original 00
Modos: 00 Inhibew la operacién PID.

01 Realimentacion PID de accion directa (heating loop)
Variable de proceso desde All (0 a +10V)

02 Realimentacion PID de accion directa (heating loop)
Variable de proceso desde Al2 (4 a 20mA)

03 Realimentacién PID de accién reversa (cooling loop)
Variable de proceso desde All (0 a +10V)

04 Realimentacion PID de accion reversa (cooling loop)

Variable de proceso desde Al2 (4 a 20mA)

La accidn directa es una tal que, si la sefial de control aumenta (la frecuencia del
variador), la variable de proceso también aumenta.

La accion inversa es una tal que, si la sefial de control aumenta (la frecuencia del
variador), la variable de proceso disminuye.

Diagrama basico de un lazo.

Lazo de accidn directa
Limite de +l Limite Ellira
] C do
Rafarancia j« : P I Integral | + :’.-:ﬁ . Digital c :mzn

RT.10-PT.AT| PT.20 P7.21 P7.23 P7.25 PT.24 frecuancia

| D

Pr22

Realimentacion
dellazo PID
Valor de variable de proceso de 100% Valor original 100.0

Rango: 0,0 a 999

Este pardmetro debe ser configurado a un valor correspondiente al valor 100% de la
variable de proceso (PV). El valor en P 7.01 no debe ser menos que cualquier valor en P7.10
aP7.17.

Nota: El valor de 100% (P 7.01) no debe ser menos que cualquier valor en P7.10 aP7.17.
Si no fuera posible reducir P 7.01 a un valor deseado, verifique los parametros P
7.10 a P 7.17 y reduzca esos valores de acuerdo a esto.

Origen de la referencia PID Valor original 02

Rango: 00: Teclado

01: Comunicaciones seriales*

02: Al1 (0 a 10V)

03: Al2 (4 a 20mA)
El usuario puede cambiar el contenido del visor a la referencia PID cambiando el
contenido del parametro P8.00 a 07 en el teclado.
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|
e} @ Ganancia de la realimentacion PID Original: 100
Rango: 00 a 300.0%
SHr! @ Polaridad del desvio de la referencia PID Original: 00

Rango: 00 No hay desvio
01 Desvio positivo
02 Desvio negativo

Este parametro sélo funciona cuando PV esta dado por las sefiales en All y Al2.

Nota: P 7.04 hasta P 7.06 se usan solamente cuando P 7.02 = 2 o 3 (el origen de la
Referencia PID es All o Al2).

@ Desvio de la referencia PID Original: 0.0

Rango: 0,0 a 100.0%
Este parametro s6lo funciona cuando PV esta dado por las sefiales en All y Al2.

o
.\l
o
[*))

€ Ganancia de la referencia de PID Original: 100
Rango: 0,0 a 300.0%

& Referencia de teclado PID* Valor original 0.0

Rango: 0,0 a 999
= El valor no debe se mas grande que el valor en] P 7.01.

R T
~ ~
= =
- (@]

€ Referencia predefinida PID 1 Valor original 0.0
Rango: 0,0 a 999

eVl ¢ Referencia predefinida PID 2 Valor original 0.0
Rango: 0,0 a 999

~yak] @ Referencia predefinida PID 3 Valor original 0.0
Rango: 0,0 a 999

VY ¢ Referencia predefinida PID 4 Valor original 0.0
Rango: 0,0 a 999

SR ¢ Referencia predefinida PID 5 Valor original 0,0

Rango: 0,0 a 999
& Referencia predefinida PID 6 Valor original 0.0
Rango: 0,0 a 999

& Referencia predefinida PID 7 Valor original 0.0
Rango: 0,0 a 999

o o
Ry ~ ~N
i N B
~ o

Nota: Los valores en P 7.10 a P7.17 no pueden exceder el valor P 7.01

r
|
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4-56 I

& Control proporcional (P) Valor original 1.0
Rango: 0,0 a 10.0

El primer parametro de control PID es el control proporcional (P). Para un proceso
dado, si el valor proporcional es demasiado pequefio, la accion de control sera
demasiado lenta. Si el valor proporcional es muy alto, la accién de control sera
inestable. Ponga el control Integral de control (1) y el Derivativo (D) en cero (0).

Comience la sintonia del proceso con un valor proporcional bajo y aumente el
valor proporcional hasta que el sistema se haga inestable. Cuando se alcanza
inestabilidad, reduzca el valor proporcional levemente hasta que el sistema quede
estable (valores mas pequefios reducen la Ganancia P). La estabilidad puede ser
probada moviendose entre dos valores separados de referencia.

Con 10% de desvio y P = 1, entonces la salida de Control serd P X 10%. Por
ejemplo, si la velocidad de un motor se va hacia abajo 10% debido a un aumento
de carga, se genera un aumento correctivo de la sefial de velocidad de 10%. En un
mundo perfecto, este aumento en la velocidad debe traer la velocidad del motor a
normal.

& Control Integral (1) Valor original 1.00
Rango: 0.00 a 100,0 s. (0.00 desactiva el control integral)

La accion correctiva usando sélo el control proporcional no puede aumentar
suficientemente rapido ni el valor de referencia nunca se puede alcanzar a causa
de pérdidas en el sistema. ElI Control Integral se usa para generar una accién
correctiva adicional. Inicie la sintonia con un valor Integral grande y reduzca el
valor hasta que el sistema se haga inestable. Cuando se alcance inestabilidad,
aumente el valor Integral levemente hasta que el sistema sea estable y se alcance el
valor de referencia deseado.

€ Control derivativo (D) Valor original 0.00
Rango: 0.00 a 1.00 s.

Si la salida de control es demasiado lenta después que los valores de Control
Proporcional (P) y Control Integral (I) se ajusten, se puede necesitar el control
Derivativo(D). Comience con un valor alto del Derivativo y reduzca el valor hasta
llegar a inestabilidad. Luego aumente el valor Derivativo hasta que la salida de
control recobre la estabilidad. La estabilidad puede ser probada moviéndose entre
dos valores separados de referencia.

Limite superior para control Integral Valor original 100

Rango: 00 a 100%

= Este parametro define un limite superior de la ganancia integral (l) y por lo tanto
limita la frecuencia de referencia. Use la féormula de abajo para calcular el limite
superior para control Integral.

< La férmula es: Limite Integral superior = (Frecuencia de salida maxima) x P 7.23.
Este parametro puede limitar la frecuencia maxima de salida.
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r@eZ8 Cte de tiempo del filtro derivativo Valor original 0.0

Rango: 0,0 a 2,5 s.

= Para evitar amplificacién del ruido en la entrada a la salida del controlador, se
coloca un filtro digital. Este filtro ayuda a amortiguar las oscilaciones. Valores méa
altos en P 7.24 suministran mas amortiguacion.

4y Limite de la frecuencia de salida PID Valor original 100

Rango: 00 a 110%

= Este pardmetro define el porcentaje del limite de frecuencia de salida durante el control
PID. La formula es Limite de frecuencia de salida = (Frecuencia de salida maxima) x
P 7.25. Este parametro limitara la frecuencia de salida maxima.

Il Tiempo de deteccidon de pérdida de realimentacién Valor original 60

Rango: 0,0 a 3600 s.

_ ¢ RPM max. del motor(P0-04) S
Frecuencia de salida max,u( RPM del motor(P0-03) ) x Frecuencia nominal {P0-02}
= Este parametro define cuanto tiempo se pierde la sefial de realimentacion del lazo

PID antes de que se genere un error. Si el parametro se hace 0,0 el contador de
tiempo de la pérdida de la realimentacion de PID es desactivado. Cuando se pierde
la sefial de retorno, el contador de tiempo de la pérdida de realimentacién PID
comienza a medir el tiempo.Cuando el valor del contador de tiempo es mayor que
el valor en P7.26, se activa el parametro de pérdida de realimentacién PID (P7.27).
El visor muestra el mensaje "PID FBACK LOSS", que significa que se ha detectado
una anormalidad de la realimentacién. Cuando se corrige la sefial, el mensaje "PID
FBACK LOSS" sera corregido automaticamente si una sefial de variable de proceso
PV esta presente. Si no hay sefial presente, entonces la pantalla se debe reponer
manualmente.

ev¥d Operacion PID con pérdida de variable de proceso Valor original 00

RPM méx. del motor(P0-04)

Frecuencia de salida maxF( WW

) ¥ Frecuencia nominai {P0-02)

Rango: 00 - Avise y pare la operacién del motor
01 - Avise y continue la operacion

= Este parametro define como serd la operacion del variador cuando hay una
pérdida de la sefial de realimentacion (la variable de proceso).
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Parametros del visor

&€ Funcion del visor definida por el usuario Valor original 00
Modos: 00 Frecuencia de salida (Hertz)
01 Velocidad del motor (RPM)
02 Frecuencia a escala
03 Corriente de salida (A)
04 Carga del Motor (%)

05 Voltaje de salida (V)
06 Voltaje de la barra de C.C. (V)

07 Referencia del lazo PID
08 Realimentacion del lazo PID (PV)
09 Referencia de la frecuencia
KON @ Factor de frecuencia Valor original 1.0

Rango: 0,01 a 160,0

= El coeficiente K determina el factor por el que se multiplica, para la unidad
definida por el usario.

= El valor del visor se calcula como sigue:
Valor del visor = frecuencia de salida x K

= El visor es capaz de mostrar solamente cuatro digitos, pero P 8.01 puede ser usado
para ver numeros mas grandes. El visor usa comas para indicar nimeros de mas de
tres digitos.

Kl @ Temporizador de iluminaciéon del visor Valor original 00

Rango: 00 a 01
= Este pardmetro es usado para activar o desactivar el temporizador de la luz del visor

Modos: 00 Temporizador activado (1 min light off)
01 Temporizador desactivado
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Parametros de comunicacion
Direccion del esclavo Valor original 01

P9.01

la. Ed espafiol 08/05

Rango: 01 a 254

« Si el variador es controlado por comunicacion serial, se debe colocar la direccion de
esclavo del variador con este pardmetro.

Velocidad de transmision Valor original 01
Rango: 00 a 03
Modos 00: 4800 Velocidad de transmision de datos en Baud

01: 9600 Velocidad de transmision de datos en Baud
02: 19200 Velocidad de transmisiéon de datos en Baud
03: 38400 Velocidad de transmisiéon de datos en Baud

Este parametro es usado para definir la velocidad de transmision entre la
computadora o el PLC y el variador. El variador acepta cambiar parametros y
controlar su operacion a través de una interfase RS-485.

Protocolo de comunicacion Valor original 00
Modos: 00 Modo MODBUS ASCII . )
<7 bits de datos, no parity, 2 bit stop s>

01 Modo MODBUS ASCII )
<7 bits de datos, even parity, 1 bit stop >

02 Modo MODBUS ASCII ]
<7 bits de datos, odd parity, 1 bit stop >

03 Modo MODBUS RTU | .
<8 bits de datos, no parity, 2 bit stops>

04 Modo MODBUS RTU )
<8 bits de datos, even parity, 1 bit stop >

05 Modo MODBUSRTU )

<8 bits de datos, odd parity, 1 bit stop >
Cada variador DURAPULSE tiene una direccidon pre-asignada de esclavo
especificada por P9.00. La computadora luego controla cada variador de acuerdo
a su direccion de comunicacion de esclavo. Los variadores DURAPULSE pueden
transferir informacion en redes Modbus usando uno de los modos siguientes: ASCII
(American Standard Code for Information Interchange) o RTU (Remote Terminal
Unit). Los usuarios pueden seleccionar el modo deseado usando los valores
mostrados arriba.
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[
SCNIX] Funcionamiento con una falla de comunicacion Valor original 00
Modo: 00 - Muestra la falla y continda funcionando
01 - Muestra la falla y para con una desaceleracion predefinida
02 - Muestra la falla y para solamente por la friccion del sistema
03 - No se muestra la falla y continta funcionando
Este parametro es usado para detectar un error y tomar la accién apropriada.
N} Deteccion de Time Out Valor original 00
Rango: 00 - Activado
01 - Desactivado
Este parametro es usado por el modo ASCIl. Cuando este parametro es 01, indica
gue la deteccion de timeout esta activada y el periodo entre cada caracter no debe
exceder 500 ms.
SNy Duracion del Time Out Valor original 0.5
Rango: 0,1 a 60,0 segundos
N*Nird ¢ Bloqueo de pardmetros Valor original 00
Rango: 00 - Todos los parametros pueden ser leidos y configurados
01 - Los pardmetros pueden ser leidos solamente
2MeNot:] Restore a valor original Valor original 00
Rango: 0 a 99

o
©
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P 9.15

= Modo 99 vuelve todos los parametros a los valores originales de fabrica.

&€ Parametro de transferencia en bloque 1 Valor original P 9.99
Rango: P 0.00 a P 8.02

&€ Parametro de transferencia en bloque 2 Valor original P 9.99
Rango: P 0.00 a P 8.02

€ Parametro de transferencia en bloque 3 Valor original P 9.99
Rango: P 0.00 a P 8.02

€ Parametro de transferencia en bloque 4 Valor original P 9.99
Rango: P 0.00 a P 8.02

€ Parametro de transferencia en bloque 5 Valor original P 9.99

Rango: P 0.00 a P 8.02
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P 9.16
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€ Parametro de transferencia en bloque 6

Rango: P 0.00 a P 8.02

€ Parametro de transferencia en bloque 7

Rango: P 0.00 a P 8.02

&€ Parametro de transferencia en bloque 8

Rango: P 0.00 a P 8.02

€ Parametro de transferencia en bloque 9

Rango: P 0.00 a P 8.02

&€ Parametro de transferencia en bloque 10

Rango: P 0.00 a P 8.02

&€ Parametro de transferencia en bloque 11

Rango: P 0.00 a P 8.02

€ Parametro de transferencia en bloque 12

Rango: P 0.00 a P 8.02

&€ Parametro de transferencia en bloque 13

Rango: P 0.00 a P 8.02

&€ Parametro de transferencia en bloque 14

Rango: P 0.00 a P 8.02

&€ Parametro de transferencia en bloque 15
Rango: P 0.00 a P 8.02

& Velocidad de referencia con MODBUS
Rango: 0,0 a 400,0 Hz

= Este pardmetro es usado para configurar la referencia de frecuencia cuando el

Valor original P 9.99

Valor original P 9.99

Valor original P 9.99

Valor original P 9.99

Valor original P 9.99

Valor original P 9.99

Valor original P 9.99

Valor original P 9.99

Valor original P 9.99

Valor original P 9.99

Valor original 60.0

variador es controlado por la interface de comunicacion MODBUS.
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P 9.27

B

Nota: Para que este parametro funcione, el origen de frecuencia (en el pardmetro P4.00)
debe ser ajustado a 05.

€4 Comando de partida (RUN) con MODBUS Valor original 00

Rango: 00 - Parar
01 - Partir (Run)

Nota: Para que este parametro funcione, el origen de comando de operacion (P 3.00)
debe ser ajustado a 03.

P 9.28

H i

P 9.29

P 9.30

0
©
w
=

o
©
H i

4 Comando de direccion de giro con MODBUS Valor original 00

Rango: 00 - Forward
01 - Reverse

€ Comando de External Fault con MODBUS Valor original 00

Rango: 00 - No action
01 - External fault

€4 Comando de Fault Reset con MODBUS Valor original 00

Rango: 00 - No action
01 - Fault Reset

€4 Comando de JOG con MODBUS Valor original 00

Rango: 00 - Stop
01 - Jog

Nota: Este parametro debe ser comandado en forma independiente que el P9.27; es
decir, deben existir dos comandos de escritura diferentes en el maestro que operen
uno u otro, pero no los dos al mismo tiempo. De otra forma hay problemas de
control en el variador. Esto es explicado en el capitulo 5.

&Pardmetro Copy Valor original 00

Rango: 00 - DISABLE Copy Keypad Function
01 - ENABLE Copy Keypad Function
Este parametro es usado para leer o escribir informacién al variador.
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|
Ml Numero de serie del variador Valor original ##

Modos: 01 GS1

02 GS3

03 GS3

04 GS4

EeR:¥) |nformacion del modelo del fabricante Valor original ##

Modos:
00: GS3-21P0 (230V trifasico 1.0HP)
01: GS3-22P0 (230V trifasico 2.0HP)
02: GS3-23P0 (230V trifasico 3.0HP)
03: GS3-25P0 (230V trifasico 5.0HP)
04: GS3-27P5 (230V trifasico 7.5HP)
05: GS3-2010 (230V trifasico 10HP)
06: GS3-2015 (230V trifasico 15HP)
07: GS3-2020 (230V trifasico 20HP)
08: GS3-2025 (230V trifasico 25HP)
09: GS3-2030 (230V trifasico 30HP)
10: GS3-2040 (230V trifasico 40HP)
11: GS3-2050 (230V trifasico 50HP)
12: GS3-41P0 (460V trifasico 1.0HP)
13: GS3-42P0 (460V trifasico 2.0HP)
14: GS3-43P0 (460V trifasico 3.0HP)
15: GS3-45P0 (460V trifasico 5.0HP)
16: GS3-47P5 (460V trifasico 7.5HP)
17: GS3-4010 (460V trifasico 10HP)
18: GS3-4015 (460V trifasico 15HP)
19: GS3-4020 (460V trifasico 20HP)
20: GS3-4025 (460V trifasico 25HP)
21: GS3-4030 (460V trifasico 30HP)
22: GS3-4040 (460V trifasico 40HP)
23: GS3-4050 (460V trifasico 50HP)
24: GS3-4060 (460V trifasico 60HP)
25: GS3-4075 (460V trifasico 75HP)
26: GS3-4100 (460V trifasico 100HP)
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Control de un lazo y de realimentacion PID

N0l Cantidad de pulsos por rotacion del encoder Original 1024

Rango: 01 a 20000

Se usa un encoder como un transductor para realimentar la velocidad del motor y
define el nimero de pulsos por por cada revolucion del encoder. De esta forma el
variador puede mantener una precision de hasta 0,2% en relacion a la velocidad
béasica del motor (P0.03) en el modo sensorless vector con realimentacion.

NNOkE Tipo de seinal del encoder Original: 00

Rango: 00: Desactive
01: Solo una fase
02: 2 fases o en quadratura, FWD - CCW (como los punteros del reloj)
03: 2 fases 0 en quadratura, FWD - CW ( direccién inversa)

Este parametro es usado para especificar el tipo de sefial del encoder. Se usan los
valores 02 y 03 para distinguir la rotacion del eje del motor en relacién al tipo de
sefial de un encoder tipo cuadratura (de 2 canales). Aparecera el error ‘ENC
SIGNAL ERROR?” si la rotacién del eje del motor no corresponde a la del encoder.

N7l @ Control proporcional Original: 1.00

=

Rango: 0,0 a 10.0

Este parametro specifica control proporcional y la ganancia asociada (1), usada por
control sensorless vector con realimentacion de encoder.

Nota: El diagrama en la pégina siguiente muestra la relacionde control en las salidas
P10.02, P10.03 y P10.04.

SEONIKE ¢ Control Integral Original: 1.00

Rango: 0,0 a 100,0 s.
Este parametro specifica control integral y la ganancia asociada (I).

SENZY Limite de control de la frecuencia de salida Original: 7.5

4-64 I

Rango: 0,0 a 20,0%

Este parametro limita la cantidad de correccidn para el control Pl en la frecuencia
de salida cuando se controla velocidad. Puede limitar la salida de frecuencia
maxima.
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NN Deteccion de pérdida del encoder Original: 00

Rango: 00: Avise y continue operacion

01: Avise y haga una rampa de desaceleracion.

02: Avise y pare por fricciéon

Este parametro controla la respuesta del variador a una sefial de realimentacion, tal
como una sefial analoga o pulsos de encoder, cuando la sefial no es normal.

Diagrama de sintonizacion de lazo cerrado
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