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& &VARNING &

Thank you for purchasing automation equipment from Automationdirect.come, doing business as
AutomationDirect. We want your new automation equipment to operate safely. Anyone who installs or
uses this equipment should read this publication (and any other relevant publications) before installing

or operating the equipment.

To minimize the risk of potential safety problems, you should follow all applicable local and national
codes that regulate the installation and operation of your equipment. These codes vary from area to
area and usually change with time. It is your responsibility to determine which codes should be

followed, and to verify that the equipment, installation, and operation is i
revision of these codes.

At a minimum, you should follow all applicable sections of the National Fi
Code, and the codes of the National Electrical Manufacturer's Association
regulatory or government offices that can also help determine which codes
for safe installation and operation.

Equipment damage or serious injury to personnel can result from the fail
codes and standards. We do not guarantee the products described in this
your particular application, nor do we assume any responsibility for your

or operation.

Our products are not fault-tolerant and are not designed, manufactured g
as on-line control equipment in hazardous environments requiring fail-safe
operation of nuclear facilities, aircraft navigation or communication syster
life support machines, or weapons systems, in which the failure of the pr
death, personal injury, or severe physical or environmental damag
AutomationDirect specifically disclaims any expressed or implied warra
Activities.

For additional warranty and safety information, see the Terms and Conditic
you have any questions concerning the installation or operation of this
additional information, please call us at 770-844-4200.
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This publication is based on information that was available at the time it was printed. At
AutomationDirect we constantly strive to improve our products and services, so we reserve the right to
make changes to the products and/or publications at any time without notice and without any
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written consent of Automationdirect.com® Incorporated. AutomationDirect retains the exclusive rights

to all information included in this document.



@&\ DVERTENCIA &

Gracias por comprar equipo de automatizacion de Automationdirect.com™. Deseamos que su nuevo
equipo de automatizacion opere de manera segura. Cualquier persona que instale o use este equipo
debe leer esta publicacion (y cualquier otra publicacion pertinente) antes de instalar u operar el
equipo.

Para reducir al minimo el riesgo debido a problemas de seguridad, debe seguir todos los codigos de
seguridad locales o nacionales aplicables que regulan la instalacién y operacion de su equipo. Estos
caédigos varian de area en area y usualmente cambian con el tiempo. Es su responsabilidad determinar
cuales codigos deben ser seguidos y verificar que el equipo, instalacién y operacion estén en
cumplimiento con la revision mas reciente de estos cédigos.

Como minimo, debe seguir las secciones aplicables del Cédigo Nacional de Incendio, Cédigo
Nacional Eléctrico, y los codigos de (NEMA) la Asociacién Nacional de Fabricantes Eléctricos de
E.E.U.U. Puede haber oficinas de normas locales o del gobierno que pueden ayudar a determinar
cuales codigos y normas son necesarios para una instalacion e operacion segura.

Si no se siguen todos los codigos y normas aplicables, puede resultar en dafios al equipo o lesiones
serias a personas. No garantizamos los productos descritos en esta publicacion para ser adecuados
para su aplicacién en particular, ni asumimos ninguna responsabilidad por el disefio de su producto,
la instalacion u operacion.

Nuestros productos no son tolerantes a fallas y no han sido disefiados, fabricados o intencionados para
uso o reventa como equipo de control en linea en ambientes peligrosos que requieren una ejecucién
sin fallas, tales como operacién en instalaciones nucleares, sistemas de navegacion aérea, o de
comunicacioén, control de trafico aéreo, maquinas de soporte de vida o sistemas de armamentos en las
cuales la falla del producto puede resultar directamente en muerte, heridas personales, o dafios fisicos
0 ambientales severos ("Actividades de Alto Riesgo"). Automationdirect.com™ especificamente
rechaza cualquier garantia ya sea expresada o implicada para actividades de alto riesgo.

Para informacion adicional acerca de garantia e informacién de seguridad, vea la seccién de Términos
y Condiciones de nuestro catalogo. Si tiene alguna pregunta sobre instalacion u operacion de este
equipo, o si necesita informacion adicional, por favor lldmenos al numero 770-844-4200 en Estados
Unidos.

Esta publicacion estd basada en la informacion disponible al momento de impresién. En
Automationdirect.com™ nos esforzamos constantemente para mejorar nuestros productos y servicios,
asi que nos reservamos el derecho de hacer cambios al producto y/o a las publicaciones en cualquier
momento sin notificacion y sin ninguna obligacién. Esta publicacion también puede discutir
caracteristicas que no estén disponibles en ciertas revisiones del producto.

Marcas Registradas

Esta publicacidon puede contener referencias a productos producidos y/u ofrecidos por otras
compafiias. Los nombres de las compafiias y productos pueden tener marcas registradas y son
propiedad Unica de sus respectivos duefios. Automationdirect.com™, renuncia cualquier interés
propietario en las marcas y nhombres de otros.

Propiedad Literaria 2006, Automationdirect.com™ Incorporated
Todos los derechos reservados
No se permite copiar, reproducir, o transmitir de ninguna forma ninguna parte de este manual sin
previo consentimiento por escrito de Automationdirect.com' Incorporated. Automationdirect.com™
retiene los derechos exclusivos a toda la informacion incluida en este documento. Los usuarios de este

equipo pueden copiar este documento solamente para instalar, configurar y mantener el equipo
correspondiente. Puede ser usado también para propdsitos de educacion en institutos de ensefianza.
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Capitulo 1: Introduccion
[

Descripcion del manual

El propodsito de este manual
Este manual describe cémo utilizar los
Moédulos de Comunicacion de Ethernet
(ECOM). Usted encontrard informacién
acerca de:

- Como configurar el médulo de ECOM
- Disposiciones de la red

- Comunicaciones PC a PC

- Comunicaciones PLC a PLC

- Ejemplos de programacion de RLL

- Mantencién y busqueda de fallas

Otros materiales de referencia
Otros manuales DirectLOGIC que pueden ser Gtiles para su uso:

- Manual de Usuario DL0O5 articulo DO-USER-M

- Manual de Usuario DL0O6 articulo DO-06USER-MSP

- Manual de Usuario DL205 articulo D2-USER-M

- Manual de Usuario DL405 articulo D4-USER-M

- Manual de DirectSOFT articulo PC-PGMSW verdsion 2.3 0 mas nueva

- Manual de KEPdirect para PLCs. articulo DA-KEPPLC-MSP

Quién debe leer este manual

Si usted necesita un puente de comunicaciones de alta velocidad entre sus PLCs
DirectLOGIC y la computadora PC u otros PLCs DirectLOGIC y usted entiende los
fundamentos de instalacién y programacion de PLCs, éste es el manual para usted. Este
manual le da la informacidn que usted necesita para instalar e instalar un puente de
comunicaciones a un médulo ECOM.

Apoyo Técnico
Por Teléfono: 770-844-4200
(Lunes a Viernes, 9:00 a.m.-6:00 p.m. E.T.)

En Internet: www.automationdirect.com
Nuestro grupo de apoyo técnico trabajara con usted para contestar sus preguntas. Si no
puede encontrar la solucion para su aplicacién, o si por cualquier otra razon usted necesita
ayuda técnica adicional, por favor llame a Apoyo Técnico al 770-844-4200. Estamos
disponibles los dias de semana de 9:00 a.m. hasta las 6:00 p.m. Hora del Este de Estados
Unidos.
Ademas le invitamos a que visite nuestro sitio en Internet, donde puede encontrar

informacion técnica y no técnica sobre nuestros productos y nuestra empresa. Visitenos
en www.automationdirect.com.

Si usted tiene un comentario 0 una pregunta sobre cualesquiera de nuestros productos,
servicios, 0 manuales por favor complete y devuelva la hoja de sugerencias que viene en
la Gltima péagina de este manual.

1-2 I Manual de los médulos ECOM



Capitulo 1: Introduccion

Simbolos especiales

i ﬁ Cuando vea el icono de la "libreta™ en el margen de la izquierda, el parrafo en el lado
__] derecho sera una nota especial.

E i

a la derecha sera uno de ADVERTENCIA. Esta informacion puede evitar heridas,

Cuando vea el icono del "punto de exclamacion” en el margen de la izquierda, el parrafo
[ pérdidas de propiedad, o (en casos extremos) hasta muerte.

Asuntos claves de cada capitulo
El principio de cada capitulo enumerara

los asuntos mas importantes que se ' c‘f

pueden encontrar en ese capitulo. APITULO
INTRODUCCHIN / 1

sl 1-2

£ mste capitulo
D e dd rmemnual

Irarpachizchin

il ECIOR 1-3

Pregunlin hechas Inecuentemania
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Capitulo 1: Introduccion

Introduccion al médulo ECOM

1-4

Hay actualmente disponibles varios mddulos de comunicacion de Ethernet (ECOM) para
uso con sistemas de PLCs DL0O5/06, DL205 y DL405.

Los mddulos ECOM se muestran en la figura de abajo. Estos mddulos proporcionan una
conexion Ethernet econdmica, de alta velocidad, para los sistemas de PLCs DirectLOGIC.
Los modulos son faciles de configurar y se instalan en redes Ethernet 10/100BaseT (pares
trenzados, cable de cobre) o 10BaseFL (fibra 6ptica). Los LED en la parte frontal de cada
modulo entregan informacion vital sobre el estado del médulo y del puente de
comunicaciones.

Los mdodulos 10/100BaseT utilizan conectores modulares estandares Rl45 y los mddulos
10BaseFL utilizan conectores de bayoneta estilo ST.

HO-ECOM HO-ECOM100  H2-ECOM H2-ECOM100 H2-ECOM-F H4-ECOM H4-ECOM-F

=

Nota: Si Ud estd usando un visor DO-06LCD en el PLC DLO6, el cédigo de fecha del visor
debe ser 032A (Febrero de 2003) o més nuevo, para ser compatible con el médulo
HO-ECOM.

Posibilidades de comunicacion del médulo ECOM

Usted puede usar los mdédulos ECOM para compartir datos entre dos o mas PLCs
DirectLOGIC o entre PLCs DirectLOGIC y computadoras personales.

El HO/H2-ECOM100 permite ademas comunicaciones client/server con otros dispositivos
de Ethernet usando el protocolo MODBUS TCP/IP.

La comunicacion entre los dispositivos de PLCs/MODBUS TCP/IP es lograda usando las
instrucciones de lectura o escritura (RX/WX) que estdn disponibles en el manual de
usuarios de programacion del software DirectSOFT32. Los capitulos 4 y 5 explican el uso
de las instrucciones RX/WX.

Usted puede también utilizar el software de programacién DirectSOFT32 en una
computadora personal para programar su PLCs con la red de Ethernet. Es lo mismo que
la programaciéon a través del puerto de programacién en la CPU, pero con la
conveniencia de hacerla desde una sola localizacion.

Manual de los médulos ECOM



Capitulo 1: Introduccion

Use el nimero de articulo PC-PGMSW para programar todas las familias de PLCs
DirectLOGIC (las series DL105 y DL305 son los tinicos PLCs que no se pueden programar
a traves de Ethernet).

El capitulo 2 le indicard qué CPUs se pueden usar con los médulos ECOM.

:’-"‘"3 NOTA: Recomendamos usar una red dedicada para aplicaciones de control del PLC. Para
— mas informacion vea el capitulo 2, Configuracion e instalacion.

Las computadoras que tienen funcionando nuestro software KEPdirect para PLCs pueden
establecer conexiones Ethernet para intercambiar informacion con los PLCs DirectLOGIC
05/06/205/405.

La computadora PC de la red

Usted puede utilizar una computadora personal equipada con una tarjeta adaptadora de
red 10/100BaseT o 10BaseFL y el software NetEdit3 para configurar el médulo de ECOM
a través de la red.

Usted puede también utilizar NetEdit3 para localizar fallas de ciertos problemas de
comunicacion. La utilidad NetEdit3 no se incluye con este manual pero esta disponible
para transferencia directa en http://www.automationdirect.com.

Manual de los médulos ECOM I 1-5



Capitulo 1: Introduccion

Preguntas hechas frecuentemente

P. ;Como puedo acelerar mis comunicaciones con ECOM?

R. Trate de acortar el tiempo de barrido del PLC (el PLC permite solamente una
transaccién de ECOM por barrido).

P. ¢Qué causa " Task code error response (respuesta de error del cédigo de
tarea)" con el error E353?

R. El error es del PLC y significa "espera muy grande en las comunicaciones de la
operacion de background". El error es debido a un problema de comunicacion de la
placa trasera del PLC (ECOM, DCM, etc.).

P. ;Se puede configurar un ECOM para hablar a través de una entrada
gateway?

R. Si, se configura el gateway para reencaminar trafico a y desde el ECOM a través del
puerto 7070 hexadecimal.

P. ;Cudndo esta usando un DL205 con un ECOM, hay una manera de
encender las salidas del PLC desde una computadora usando un sistema
operativo que no sea Windows?

R. Host Engineering tiene lo que se llama Ethernet SDK (kit de los desarrolladores de
software) que se puede bajar en forma normal gratuita desde el sitio de Internet de Host
Engineering. Sin embargo, esto no le serd util para su sistema, pero para acomodar su
sistema operativo, usted puede completar un formulario situado en el sitio de Internet
de Host Engineering y solicitar el cédigo de fuente para Ethernet SDK. Esto es
necesario para que Host Engineering sepa quién estd usando el cédigo fuente. El
cadigo fuente puede entonces ser recompilado para trabajar en su sistema. Con el SDK
recompilado para su sistema, usted puede usar el protocolo CCM (es decir, DirectNET)
para encender las salidas del PLC, simplemente sabiendo los tipos y los rangos de
memoria segun lo requerido por sintaxis. La formay los detalles de la peticién sobre
el SDK se pueden encontrar en la pagina principal del sitio de Internet de Host
Engineering (www.hosteng.com). Una vez que haga clic en "EBC/ECOM/EDRV" debajo
de "kits del desarrollador de S/W" en la columna del lado izquierdo.

P. ;Cudl es la manera més rapida de llevar datos del PLC al PLC?
R. Instalando ECOMs en los PLCs y utilizando los comandos RX/WX es la manera mas
rapida de hacer esto. Es mucho mas rapido que usando la comunicacion serial.

P. ;Puede el ECOM hacer un mensaje de difusiobn Broadcast a dispositivos
auxiliares multiples?

R. No.

P. (Puede ser cambiado el MAC ADDRESS?

R. EI MAC ADDRESS se quema en la ROM en el modulo y se configura momentos antes
gue sale de la fabrica. No hay una forma légica para que ningun protocolo cambie esta
direccioén. El rango las direcciones de Ethernet de HOST Engineering para (MAC) es
00.E0.62.XX.XX.XX.

1-6 I Manual de los médulos ECOM



CONFIGURACION E
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Capitulo 2: Configuracion e instalacion

Identificadores de ECOM en la red

Esta seccion describe los identificadores de la red que se pueden asignar al médulo
ECOM. Cada médulo se debe asignar por lo menos a un identificador Unico para hacer
posible que una PC u otro médulo ECOM lo reconozca en la red. Hay cuatro métodos
de identificar el moédulo ECOM dando flexibilidad para la mayoria de esquemas de
establecimiento de una red. Los cuatro identificadores de ECOM son:

Identificacion del médulo
Nombre
Direccion IP (Internet Protocol)

- Direccion de Ethernet (MAC)
Los primeros tres son seleccionables por el usuario. El Gtimo se configura en la fabrica.
Cada uno de los identificadores se discute en este capitulo. Si usted tiene mas de dos o
tres ECOMs en su red, considere hacer de una tabla con las identificaciones de red, segin
mostrado en la tabla a continuacion:

Direccién de Identifjcacién Nombre Direccion IP
Ethernet (MAC) del modulo

00 EO 62 20 01 20 3 Estacion de bombeo 2 192.168.100.005
00 EO 62 20 01 58 8 Efluente 255.255.255.255
00 EO 62 20 01 8D 17 Edificio 3 192.168.100.00
00 EO0 62 20 01 94 2 Estacion de bombeo 1 192.168.100.002
00 EO 62 20 01 DE 61 192.168.100.003
00 E0 622001 F1 33 192.168.100.004
00 EO 62 20 01 FB 1 Sala de control 255.255.255.255
00 E0 62 20 01 FO 6 Mezclador 192.168.100.006

La decisién sobre cual tipo de identificador deber usar es importante. La decisiéon
depende fundamentalmente de los requisitos particulares. Las comunicaciones PC a PLC
son generalmente mejor acomodadas con un tipo de identificador mientras que las
comunicaciones PLC a PLC requieren un tipo diferente. La facilidad de mantencién y la
localizacion de fallas también deben ser consideradas antes de decidir qué tipo debe usar.
Los identificadores se usan para conectar la PC al PLC o un PLC a otro PLC. El disefio
flexible del médulo permite que usted use diversos identificadores para conexiones
diferentes al mismo médulo. Esto es particularmente importante si usted necesita
comunicaciones PC a PLC y PLC a PLC a través de la misma red. La tabla siguiente
resume los identificadores de red y sus aplicaciones:

Coémo . .
. Formato Comunicacion | Restricciones/Notas
configurar
Identificacion del . ; PLCaPLCo Identificacion del médulo en
Médulo DIP switch | Nimero 1-63 PC a PLC NetEdit3
. PLCaPLCo El DIP switch debe ser
NetEdit3 NG 1-63
et=dl umero PC aPLC colocado en “0”
NetEdit3 No. 1-999.999.999 | S6lo PC a PLC | > 90 (no para PLC a PLC)
. 32 caracteres 3 El software HMI puede tener
Nombre NetEdit3 L SoloPCaPLC|,. . .
alfanuméricos limitaciones
Direccion 1P NetEdit3 4,n.umeros de 3 PC a PLC Consulte el a'dmin'i'strador de
digitos la red para direccion IP
Direcciéon MAC Colocado 12 digitos

S6lo PC a PLC | Asignado por fabrica para IPX

Ethernet en fabrica | hexadecimales
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Identificacion del moédulo

Se requiere una identificacién del modulo para las comunicaciones PLC a PLC y puede ser
configurada de una de dos maneras. Usted puede asignar la identificacién del modulo:

- usando los DIP switches en el médulo.

- usando las herramientas de configuracion en NetEdit3

- Configuracion HTML (después de que se asigna la direccién IP al médulo usando
NetEdit3; descrito en el capitulo 5; HO/H2 -ECOM100 solamente)

Use los DIP switches si usted desea instalar o cambiar los médulos sin usar una PC para
configurar la identificacion del médulo. Configure el DIP switch del médulo, introduzca
el modulo en la base y conecte el cable de red. La identificacion del modulo es
configurada durante la energizacion y el ECOM est4 listo para comunicarse en la red.

Le mostramos como configurar el DIP switch en las paginas 2-5y 2-6.

Si usted prefiere poder configurar o cambiar todas las identificaciones del médulo en su
red desde una sola computadora PC, use las herramientas en NetEdit3, discutidas en el
capitulo 3.

Nombre
Un nombre hace facil reconocer el PLC por su funciéon. Un ejemplo de un nombre es
"Estacién de bombeo 1." El nombre puede tener hasta 32 caracteres alfanuméricos en
longitud. Se puede asignar un nombre usando NetEdit3.

'

Estacion de bombeo 1

L]
L1

Estacion de bombeo 1

Jm—— espacios o ciertos otros caracteres ASCIl no-alfanuméricos como primer caracter.
También, el HMI puede no aceptar nombres de méas de 16 caracteres. Consulte la
documentacion del HMI sobre las convenciones de colocacién de nombres.

f-- Nota: Los productos de software de algunos HMI no aceptaran nombres con ndmeros,
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2-4

Direccion IP (IP adress)

Se puede asignar una Direccion IP (IP Address) al médulo ECOM si su red requiere uno.
Generalmente, se requiere Direccion IP en los casos donde los PLCs estan compartiendo la misma
red con las PC, y algunas de las PC estan realizando funciones sin relacion al control del PLC.

Normalmente, un administrador de la red asignara una Direccion IP a cada dispositivo en la
red. Si usted tiene una red dedicada separada para su PLCs, usted puede usar la identificacion
del médulo o un nombre para cada puente de comunicaciones. Usted debe usar una
Direccion IP, si usted esta utilizando el protocolo UDP/IP o MODBUS TCP/IP.

Use NetEdit3 para asignar una Direccion IP al ECOM (Vea al capitulo 3). El médulo se envia
de fabrica con una Direccién IP de 0.0.0.0. Esto no es una Direccion IP usable para las
comunicaciones normales. Sirve solamente como valor por defecto que se pueda cambiar
usando NetEdit3. Los valores validos son 1a254. Usted no tiene que cambiar la Direccion
IP por defecto a menos que usted esté usando la Direccion IP para conectarse a su modulo
de ECOM. El valor por defecto no causa conflictos con otras comunicaciones de la red. Si
usted cambia la Direccién IP por defecto para conexion con otros dispositivos de la red, usted
debe cambiar "los cuatro campos 0". Si cualquier campo contiene el nimero 255 y se han
cambiado otros campos, el médulo no sera reconocido en la red.

Ejemplo

Subnet mask del Cliente (PC/ECOM): 255.255.0.0

Direccion IP Vélida del Cliente (PC/ECOM): 192.168.50.2 1a254

Direccion IP Vélida del Servidor ECOM: 192.168.55.5 ajustes validos para

Direccion IP Valida del Servidor ECOM: 192.168.70.15 campos en negrilla del
numero (no duplique)

ADVERTENCIA: Es extremadamente importante no tener direcciones duplicadas de IP
en su red. Si usted esta utilizando la Direccion IP para ligar el médulo ECOM a cualquier
dispositivo de la red (las PC o PLCs), el mddulo ECOM debe tener un ndmero unico.

Direccion MAC de Ethernet

Se asigna una direccion Unica de Ethernet (MAC) a cada modulo en la fabrica y no
cambiara. Se imprime en una etiqueta en cada médulo de ECOM. La direccidon de
Ethernet (MAC) es reconocida por NetEdit3. La direccion de Ethernet (MAC) es un nimero
de doce digitos sin relacion deliberada a su red o &reas funcionales de su planta. No sirve

generalmente como identificador conveniente y facilmente recordado para su ECOM.
Direccion Ethernet (MAC) asignada por la fabrica

| Hi-ECOM
00 E0 62 20 20 36

Haat Aute Prod
Ha-ECOm
00 B0 G2 2000 85

Hazt Auta Prod
L | He-ECOM
00 ED 62 20 00 Bd

Usando multiples identificadores de red
Usted puede utilizar la Direccion IP para satisfacer los requisitos de la red, un nombre
para los identificadores de la red de las PC que tienen funcionando software de HMI y la
identificacion del modulo para que los PLCs compartan datos entre si. Usar un tipo de
identificador no limita el uso de los otros tipos de identificadores.
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Configurando la identificacion del médulo con el DIP switch

Usted puede utilizar el DIP switch en el mddulo de ECOM para configurar la
identificacion del modulo a un ndmero a partir de uno a sesenta y tres. Cada médulo en
una red dada se le debe asignar una identificacion Unica del médulo si se va a usar para
comunicaciones. No use la identificacidn "0" del mddulo para comunicaciones. Si el DIP
switch se configura a un nimero mayor de 0, las herramientas del software no pueden
usar la identificacién del médulo. Las herramientas de software permitiran solamente
cambios a la identificacion del modulo si el ajuste del DIP switch es O (cero, todos OFF).
La colocacion de los DIP switches se leen en la energizacion. Usted puede utilizar las
herramientas de software para configurar el nombre y la Direccién IP incluso si usted usa
el DIP switch para configurar la identificacion del moédulo.

ADVERTENCIA: Usando identificaciones duplicadas del médulo en una sola red causara
comunicaciones no confiables PLC a PLC.

Los DIP switches de las Series HO- y H2-ECOM

Los DIP switches de las Series HO- y H2-ECOM contienen ocho interruptores individuales
deslizantes, pero solamente seis de éstos son activos. Dos no se utilizan. Note que los
switches deslizantes individuales estan rotulados 1 a 8 en el cuerpo del DIP switch (al revés
en la figura de abajo). Usted también encontrara que la placa de circuito impreso esta
rotulada O (cero) con 7. Utilizamos el rotulado en la placa de circuito impreso para describir
coémo configurar el Switch. Los nimeros en la placa de circuito impreso indican la potencia
de 2 representados por cada switch deslizante. Por ejemplo, el interruptor O representa 2° (o
1), interruptor 1 es 2* (0 2), el interruptor 2 es 2* (0 4), etcétera. La figura de abajo muestra
el valor binario de cada interruptor en paréntesis ().

HO-ECOM
H2-ECOM
Ignore estos nameros
7 |
7 2 ¢+ 5 ¢ ¥ B2 | |
F-E=BREHY
e
No usados e et @ 2 N
-\_\‘ B 18 42 (A i) i -:1_,..-
“‘x.x____\/:_a_llor binario Los nimeros 0 a 7 impresos en

""—--— —-—"lla placa indican la potencia de 2
representada por cada switch.

La identificacion del modulo iguala la suma de los valores binarios de los switches
deslizantes colocados en ON. Por ejemplo, si usted coloca los switches deslizantes 1, 2,
y 3 en ON, la identificacion del médulo sera 14. Esto es encontrado sumando 8+4+2=14.
El valor méximo que usted puede configurar en los DIP switches es 32+16+8+4+2+1=63.
Se llega a ésto colocando los interruptores 0 a 5 en ON.
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DIP switch de la serie H4-ECOM

EL DIP switch de la serie H4-ECOM contiene ocho switches deslizantes individuales,
pero solamente seis de éstos son activos. Dos no se utilizan. Note que los switches
deslizantes individuales estan etiquetados 1 a 8 en el cuerpo del DIP switch. Usted
también encontrard que la placa de circuito impreso esta rotulada O (cero) hasta 7 (seguin
lo mostrado en la figura de abajo). Usamos los nimeros marcados en la placa de circuito
impreso para describir como configurar el DIP switch. Los nimeros en la placa de circuito
impreso indican la potencia de 2 representados por cada switch deslizante. Por ejemplo,
el interruptor O representa 2° (o 1), el interruptor 1 es 2* (0 2), el interruptor 2 es 22 (0
4), etcétera. La figura abajo muestra el valor binario de cada interruptor en paréntesis ().

Ignore estos nimeros H4-ECOM (-F)
2 e e i

//

p5 g4 g3 22 pt o
(32)(18) {8) (4} (2) (1) i ,
| | Los nimeros 0 a 7 impresos en la
' placa indican la potencia de 2

|
Valor binario i
- . |representada por cada switch.

La identificacién del modulo es igual a la suma de los valores binarios del interruptor deslizante
colocado en ON. Por ejemplo, si usted coloca los interruptores deslizantes 0, 1, y 3 a ON, la
identificacion del médulo serd 11. Esto es encontrado sumando 8+2+1=11. El valor méximo
que usted puede colocar en el DIP switch es 32+16+8+4+2+1=63. Esto es alcanzado
configurando los interruptores 0 a 5 a ON.

Nota: Cuando todos los interruptores se configuran como OFF (mddulo identificacion =

0), la identificacion del moédulo puede ser configurada usando las utilidades de

—_— software en NetEdit y DirectSOFT32. No use la identificacién "0" del médulo para

las comunicaciones normales. Es aceptable dejar la identificacion del mddulo

configurada en cero si usted esta usando el nombre o la Direccion IP para
comunicaciones.
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Insercion del médulo de ECOM en la base del PLC

Instalacion del médulo serie HO-ECOM

Antes de instalar el médulo opcional en la ranura del PLC DL0O5 o cualquiera de las ranuras
del PLC DLO6, configure el DIP switch de la identificacion del médulo (si su uso requiere esto)
en el médulo HO-ECOM. El paso siguiente es quitar la cubierta protectora de la ranura, Quite
la cubierta exprimiendo las lenguetas del sujetador y levantando la cubierta.

e

Lengletas de la
cubierta

Aaf et f !
b T ey e [
.._\_r.-;:_.;,.n-:-n;n.-f;-:"-'u:n:&&#'si i 1

-
b

Ahora, insiera el médulo en la ranura abierta en el DLO5 o en una de las cuatro ranuras en el
DL06. Cologue el moédulo de modo que la informacién impresa se oriente en la misma
direccion que las marcas en el PLC. Sea cuidadoso al alinear el conector hembra en la placa
de circuito impreso del madulo con el conector macho en la placa trasera del PLC. Presione
el médulo en la ranura hasta que el frente del modulo esté rasante con el frente del PLC.
Verifique el consumo de corriente del PLC DLO6 para estar seguro que que esta dentro de los
limites de la fuente de poder antes de instalar mas madulos.

Instalacion en el PLC DL205

El sistema DL205 permite la colocacién del médulo H2-ECOM en la base de la CPU
solamente, no en bases locales de expansion o bases remotas de E/S. El nUmero de ranuras
usables depende de cuéntas ranuras tiene su base. El médulo no funciona en la ranura O de
la serie de PLCs DL205, la ranura al lado de la CPU. Las CPUs D2-240, D2-250-1 y D2-260
permiten usar los médulos de ECOM. La CPU D2-230 no permite usar modulos de ECOM.

[Q;IQ s I.\f[. !.! R ]..-__-..: ':h'“‘..:
) 205 |epul A4 A p

RanLn_E Ranura | Ranura | Ranura | Ranura

0 1 2 3 4 No!

L S R = =1 1)

ADVERTENCIA: Su sistema puede dafiarse si usted instala o quita componentes del sistema
antes de desconectar la energia del sistema. Para reducir al minimo el riesgo de dafio de
equipo, choque eléctrico, o dafios corporales, desconecte siempre la energia del sistema
antes de instalar o de quitar cualquier componente del sistema.
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Ranuras que se

Tipo del médulo | CPU Base de la CPU
pueden usar
D2-03B-1, D2-03BDC1-1, D2-03BDC-2 |1
H2-ECOM D2-240 I'D2.04B-1, D2-04BDC1-1, D2-04BDC-2 |1, 2
H2-ECOM100 D2-250-1
H2-ECOM-E | D2-260 [|D2-06B-1, D2-06BDC1-1, D2-06BDC2-1|1, 2, 3, 4

D2-09B-1, D2-09BDC1-1, D2-09BDC-2

1,2,3,4,5,6,7

i

Instalacion del moédulo serie H2-ECOM

Para instalar el médulo de ECOM, alinee la placa de circuito impreso del médulo con los

surcos en la base y empuje el médulo hasta que esté rasante con la parte frontal de la

fuente de poder de la base DL205. Si usted siente mas que resistencia moderada cuando
usted empuja el madulo en la base, la placa de circuito no se puede alinear con los surcos
en la base. Cuando el médulo se asienta firmemente en la ranura, presione la tapa y las
lengiietas de retencion inferiores para trabar el médulo en lugar.

Ranura O
i T R
EE =B =g o T
e e | ~ =20
.-. |-_1=z/ ==
o -

Lengletas de
rentencion

NOTA: Al agregar los modulos a su PLC, siempre confirme que el consumo de energia
acomodara sin problemas el modulo agregado. Vea el manual de usuario de su

PLC para mas informacion sobre como calcular el consumo de corriente. Vea el

apéndice A para el consumo de corriente de los médulos H2-ECOM.
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Capitulo 2: Configuracion e instalacion

Ranuras posibles en el PLC DL405

Para los sistemas del PLC con CPUs D4-430 y D4-440, los mdédulos de ECOM pueden
residir dentro de cualquier ranura de E/S pero solamente en la base de la CPU. La CPU
D4-450 permite la instalacion del médulo H4-ECOM en la base de la CPU o en bases
locales de expansion.

Si el modulo H4-ECOM se usa en una base local de expansion, todas las bases en el
sistema deben ser el tipo de bases con el sufijo "-1". Los niUmeros de pieza véalidos para
estas bases son D4-04B-1, D4-06B-1, y D4-08B-1. El "-1" en el final del nGmero de
articulo indica que la base puede usar los modulos de especialidad incluyendo el ECOM.

Las bases con sufijo "-1" se pueden conectar como bases locales de expansién o bases
remotas. No son la misma cosa. jLas bases remotas no permiten usar los mddulos de

ECOM!

g |} = AN ' N Q“j

J

405 ()

[
CPU
| || Slto | Siot1 | Slet2 | Slot3

B\ \
D, ]
|L CR—— A, 4

ADVERTENCIA: Su sistema puede ser dafiado si usted instala o quita componentes del
sistema antes de desconectar la energia del sistema. Para reducir al minimo el riesgo del
dafio de equipo, choque eléctrico, o dafios corporales, desconecte siempre la energia
del sistema antes de instalar o de quitar cualquier componente del sistema.

Tipo de médulo | CPU Base Ranuras locales usables | Ranuras de expansion usables

H4-ECOM (-F) | D4-430/440| D4-04B-1]0, 1, 2,3 No es posible
D4-06B-1]10,1, 2, 3,4,5 No es posible
D4-08B-1]0,1,2,3,4,5,6,7 No es posible

H4-ECOM (F) | D4-450 D4-04B-1]0,1,2,3 0,1,2,3*
D4-06B-1]0,1,2,3,4,5 0,123,45*
D4-08B-1]10,1,2,3,4,5,6,7 0,123,456, 7%

* Se deben usar las bases con sufijo -1 en la base de la CPU y todas las bases de
expansion locales

NOTA: Antes de instalar el médulo H4-ECOM, confirme que el consumo de corriente

prrararas acomodara el médulo agregado. Vea el manual de usuario del PLC DL405 para

E it Y

— mas informacion sobre como calcular el consumo de corriente. Vea el apéndice A
para el consumo de corriente de los médulos H4-ECOM.
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Instalacion del médulo H4-ECOM

Para insertar el médulo de ECOM en una base DL405, coloque la lengleta inferior del
modulo en la muesca en el fondo de la base. Gire el médulo hacia la base segin lo
mostrado en la figura de abajo. Asegurese de que cada médulo esté asentado y asegurado
firmemente con el tornillo prisionero en la parte superior del modulo.

Base DL405

iDesconecte la energia antes de instalar el médulo!

Topologias de la red con ECOM

La red de Ethernet de ECOM es una red punto a punto (peer to peer). Usando las
instrucciones de lectura (RX) o escritura (WX), cualquier PLC en la red puede iniciar
comunicaciones con cualquier otro PLC en la red. Una PC que funciona nuestro
software KEPdirect para PLCs puede también iniciar comunicaciones con cualquier
ECOM que esté en la misma red, pero un PLC no puede iniciar la comunicacion
con la PC. Un PLC no puede hacer broadcast al resto del PLCs al mismo tiempo,
pero un PLC puede comunicarse, a través de conexiones de comunicacion, con un
PLC en la red, uno por vez. Los productos de ECOM intrinsecamente apoyan dos
topologias de red: punto a punto y en estrella. La disposicion punto a punto se
puede usar para unir dos PLCs o una PC y un PLC. Un HUB o un repetidor conecta
dispositivos multiples en una topologia de estrella. Se usan HUBS multiples o
repetidores para modificar la topologia de estrella de modo que se convierta en una
topologia de estrella-bus-estrella. Vea las figura de abajo y en la pagina siguiente.

Punto a punto U L L}
5 . o
' E i
[ [ e W "
L] o
L " P
G rd
«._:\:.\ ,_,:V
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E it Y

|
= TR B
B
Hub o repetidor
\1 0/100BaseT
5 (o]
Topologia estrella u ! peE / 10BaseFL

— ﬁ

3] H &)

Se usan HUBS multiples o repetidores para modificar la topologia de estrella de

modo que se convierta en una topologia de estrella-autobus-estrella. Vea las figuras
debajo y en la pagina siguiente.

‘ W [ e

nl |® J
Jﬁ B

10BaseT ,f'
|
Lt

_— Cualquier red

G i \ : :
10Base2
10BaseFL L | =F CLEL] {DBaas
Hub o repetidor - 10BaseT
w 100BaseT
10BaseFL
ELEN DD

Topologia estrella-bus-estrella

|
[ —
S
T mw ; ﬁ 5 } P
B b | 1)
| BENNAN /f"‘ il ]D v L
R |.ﬂ4 |_| i
NOTA: Los hubs o repetidores designan a menudo un puerto para “uplink” (o conectarse)

a otro hub. Este puerto puede no ser capaz de conectarse con un PLC. Si se usa
el puerto de uplink para conectar con otro hub, puede inhabilitar el puerto
adyacente. El uso del puerto uplink puede requerir el uso de un cable cruzado.
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[

El cable de red

Hay disponibles dos tipos de ECOM
Hay disponibles dos tipos de ECOMS: Un tipo usa el cable del estandar 10/100BaseT y

el otro apoya el estandar de conexién 10BaseFL.

El estandar 10/100BaseT usa

conductores de cobre con pares trenzados y el estandar 10BaseFL usa cable de fibra

Optica.

10100BaseT

Cable de pares
trenzados sin
blindaje, con
conectores RJ45

Redes 10/100BaseT

10BaseFL

Cable de fibra dptica
de 62.5/125 mmF con
conectores estilo ST.

El cable usado para conectar un PLC (o la PC) con un Hub o un repetidor se llama un

cable patch o directo (straight-through).

El cable que conecta dos PLCs 0 una PC y un

PLC o dos hubs es un cable crossover (cruzado). Recomendamos que usted compre los

Cable Patch (directo)

ThO+ 1 | Naranja/blanco Naranja/blanco [y T
To- = |Naranja Naranja 2 TD-
RD+ 3 Verde/blanco Verde/blanco i RD+

4 |HAzul Azul 4

5 [Azul/Blanco Azul/Blanco 5

Verde Verde

T ARk ? Marrén/Blanco Marrén/Blanco ? oo

~ il g | Marron Marrén| 4
Iy RJ45 RJ45

i
//;/J \'\\ Cable crossover (cruzado)
- !

12345678 A
Conector R45 de 8 clavijas 10+ 1 [Naranja e Verde| T0* 1
J TD- E Verde/blanco :‘\;c;: = Naranja/blanco TD- 2
(8P8C) RD+ 5 [z o ' Azul| AD+ i
M Azul/Blanco Azul/Blanco 5
Verde Naranja !
RD- & |Marrén/Blanco Marrén/Blanco| HP- €
7 |Marrén Marrén 7
& a
RJ45 RJ45

Este diagrama muestra las conexiones

Category 5.

Ethernet. Recomendamos que todos los cables ECOM 10/100BaseT sean cables UTP

del cable a conectores Rl45, lo normal para
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E it Y

|
Conexiones 10/100 baseT

La mayoria de los hubs o de los repetidores 10/100BaseT usan un cable patch (straight-
through) para conexiones que conectan dispositivos de red (PLCs o las PC). Para
conexiones de hub a hubs se necesita cominmente un tipo de cable crossover (cruzado).
Las figuras en la pagina anterior muestran las asignaciones de clavijas y los cédigos de
color del aislamiento para el tipo de cables patch y cruzados de Ethernet.

El cable UTP (Par trenzado sin blindaje)

El ECOM tiene un puerto modular de 8 clavijas que acepta el tipo de conectores RJ45. El
cable UTP (Par trenzado sin blindaje) es clasificado segun su capacidad de trasferencia de
datos (anchura de banda) y se le da un nimero de "categoria”". Recomendamos
fuertemente usar un cable Categoria 5 para todas las conexiones de ECOM.

——31 NOTA: Vea la pagina 2 -14 para limitaciones de la distancia con la norma 10/100BaseT.

E it Y

Conexiones 10BaseFL

Cada maodulo tiene dos conectores con estilo bayoneta ST. El conector del estilo ST usa
un conector rapido que requiere un cuarto de vuelta para unir o desunir el aparato en
question. Los conectores proporcionan un alineamiento mecénico y optico de las fibras.
Cada segmento del cable requiere dos filamentos de fibra: uno para transmitir datos y uno
para recibir datos. Los conectores del estilo ST se usan para conectar el médulo H2-

ECOM F o H4-ECOM F con otro médulo H2-ECOM F o H4-ECOM-F o un cubo o un
repetidor optico de fibra.

Cable de fibra Optica

Los mAdulos H2-ECOM-F y H4-ECOM-F aceptan el cable de fibra éptica multimode de
62.5/125 (MMF). El diametro del nucleo de cristal es 62,5 micrometros y el revestimiento
de cristal es 125 micrometros. El cable de fibra dptica es altamente inmune al ruido

electromagnético y permite distancias mucho mayores que las comunicaciones con la
norma 10BaseT.

Cable de fibra éptica multimode Seccion del cable

Para transmltlr Recubrimiento

o Nucleo
Para reC|b|r

( N J
Cable 62.5/125 MMF con =

conectores de estilo ST

Revestimiento
Conectando dos ECOMS
de fibra Optica

Para transmijt C—‘—;:; Paral recibir

Para recibir ﬁ Para transmitir

j NOTA: Vea la pagina 2 -14 para limitaciones de distancia con 10BaseFL.
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Longitud maxima de cables

La distancia maxima por segmento del cable 10/100BaseT es 100 metros o 328
pies. Los repetidores amplian la distancia. Cada segmento de cable unido a un
repetidor puede ser de 100 metros. Dos repetidores conectados juntos prolongan el
rango total a 300 metros.

Limitaciones de distancia con 10/100BaseT

1 (W E 66 6In]
 BHAE
\_\ :
100 metros o 100 metros o
328 pies 328 pies

100 metros o 100 metros o

328 pies 328 pies
! 100 metros o

328 pies . : —
entre_ g 1 L !-—r_‘a

repetidores il 3 {
i - " ;
ol o 0 z)

gLl !

La distancia maxima por segmento del cable 10BaseFL es 2000 metros o 6560
pies. Los repetidores amplian la distancia. Cada segmento de cable unido a un
repetidor puede ser 2000 metros. Dos repetidores conectados juntos prolongan el

rango total a 6000 metros.
EH TR
s L1

Limitaciones de distancia con 10BaseFL

- -

", _.*/
2000 metros o 2000 metros o
6560 pies 6560 pies
| |.
"/.-' '\-\.‘... /.- '-\.\
s823 382 Y
12000 metros 0 . # 2000 metros o
6560 pies = 43 6560 pies
.2000 metros o "
6560 pies
entre_ !
/ repetidores Al -]l )
L i ] |
W W[ 0| ] i
NG AiRNERE:
alalelealel, i
= 2 |
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NUmero maximo de médulos ECOM en la red

El ndmero maximo de nodos que se pueden conectar con una red 10/100BaseT o
10BaseFL es una funcion de la topologia usada en construir la red. Por lo tanto, no es
posible indicar un nimero maximo absoluto de nodos que se aplicarian en todos los
€asos.

La especificacion de IEEE 802.3 definen el limite maximo de nodos para un segmento de
Ethernet en funcion de la capacidad de detectar y de evitar colisiones de datos. Una red
"legal" puede tener cualquier nimero de dispositivos a condicion de que puedan:

- detectar todas las colisiones de los datos que pueden ocurrir durante el proceso de
la comunicacion y

- responder a estas colisiones apropiadamente.

Usted debe tomar en consideracion las limitaciones de la red impuestas por todo el
cableado y los dispositivos de la red. Considere las limitaciones impuestas por la red que
Ud esta planeando si su red usa:

- una combinacién de estandares de cables, tales como 10/100 BaseT y 10Base2, o

- dispositivos intermediarios, tales como switches o routers.

A cada médulo de ECOM se le puede asignar una identificacién de modulo que esté en
el rango de 1 a 999.999.999.

Tedricamente, usted podria tener muchos médulos Ethernet coexistiendo en una sola red.
Otras limitaciones de la red restringirian el tamafio de la red antes de alcanzar este limite.

Para la mayoria de usos del PLC de la red no hay practicamente un limite al nimero de
modulos de ECOM que usted puede tener acceso con NetEdit3, con el software de
programacién DirectSOFT32 o del software KEPDirect para PLCs.

Hay un limite de nodos para las comunicaciones PLC a PLC. Las instrucciones de red de
lectura y escritura ejecutadas por el PLC que inicia las transacciones (maestro)es
solamente capaz de tener acceso a PLCs con identificaciones de médulos 1 a 90. Esto
efectivamente limita el nimero maximo de nodos disponibles para comunicaciones PLC
a PLC a 90 nodos.

ADVERTENCIA: Recomendamos no conectar médulos de Ethernet a la misma red que
sirve como la red primaria de una oficina. Aunque las redes de Ethernet pueden manejar
un nimero muy grande de transmisiones de datos y las manejan normalmente muy
rapidamente, el pesado trafico de Ethernet puede afectar la confiabilidad y la velocidad
de la red.
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Capitulo 3: Usando NetEdit3

Software NetEdit3

3-2

NetEdit3 es un software que se puede usar para configurar identificadores de red
(identificacion del modulo o DIRECCION IP), para realizar tareas de diagnéstico y de
busqueda de problemas y para actualizar el firmware en el médulo ECOM en caso de
necesidad. El HO/H2 -ECOM100 requiere NetEdit 3.5 0 mas nuevo.

Instalando NetEdit3

Usted puede instalar NetEdit3 en Windows 98/ME/2000/XP o Windows NT4.
NetEdit3 se incluye en el CD del escaparate de productos de software de
AUTOMATIONDIRECT (0 también esta accesible en www.automationdirect.com).
Después de introducir el CD en el lector de CD, aparecera la ventana siguiente:

alfizy

B

WAUTOMATIONDIRECT !

. Browse Catalog
. Contact Information

Haga clic en botdn Esssental Tools. Aparecera la siguiente ventana :

. WAUTOMATIONDIRECT!

CTRIO Warkbesch [
Lise: thiss iy Yo cosliguee af of your Fe-CTRIG Counler 1D modles.
The He-CTRIC modubes aie peeral purpose misg, counting, pulsing
i Thal G ok b varety o1 high Spesd Couniing, precos Fmng,
Hepgenpulse conin! ppplcanons.

ERM Workbench [ e
ER Werkiench i am escomial Soo Tor configaning The Fe-ERM
Ethamsl Rerrole Washer modules. o0 youi Erhaimel Bemote 10 Betwork

RetEditl Ethemet Setup Utility [
RetEstd i the aliity Tal's e 5 conhgues and i upgrade mast
of nar Ehemel devces. FBC:, ECOMMs, EDANS & ERks.

Adpbe Acrabat Reader [ e
Kdobe Acrobet Reader enables you 1o vwes FOF fles. Some of our
[RrecISOFT X2 sroducts pecesda Oislma Doty medtalicn usiag tha POF
Vi Aol Adobe Aerobar Readir o & rapiskinn] e daiark ol Adol
Systens incorportted. wwew.adabe com

Haga clic en Install NetEdit3. Una serie de ventanas le guiard4 con el proceso de
instalacion. Complete la informacién necesaria cuando el Installation Wizard le guia
con la instalacidn. En la ventana Setup Type, seleccione Typical Setup. Se recomienda
este tipo de configuracion para la mayoria de los usuarios. El proceso de instalacién
coloca NetEdit3 en el directorio C:\HAPTools (por defecto).
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Partiendo NetEdit3

Hay tres métodos para partir NetEdit3. Los tres métodos son:

- con el menu de Windows Start>Programs>AutomationDirect>NetEdit3 segin lo
mostrado abajo

- Iniciando DirectSoft32 (si esta instalado), de la ventana de programacion,
seleccione PLC>Tools>NetEdit3

- Iniciando DirectSoft32 (si esta instalado), luego seleccione Utilities>NetEdit3
[EDTEE———

Firr Ve Hap
=] AppaorE
12 CarectSFT 3 Frogrammang 4
= Linkibes
2 CEWIN 32 Logoer
B version
Hrsann
k. PemtEc
EE cmmowe 2 - Drectiogo FLS
B TRID W 2 EBG 4 WnRLD
I crmem 2 Foc
I TR e 2 - o
B ern ik
¢
= 8 Propecs
[ asizpe
[ aoSpied prj
(] riesmp )
[ riphezp
[ wedpy
[ 108ple pr
[ ejeriphs 10
[ Diwrads oo
[ sivedescion £
[ irpingrj
[ scopm Looms g
[ rampup downpr)
[ ctrin keasdandnn pry
= S8l Comm Lirks
i 0E.KSeq
Sy, Elempls LD

iDascription: IEdif 5 = Metwark Madule Canfig |
ity

[2.6.0.3 ]

hl'qrmrr
Ellln:mﬂ g

La pantalla de NetEdit3

Al partir NetEdit3 aparece la pantalla de la figura de abajo. Todas las funciones de
NetEdit3 se pueden ver desde esta pantalla.
o ]

e e |

IEH'ﬂnet.M:H'n: |F B C ModieT..

MEELES [T | E00M Settin e | ECOM Help | Senerd Hel
—Gereral Info —Ethamet Staiz
Frmwers Aev: 4148 v R B Miusad Fr o
Boater Ay, ETAL FLD Fen: 1A T Colt b
SwichSeting. | poonogan: CPLI B 11z Leemt Pt 0
= T
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Agregando protocolos para establecer una red

Usted puede ya haber instalado su PC con los protocolos seleccionados para
comunicaciones de Ethernet. Si no es asi, usted necesitara seleccionar los
protocolos para comunicacion de la PC con los mddulos de Ethernet.
Recomendamos fuertemente que usted incluya el protocolo IPX.

Para Windows 2000, vaya a mi computadora en su pantalla de Windows en el
Panel de control. Haga clic doble en Conexiones de Network (red) y dial up
(discado), después haga clic doble en el dispositivo deseado de red para ver los
protocolos instalados. Si no se enumera IPX entre los protocolos ya cargados,
agréguelo ahora haciendo clic en el botén de instalacién.

Para Windows XP, vaya a Start>Settings>Control Panel. Los pasos son iguales que
Windows 2000 de este punto. Agregue el protocolo TCP/IP si fuera necesario para
su aplicacion. La seleccion de TCP/IP le dara apoyo para el protocolo UDP/IP.
También, agregue el protocolo IPX si no esta ya activado.

Local Area Connection Properties ﬂﬂ

General |

Connect using:

| Iritel{F:) 32559 Fast Ethernet LAN on Maotherboard

Canfigure

Components checked are used by this connection:

I

@File and Printer Sharing for Microsoft Metwarks
W F NwLink NetBIOS

M NwWLink IPX/SPR/MNetBIOS Compatible Transport Pratocol
W Internet Protocol (TCRAR)

< |

| Install... | LIninstall Froperties

B

—Description
Allows wour computer to access resources on & Microsoft netwark.

[T Show icon in taskbar when connected

Close Zance|

NOTA: Le recomendamos fuertemente colocar el protocolo IPX en su PC para la
conexién de su PC a los modulos de Ethernet. Use UDP/IP en su aplicacion, si
fuera requerido, pero también agregue el IPX a su lista de protocolos activos.
Tener IPX cargado en su PC le da una reserva para problemas de comunicacion

p— de busqueda de problemas.
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Actualizando NetEdit3

Host Engineering hace mejoras a la utilidad NETEDIT3 y publica en Internet
actualizaciones para este programa. Recomendamos hacer estas actualizaciones. Vaya al
sitio de Internet www.hosteng.com y mire en el menu Support>Service packs. Ud

encontrara Utility programs. Haga clic en este link y baje el archivo comprimido .zip a
c:HAPtools.

Usando NetEdit3

Esta seccion le guia con las funciones y aplicaciones de NetEdit3. Describiremos los
segmentos individuales de la pantalla NetEdit3 y de la funcion de cada uno.

preems NOTA: Su software de control BASADO en PC puede ser capaz de configurar el médulo
f’",__" EBC. Si es asi, vea por favor a la documentacién apropiada para ese producto de
[ y— software para determinar el mejor método para configurar el EBC. Dependiendo

de qué software usted esta utilizando, puede no ser necesario usar NetEdit3.

Protocolo de comunicacion Ethernet

En la esquina izquierda superior de la pantalla NetEdit3, usted encontrara botones con el
rétulo IPX y TCP/IP. El modulo de ECOM entiende estos protocolos. Ambos protocolos
son permanentemente residentes en el firmware del moédulo.

Cuando usted hace clic en uno de estos botones, usted esta seleccionando el protocolo
que usted quiere que su PC utilice para comunicarse con el médulo de ECOM. Usted no
le esta diciendo al modulo qué protocolo va a usar, porque esta usando ambos protocolos
en todo momento. El protocolo IPX es un estandar de Novell de amplio uso y UDP/IP es
un protocolo popular apoyado por el conjunto de protocolos de TCP/IP en su PC.

La figura de abajo muestra los botones de seleccion del protocolo en la esquina izquierda
superior de la pantalla NetEdit3. La opcién que usted hace aqui dice a su PC qué
protocolo enviar al ECOM para acoplar NetEdit3 al moédulo.

Algunos productos de software de control BASADOS en PC pueden apoyar solamente
uno de estos protocolos. Lea la documentacidn para esté seguro que su software apoya
el protocolo que ha seleccionado.

Description: | NetEdit 3 - Mebwork Module Config
LItiliby

Fie Matwork Yiaw Hdp

1P | TP '-'\..'::-:_-r i
Etharet Address [F (B[S Module T, IF Aedchess e} Tame Diescripton
OEAG2 2020, |F * HO-EC0 1L LIS %} HO-ECEM Miooukz Etharmet para comnicaciin o8 datas
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Direccion de Ethernet

La seccion izquierda superior de la g, .
pantalla NetEdit3 exhibe la direccion de
Ethernet de los médulos actualmente en e MNefwork ‘iew Hep

la red. Si los médulos se agregan o se x|t | EER (7

quitan de la red, haga clic en el boton |Ethernet Address |F |B |C.Module T... / |IP Address |
Scan Network (exploracién de la red) Lk Dk | THO-ECOM 10.1.1.103
para actualizar la lista. Note que el MAC
es la direccion asignada por la fabrica
gue esta en la etiqueta permanente en el
maodulo. Seleccione un moédulo especifico
aqui haciendo clic en el MAC ADDRESS o
usando las teclas de flecha. El modulo
seleccionado es destacado.

NOTA: La ventana del médulo puede enumerar las direcciones MAC de dispositivos que
- no son descritos por este manual.

Tipo, DIRECCION IP e identificacion del modulo

Fle Metwork Wigw Hepp o Tipo de modulo DIRECCION IP Ident. del médulo, Nombre Descripcién del médulo

o [1om ] gen | _\7 'l ; / /

Etrermetaddies | F | B | Modde Type FPoddes  |D  Hame Crescriphion

HO-E00M 10.1.1 [i HO-ECOM | ML Efnernet para ooeumecsson d8 dates

La seccion superior del medio de la pantalla NetEdit3 exhibe el tipo del médulo, la
DIRECCION 1P, la identificacion del médulo, el nombre y la descripcion del médulo
corrientemente en la red. Un ECOM nuevo tendra una DIRECCION IP de 0.0.0.0, una
identificacion del médulo de 0 (cero), y ningiin nombre o descripcion del modulo. Para
asignar o para cambiar a un médulo una DIRECCION IP, identificacién, nombre o
descripcion vea la informacidén de EBC Settings>General mas adelante en esta seccion.

Haga clic con el botdn derecho en un médulo ECOM enumerado en la pantalla NetEdit3
exhibird la ventana a la derecha. Esto es una alternativa para usar el Module Info

(informacion del moédulo) que se g .

encuentra en la parte inferior de la
ventana o las lenglietas de configu- Fle Ketwork Yiew Help

racion de ECOM (mostradas abajo)

Scan
para tener acceso a los ajustes de PX | TPP | etwork |
configuracién del médulo. Las | Ethernet Address | F | B |C.|Module Type | TF
configuraciones se discuten mas |Eai=iEN= L Lo s E
adelante en esta seccion. General...
1 Achvanced..,
ModLle Info |ECOM Settings | ECOM Help | General Help | R Node Map...
General Info Ethetna Test CPU Access]
Firmuware Version: | e " Update Firmware...
_ e e Update Booter...
Bine e S TXC Restore Factory Setings...
Switch Setting: | 00000000 .
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Module Info > Informacién de caracter general

Cuando se selecciona la lengleta Module Info, el cuadro General Info enumera la
revision del firmware del mddulo seleccionado, la revision de Booter, ajuste del DIP
switch, revision del PWB, revision de PLD y revision de la CPU.

Esta caja esta en la seccion izquierda inferior de la pantalla NetEdit3

MBI 1o | ECom Settngs | ECon Hetp | Gareral Help
Canarallnin Eihernat Siat @
Fimmerare Verson: 1.0.355 Migaed Fremes o Bed Packets: £
Bootoriersian 20103 B4 Calisions: o Libown Teper 0
Switch S etfing: 00D Vrer Pocke: 0 Serd Enors d
: e

Modulo Info > Ethernet Stats

Cuando se selecciona la lengleta del Module Info, el cuadro de estadisticas de Ethernet
exhibe la estadistica relacionada con los errores de comunicacion del mdédulo

seleccionado. Haga clic en el botdn del Reset Stats para resetear todas las categorias a 0
(cero). Vea este cuadro en la figura de arriba.

Este cuadro esta en la seccion central inferior de la pantalla NetEdit3.

Configuraciones de ECOM

Cuando se selecciona la lengueta de configuracién de ECOM, pueden ser obtenidas las
herramientas de configuracion, de las utilidades y del firmware del médulo seleccionado.

Esta caja esta en la seccidn inferior central de la pantalla NetEdit3.

Maodule Info  ECOM Settings |ECOM Help | General Help |

Configuration Utils Firrnware

| General... | ‘ Test CPU Access! ‘ ‘ Update Firmware. .. ‘

| Advanced.. ‘ ‘ Update Booter... ‘

| Rt Mode Map.. ‘ ‘ Restore Factory Settings... ‘
Ready

ECOM settings(Configuraciones ECOM)>Configuraciéon>General

Haciendo clic en el boton General en el cuadro de ECOM settings>Configuration trae el
cuadro de didlogo que se muestra en la figura de la pagina siguiente.
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3-8

General Settings Zi:; x|
Module 1D: |8 >
Name;  |H0-ECOM

Description:  |hodulo Ethemet para

Module Info  ECOM Betlings | ECOM comunicacion de datos

— Configuration —|17 P —
‘ General... E}II’ ccion IP o
‘ Advanced... | \bAddress: | m .1 .1 103
‘ RS Mode Map.. | ’TI Cancel | Flngs

El cuadro General Settings (configuraciones generales) permite que usted asigne una
identificacién al médulo. Las identificaciones del mddulo deben ser Unicas para cada
ECOM, pero no tienen que estar en secuencia. Los DIP switches del modulo se deben
configurar a cero para permitir que NetEdit3 determine una identificacion del modulo.
No use la direccién cero para comunicaciones.

El campo Name (nombre) y el campo Description (descripcidn) son opcionales.

Para configurar una DIRECCION IP, destaque el numero en cada uno de los cuatro
campos, y escriba encima el nimero. Use el nUmero de doce digitos asignado al médulo
de ECOM por el administrador de la red. Si usted cambia la DIRECCION IP, no use el
namero "255" en ningln campo. El hacer asi causard problemas de comunicacion. El
boton OK envia todas las entradas a la memoria FLASH del médulo. La tabla siguiente
resume identificadores de la red de NetEdit3's y sus aplicaciones:

ggr?;icg);u rar Formato Comunicacion Restricciones/Notas
Nedis [inero 100 (PSR [HDF mich e e
Nombre NetEdit3 gN;g_g;;)_ggg S6loPCaPLC > 90 (no para el PLC a PLC)

32 caracteres
alfanuméricos

El software de HMI puede

S6loPCaPLC tener restricciones

Direccion IP | NetEdit3

PC aPLC; (PLC al

cliente -del Vea el Administrador de red
4 nameros de 3 | PLC/Servidor para la DIRECCION IP
NetEdit3 | digitos usando el TCP/IP o | (Por favor, vea las paginas 3-
XXX XXX XXX XXX | MODBUS 10y 3-11 de los capitulos 5
Protocolo de y 6)
TCP/IP)
Direccion Colocado _ . s
Ethernet en la ag}g’gg; ales S6loPCaPLC ﬁ;s)l(gnado por la fabrica, para
(MAC) fabrica

Manual de los médulos ECOM



Capitulo 3: Usando NetEdit3

ECOM settings > Configuracion de ECOM > Avanzado

Haga clic en el boton Advanced en el cuadro de ECOM Settings>Configuration para traer
la ventana ECOM Advanced Settings (configuraciones avanzadas COM), como en la
figura de abajo.

ECOM Advanced Settings

— FHAX Settings
ACK Timeout: ms
Resp. Timeout: 250 ms

)

Retries:

—kSequence Settings

Retries: |2 = I
—IF Met Mask
I %6 . 0 . 0 .0
Module Info  ECOM Settings |ECOM Help | Gen ’—IOk P |
—Configuration———— Utils ——

| General... | | Test CFU Access! | | Update Firmware... |
| Advanced.. | | Update Booter... |
| R Node Map... | | Restare Factory Settings... |

RX/WX - El cuadro de configuracion (RX/WX Settings) en esta ventana proporciona un
lugar para realizar los cambios que afectan las comunicaciones PLC a PLC.

Ack Timeout - Configura el limite de tiempo para recibir la respuesta del reconocimiento
(ACK) a una instruccion RX o WX. El ECOM envia un mensaje a través de la LAN (red
local). La respuesta del reconocimiento se devuelve directamente desde el modulo de
ECOM que recibe la transmision. Este timeout es el maximo tiempo para transmision y
reconocimiento de ECOM a ECOM a través de la LAN. No es dependiente del tiempo de
barrido del PLC.

Resp. Timeout - Configura el limite de tiempo maximo que la CPU del PLC que recibe la
sefial debe responder al ECOM que inicid la comunicacién. La instruccién ha viajado de
la CPU del PLC al ECOM que inicia la transaccion, luego a través de la LAN de Ethernet
al ECOM de recepcion, luego a la CPU del PLC de recepcion, y de vuelta otra vez al
ECOM que inicia la transaccién. Se pueden necesitar multiples barridos del PLC para
ejecutar una instruccion de RX/WX de modo que el Resp. Timeout debe permitir multiples
barridos. También, los errores de comunicacién pueden dar lugar a recomprobaciones, lo
gue necesita mas tiempo. La configuracion del Resp. Timeout también debe acomodar
tratativas.

El campo Retries de WX/RX muestra el nimero de veces que el ECOM tratara de
retransmitir a la red.

El campo K-sequence Retries muestra el nimero de veces que la transmision es re-
enviada por la placa trasera entre el ECOM y la CPU.

El boton OK carga las configuraciones de comunicacion en la memoria FLASH del
moédulo de ECOM.
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[

ECOM Settings>Configuracion>RX/WX Node Map

Esta funcion permite que usted configure el médulo cliente HO/H2-ECOM(100) para usar
un paquete de protocolo IP para realizar la instruccion RX/WX, siendo la otra opcion con
un paquete de “broadcast” (difusién a todos los nodos) para localizar el esclavo ECOM o

el servidor de MODBUS TCP/IP.

RX/WX Node Map: Las siguientes son razones o condiciones de cuando configurar el
HO/H2-ECOM(100) para comunicaciones peer to peer (punto a punto) con un dispositivo

servidor de TCP/IP:

- Para eliminar tréfico de broadcast en la red cuando el ECOM(100) es un cliente que

ejecuta instrucciones RX/WX.

- Cuando un ECOM(100) es "u

n cliente del protocolo de ECOM" y necesita tener acceso

al otro servidor ECOMs a través de un router.
- Cuando un ECOM100 necesita servir como cliente de Modbus TCP/IP.

Haciendo clic en el botén RX/WX Node Map en el cuadro ECOM Settings>Configuration
trae a la ventana de configuracion mostrada abajo. Cualquier configuracion punto a

punto (peer to peer) anterior sera

listada en la tabla.

ERCTTITEE—— ]
P P Mam I acdeey Eharnae Asd ey sap |
= |
LE |
Cobawend |
o EEgseE e |
T
T
o]
Aghoreed
' cerenl |

Rids

Las instrucciones de légica ladder RX y WX usadas por el PLC le permiten especificar un
namero de nodo (dispositivo) como identificador auxiliar en el rango de 1-87. La
informacion de la configuracion punto a punto (Peer to Peer) es guardada en la memoria
FLASH del médulo ECOM(100). Esto asocia un nimero de dispositivo (que es usado por
las instrucciones de RX/WX) con una DIRECCION IP de un servidor.

El hacer clic en el botén ADD en la ventana de
configuracion exhibira la ventana Add Device
Address (Agregue la direccion de dispositivo)
mostrada a la derecha. Entre la informacién
necesaria de la red del servidor (es decir nUmero
de dispositivo, DIRECCION IP del servidor y
protocolo). Usted puede entrar manualmente la
informacion o usted puede hacer clic en el botén
Find Hx-ECOM para exhibir todos los ECOMSs
locales corrientemente en la red. La informacién
de la red del dispositivo MODBUS TCP/IP tendra
que ser incorporada manualmente.

Vea la péagina 6-6 para informacion sobre los
nameros de identificacion del puerto y de la
unidad. Haga clic en el botén OK para agregar la
configuracion de dispositivo a la pantalla de la

x
AWK Do ursbes [ 1
| Drewice Conbiguastion

& ECOM Firdd HxECOM..
P Addkes S
Efhemet Addbess |

1~ Medbus/TCP
IP Addrese: e
Pt [ =
Ut 1D 17
o] e |

configuracion principal. Asegurese de no duplicar nimeros de dispositivo.
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il
Al hacer clic en el boton Find Hx - x
ECOM en la ventana ADD_PeV|ce Lol ECTM
Address (Agregue direccion de Fetfete Dewice Mumber  IP dadiec: | Ethwmet fadvess
dispositivo) mostrard la ventana E E
3 1013769 OO EDEZ 2043 74

Select ECOM mostrada a la derecha.

Destaque el servidor ECOM que
usted se propone usar para
comunicarse punto a punto (peer-to-
peer) a través del modulo del cliente
ECOM(100).

Luego haga clic en el botén OK. Esto
agregard la informacion de la
configuracion del dispositivo ECOM
a la ventana anterior ADD Device
Address.

Una vez que la informacién de la red del médulo esté en la ventana ADD Device Address
(pégina anterior), haga clic en el botébn OK para agregar la informacién a la ventana

principal de configuracion Peer-to-Peer.

Repita los pasos para agregar el otro ECOM a la configuracion. Haciendo clic en el botén
OK en la ventana de la pantalla principal, se escribe la informacién de la red a la
memoria FLASH del médulo o médulos ECOM(100)'s.

Peer to Peer Configuration

Dewice | Protocol | Configurahon

1 M edbus/TCP |P =101.37.18, Poat =502, Urat |D = 255

15 ECOM IP = 10.1.37.79, MAC = O0:ED: 62, 20. 43 7F Edit
X ] ECOM IP = 10.1.37.63, MAL = 00:E0:62:20:00.28
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Configuraciones de ECOM> UTILS>Test CPU Access

Haciendo clic en el botén TEST CPU Accesss en el cuadro de ECOM Settings>Ultilities
muestra la ventana mostrada en la figura de abajo.

ECOM Help | General Help | x|

-| Utils

Scanned For CPU and Found a DL-260

Test CPU Access!

K

El ECOM tiene dos "lados distintos”, el lado de la red, que contiene las configuraciones
de lared, y el lado de la placa trasera, que el ECOM utiliza para comunicarse con la CPU
del PLC. Es posible que solamente un lado pueda estar funcionando correctamente, pero
no el otro lado. La funcién TEST CPU Accesss (prueba de acceso de la CPU) probara la
conexién de su PC al modulo ECOM a través del lado de la red, a través de la placa
trasera de la CPU del PLC y de nuevo a su PC.

Configuraciones > Firmware de ECOM
Las funciones en el cuadro de

Update firmware se usan para ~ Filmisare

actualizar las versiones del firmware

y de Booter del moddulo selec- Update Firmware. .
cionado. Los botones Restore

Factory Settings (ajustes de la

fabrica) coloca la DIRECCION IP, la Update Booler...
identificacion, el nombre y la .
descripcion del madulo selec- Festore Factory Settings...

cionado como los valores originales
de fabrica. Vea las secciones en la
pagina siguiente para determinar si dix]

la actualizacion es necesaria. Lok in: | 3 H2-ECOM leBcrBE-

Haciendo clic en cualquiera de los |=lboot.3.0 121 tin
. ., ] h2ecom_E_0_211.bin
botones de actualizacion (Update)
abre la carpeta apropiada de ECOM
dentro de la carpeta de las imégenes,
que se crea durante la instalacion

de NetEdit3.

- z . F 5 A !
La carpeta Imagens (imagenes) esta e  [een 10260 N
situada en la misma carpeta que Flesatbps |[Eshame Fimvars Flos ["binl = Cancel

NetEdit3.exe. Cada carpeta del
modulo contiene los archivos del cargador del firmware y del Booter (cargador) del
modulo. La seccion siguiente discute de porqué mantener los archivos de firmware
actualizados.
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FileMenu > Live Update

La actualizacién viva recuperara los archivos NetEdit 3

mas nuevos de firmware y del cargador

desde el sitio de Internet de Host Engineering File | Metwork  Yiew
y los colocard en la carpeta de las iméagenes :
de NetEdit3 que fue creada durante la Live Update. .. =

instalacion de NetEdit3. La funcién requiere Expnrt
gue usted tenga una conexién funcional a
Internet (por teléfono o de banda ancha). Si Exit

la carpeta de imagenes no existe en su PC,

serd creada como |m
parte del proceso de

la recuperacion. ,‘_, )
Thig utility will check for the latest firmware for most Hx and T1H products and
iCuando usted hace download them to the images directary.

clic en el botén Go!
en la ventana de
actualizacién,
NetEdit3 comparara [
la informacion de la

version de los Update complete!
archivos en el sitio
de Internet de Host
Engineering contra
los archivos que
usted tiene local-
mente en su PC, y
bajara cualquier
archivo mas nuevo. |
Una vez que este

proceso se haya 5

completado, —l

NetEdit3 explorara los dispositivos en su red y restaurara las columnas de "F' y de "B" al
lado de los dispositivos mencionados.

e

Priar to continuing please make sure youwr internet connection is active.

When pou are ready, press Gol”

Update complete!

Gol | Stop |

Columnas F/B/C

Se suministran las columnas F, By C | Ethernst Address F|B |C |Modue Type
para indicar problemas potenciales |00 E0 62 00 0E F5 i Hz-EBC

con los dispositivos en la red. La |00EDA2 40 1940 i | & TIH-EBC100
columna "F" mostrard un asterisco al | 00 E0 62 20 23 5E HO-EC O
lado de cualquier dispositivo en que | 00 E0 62 20 0z 34 Hz-ECOM

el firware sea mas antiguo que su {00EDGZBO0OL 31 L B

archivo de firmware en su carpeta

de iméagenes. La columna "B" mostrara un asterisco al lado de cualquier dispositivo en
que el booter sea mas antiguo que su archivo del booter en su carpeta de imagenes. La
columna "C" exhibira un asterisco al lado de cualquier dispositivo que tenga un conflicto
de configuracién con otro dispositivo en la red. Las identificaciones duplicadas del
modulo (que no sean cero) y las direcciones del IP duplicadas (que no sean
255.255.255.255) se mostrardn como conflictos.
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Capitulo 4: Programacion ladder para comunicaciones

Comunicaciones PLC a PLC

Este capitulo le muestra el desarrollo de un programa de l6gica ladder (RLL) para permitir
a un PLC comunicarse con otro PLC. Para el programador experimentado de PLCs
DirectLOGIC, los programas de comunicacion presentados en este capitulo seran simples
de sequir. Si usted nunca ha programado un PLC DirectLOGIC, usted puede necesitar leer
y entender el manual de usuario de programacion del software DirectSOFT32 y el manual
de usuario para el PLC que est4 usando, para informacion adicional.

NOTA: Los programas descritos en este capitulo no se usan para la comunicacién entre
una PC y un PLC. Para comunicaciones PC a PLC, vea por favor la documentacion
del producto para el software de la PC que usted estd usando. Si usted esta
utilizando nuestro software de servidor, el manual que usted necesitara es el
manual de usuario de KEPDirect para PLCs.

Como se utiliza RLL para comunicaciones

4-2 I

El software de programacion DirectSOFT32 proporciona instrucciones de lectura y
escritura (RX/WX) para comunicaciéon PLC a PLC a través de una red. Las instrucciones
lectura y escritura son parte del programa de la l6gica ladder que funciona en la CPU de
inicio de las transacciones de comunicacién, o PLC maestro. Estas instrucciones le dicen
a la CPU como enviar un mensaje a través de la red de Ethernet a un PLC que responde,
0 esclavo. El modulo ECOM es el punto de conexidn a la red para cada PLC. Las lecturas
y escrituras del PLC que inicia la transaccién encuentra su destino por la identificacion
del médulo del modulo ECOM del PLC que responde. Vea el capitulo 2 y 3 para
informacion de como asignar las identificaciones del modulo.

Module D

P Sahhiae \ Module ID 14

Fd bt

h,
5,

PLC maestro PLC esclavo

E
G
]
M

Module ID 9 | Module ID 20 |

En la figura de arriba, el PLC que inicia la transaccién envia el mensaje de lectura o
escritura al médulo ECOM del PLC que responde que se identifica como "médulo ID 14".
El PLC que responde procesa el mensaje. Cualquiera de los PLCs podria iniciar la
comunicacioén con cualquier otro de los PLCs.
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Instrucciones de la Red

Instrucciones de lectura y escritura RX y WV

Las instrucciones de lectura (RX) y escritura (WX) son usadas por el PLC que inicia las
transacciones de comunicacion para leer un bloque de datos desde otro PLC a para
escribir hasta otro PLC. Para ejecutar estas funciones, las instrucciones deben ser
precedidas en el programa ladder por dos instrucciones Load (LD) y una Load Address
(LDA).

Las instrucciones LD y LDA cargan parametros de comunicacion en el acumulador vy el
primer y segundo nivel del stack del acumulador. La instrucciéon RX o WX toma estos
parametros del stack y del acumulador y prepara los datos para ser enviados a través de
la red. Si usted necesita saber mas sobre la funcion del acumulador y del stack del
acumulador, vea al manual de usuario para su PLC.

Construyendo una rutina de lectura (RX) o escritura (WX)

Para comunicaciones a través de una red LD
Ethernet, usted construye las instrucciones de R
lectura (RX) y escritura (WX) en una rutina que

necesita tener cuatro instrucciones que Ud

puede ver en la figura de la derecha. La funcion LD
de cada una de estas instrucciones es explicada
mas abajo o en la pagina siguiente. Ellas debe ser
usadas en la secuencia mostrada.

La primera instruccion LD acepta una constante o LDA

una variable. Use una "K" para designar el O aaa
ndmero como constante. Use una "V" si usted
estda entrando la direccion de un registro o
memoria. El contenido de esa memoria realiza la RX or WX
misma funcién que la constante mostrada abajo. A aaa
Por ejemplo, usted podria utilizar V2000 en lugar

de K114. Si el contenido de V2000 es el nimero "114," la funcién seria igual. Usar una
variable permite cambio de parametros cuando el programa estd funcionando. Se
recomienda, sin embargo, usar una constante cuando sea posible.

LD
Byte superior ~ Byte inferior - K414
| |

PLC maestro Ko 1/1 4 PLC esclavo
[

A aaa

A aaa

La primera instruccion LD

NUmero de la base Ndmero de ranura del ECOM Identificaciéon del médulo ECOM
Base de la CPU =0 PLC maestro PLC esclavo

Base de expansion = 1,2 0 3 Vea las paginas 2-7 y 2-8 para el Vea las paginas 2-3 y 3-8 acerca
Vea la pagina 2-7 en relacién con el uso de las ranuras. de configuracién de Mod. ID

uso de ECOMS en bases de
expansion locales o remote 1/0O
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4-4

La segunda instruccion LD

La segunda instruccion LD determina la longitud
del bloque de datos que se transmitira durante la
transaccion de lectura. Esta instruccion también
aceptara dos tipos de datos. Use una "K" para
designar el nimero como constante. Use una "V"
si usted estad entrando la direccién de un registro
0 memoria. Para datos de memoria de palabra,
usted debe utilizar un multiplo de dos bytes entre
2 y 128. Para datos de memoria de bit, usted
puede usar cualquier multiplo de un byte entre 1
y 128. Para mas informacién sobre la direccion de
memoria de palabras y de bit, vea la pagina 4-6.

Memoria del PLC

La instruccion LDA

La instruccion LDA especifica la direcciéon de
memoria V del registro inicial de la memoria en el
PLC maestro. El bloque de datos que se transmitird
comenzara en esta direccion y se extendera por el
namero de bytes especificados en la instruccion
precedente LD. El prefijo "O” indica que esto es un
ndmero octal. Substituya simplemente la letra "O"
por el "V" en la designacion de la memoria V. Por
ejemplo, V40600 se convierte en O40600.

Las instrucciones de lectura copian el bloque de
datos de la memoria del PLC que responde a la
memoria del PLC maestro.

Las instrucciones de escritura copian el blogue de
datos de la memoria del PLC que inicia la
transaccion (maestro) a la memoria del PLC que
responde.

V40577
V40600
V40601
V40602
V406803
V40604
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Capitulo 4: Programacion ladder para comunicaciones

La instruccidon de lectura (RX) especifica la
posicion de memoria que se leerd en el PLC que
responde.

Se lee un bloque de datos que comienza en la
posicion de memoria especificada y se extiende
por el nimero de bytes especificados en la
segunda instruccion LD.

En este ejemplo, el bloque de datos de ocho bytes
gue comienza en C100 y que termina en C177 en
el PLC que responde, o el esclavo, se lee (copia),
en la memoria del PLC maestro, que comienza en
V40600.

Lee

PLC que inicia transacciones

LD
K114

LD
kg

LDA
0500

Fx
C100

PLC que responde transacciones

V40577

WVao&00

WA0E01

V40602

V40603 i

WaDs04

P !

¥ ¥
byte byte

L

Palabra 4 palabras = 8 bytes

La instruccion de escritura (WX)

La instruccidon de escritura (WX) especifica la
posicion de memoria que se escribira al PLC que
responde. Se escribe un bloque de datos que
comienza en la posiciéon de memoria especificada
y se extiende por el numero de bytes
especificados en la segunda instruccién LD. En el
ejemplo, el blogue de datos de 8 bytes que
comienza en V40600 y que termina en V40603 en
el PLC maestro, se escribe (se copia) en la
memoria del PLC que responde, que comienza en
C100 y que termina en C177.

E©sCribe
PLC que inicia transacciones PLC que responde transacciones

Vansyy

40600

W40601

Vanenz

VAOEDS =4l

Waog0d

'|' ¥
bwyte byte

¥ 4 palabras = 8 bytes
Palabra

VAOE03
[ v4o604
V40605
Fi VADEDE
( VADED?
V40810
Ly
LD
K114
LD
e
LDA
D40600
WX
G100
V40803
TF| vaosod
V40605
/ VADG0E
| V40607
5 V40810
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Direccién de los diversos tipos de memoria

Ciertos tipos de datos son intrinsecamente de 16 bits de longitud, por ejemplo, los valores
corrientes de temporizadores y contadores. Otros tipos de datos son 1 bit de longitud, por
ejemplo: entradas y salidas discretas. Los datos de longitud de palabra y de longitud de
bit son relacionados a una memoria de palabra, también conocida como memoria V, que
permite que usted trate cualquiera de los diversos tipos de memoria como palabras de
16 bits.

La memoria de bits

La memoria de bits se puede tratar en instrucciones de lectura y escritura por el nombre
del primer bit de cualquier byte. Si la segunda instruccion LD contiene la constante K8,
seran transmitidos ocho bytes. Si usted usa CO en la instruccion RX o WX, usted
transmitird los ocho bytes de CO hasta C77.

Memoria de palabra y el otro nombre (alias)

En el ejemplo de abajo, V40600 es la designacion de la memoria V para los dieciséis bits
de CO hasta C17. Los alias son un substituto conveniente para las designaciones de la
memoria V, y puede ser utilizado alternativamente en instrucciones de lectura y escritura.
VCO es el alias para V40600. Cualquiera de estas nomenclaturas corresponden a los
mismos 16 bits.

El alias es simplemente el nombre del primer bit en un grupo de dieciséis bits, agregando
V como prefijo. Por ejemplo, VCO representa los 16 bits que comienzan con la memoria
C0, memoria de palabra, de bity los alias todos utilizan el sistema de numeracion octal.

4-6 I

Direccion de memoria V40600
= VCO (Alias) CAT|CHE| CHAS| C14 | C13| 02 [ O [ G0 CF | ©6 | 6 | C4 | Ca| C2 | C1 | G
Wad601 = W2 Ca7 [C36 |C35 |C34 |C33 |CG32 |C31 [C30|C27 |C26 |25 (024 |C23 |C22 (G211 G20
WAHOZ = VO 40 CH7 |C56 055 |Chd 1053 |G52 |Ch1 (OO | C4T |C46 (045 (044 | C43| C42 (041 (040
V40603 = VOG0 CTT|CTE |CTS|CT4 (CT3|CF2 |G (LD CET |CE6 | C65 | Chd | G633 |C62 (OB 560

Las siguientes rutinas de escritura son todas equivalentes. DirectSOFT32 le da la
flexibilidad de identificar el 4&rea de memoria del PLC que responde de tres maneras

diferentes, segun se muestra abajo.

LD LD LD
z K114 c K114 = K114
LCx L0 LD
K Ka - Ka
LOA LDA LDA
040600 D40E00 40600
WX__— Wx__ W —
C cwo0 VG100 ) V40605 _J
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DirectSOFT32 es flexible

Usted puede tratar diferentes tipos de datos de cualquier convencién disponible mostrada en
las tablas que siguen. El bloque mas grande de datos que pueden ser enviados en sola
operacion de lectura y escritura es 128 bytes. El bloque mas pequefio de datos es un byte para
los tipos de memoria de bit y dos bytes, o una palabra para tipos de memoria de palabra. El
sistema de numeracion octal se utiliza para todas las direcciones en estas tablas.

CPU DLO5

CPU DLO5

Tipos de Datos Memoria de Bit | Memoria de Palabra Alias
Valores corrientes de temporizador | Ninguno VO - V177 TAO - TAL77
Valores corrientes de contador Ninguno V1000 - V1177 CTAO - CTA177
Palabras de datos del usuario Ninguno V1200 - V7377 Ninguno
Puntos de entradas (vea lanota 1) | X0 - X377 V40400 - V4417 VX0- VX360
Puntos de salidas (vea la nota 1) YO -Y377 V40500 - V4517 VY0- VY360
Relevadores de control Co-C777 V40600 - V4617 VCO-VC760
Relevadores especiales SPO - SP777 V41200-V41237 | VSPO - VSP760
Bits de estado de temporizadores | TO - T177 V41100- V41107 VTO-VT160
Bits de estado de contadores CTO0-CT177 V41140- V41147 VCTO - VCT160
Etapas S0 - S377 V41000 - V41017 | VSO -VS360

Nota 1 -Los sistemas DLO5 se limitan a 8 entradas discretas y a 6 salidas discretas con el actual
hardware disponible, pero existen direcciones de 256 puntos.

CPU DLO6
CPU DLO6
Tipos de Datos Memoria de Bit | Memoria de Palabra Alias
Valores corrientes de temporizador | Ninguno VO - V377 TAO - TA377
Valores corrientes de contador Ninguno V1000 - 1177 CTAO - CTAL77
V400 - V677
Palabras de datos del usuario Ninguno V1200 - V7377 Ninguno
V10000 - V17777
Puntos de entradas (vea la nota 1) | X0 - X777 V40400 - V4437 VX0- VX760
Puntos de salidas (vea la nota 1) YO-Y777 V40500 - V4537 VYO- VY760
Relevadores de control CO - C1777 V40600 - V4677 VCO-VC760
Relevadores especiales SPO - SP777 V41200 - V41237 | VSPO - VSP1760
Bits de estado de temporizadores | TO - T377 V41100- V41117 VTO - VT160
Bits de estado de contadores CT0-C T177 V41140- V41147 VCTO - VCT160
Etapas SO - S1777 V41000 - V41077 | VSO-VS1760
Remote 1/O GX0 - GX3777 | V40000 - V40177 | VGXO0 - VGX3760
GYO-GY3777 V40200 - V40377 | VGYO - VGY3760

Nota 1 -Los sistemas DLO6 se limitan a 20 entradas discretas y a 16 salidas discretas con el actual
hardware disponible, pero existen direcciones de 512 puntos.
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Tty

NOTA: La CPU -D2 230 no apoya los médulos ECOM.

CPU D2-240

Tipos de Datos Memoria de Bit | Memoria de Palabra Alias
Valores corrientes de temporizador | Ninguno VO - V177 TAO-TAL77
Valores corrientes de contador Ninguno V1000 - 1177 CTAO - CTAL77

. . V02000 - V3777 .
Palabras de datos del usuario Ninguno V4000 - V4377 Ninguno
Puntos de entradas X0 - X477 V40400 - V40423 VX0- VX460
Puntos de salidas YO - Y477 V40500 - V523 VY0- VY460
Relevadores de control CO - C377 V40600 - V40617 | VCO- VC360
Relevadores especiales SPO - SP137 V41200 - V41205 | VSPO - VSP120
SP540 - SP617 | V41226 -V41230 | VSP540 - VSP600
Bits de estado de temporizadores TO-T177 V41100- V41107 VT0-VT160
Bits de estado de contadores CTO0-CT177 V41140- V41147 VCTO - VCT160
Etapas S0 -S777 V41000 - V41037 | VSO -VS760
CPU D2-250-1

Tipos de Datos Memoria de Bit | Memoria de Palabra Alias
Valores corrientes de temporizador | Ninguno VO - V377 TAO - TA377
Valores corrientes de contador Ninguno V1000 - 1377 CTAO - CTA377

. . V1400 - V7377 .

Palabras de datos del usuario Ninguno V10000 - V17777 Ninguno
Puntos de entradas X0 - X777 V40400 - V40437 | VX0- VX760
Puntos de salidas YO-Y777 V40500 - V40537 | VY0- VY760
Relevadores de control CO-C1777 V40600 - V40677 | VCO-VC1760
Relevadores especiales SPO - SP777 V41200 - V41237 | VSPO - VSP760
Bits de estado de temporizadores TO-T177 V41100- V41107 VT0-VT360
Bits de estado de contadores CTO0-CT177 V41140- V41147 VCTO - VCT160
Etapas S0 -S777 V41000 - V41077 | VSO - VS1760

4-8 I Manual de los médulos ECOM




Capitulo 4: Programacion ladder para comunicaciones

CPU D2-260
Tipos de Datos Memoria de Bit | Memoria de Palabra Alias
Valores corrientes de temporizador | Ninguno VO - V377 TAO - TA377
Valores corrientes de contador Ninguno V1000 - 1377 CTAO - CTA377
V1400 - V777
Palabras de datos del usuario Ninguno V1400 - V7377 Ninguno
V10000 - V37777
Puntos de entradas X0 - X1777 V40400 - V40477 | VX0-VX1760
Puntos de salidas YO-Y1777 V40500 - V40577 | VYO- VY1760
Relevadores de control CO - C3777 V40600 - V40777 | VCO-VC3760
Relevadores especiales SPO - SP137 V41200 - V41205 | VSPO - VSP120
SP320 - SP777 | V41215-V41234 | VSP320 -VSP700
Bits de estado de temporizadores | TO - T377 V41100- V41117 VTO - VT360
Bits de estado de contadores CT0-CT377 V41140- V41157 VCTO - VCT160
Etapas S0 - S1777 V41000 - V41077 | VSO -VS1760
Remote /O GX0-GX3777 V40000 - V40177 ] VGXO - VGX3760
Gy0-GY3777 V40200 - V40377 | VGYO - VGY3760
CPU D4-430
Tipos de Datos Memoria de Bit | Memoria de Palabra Alias
Valores corrientes de temporizador | Ninguno VO - V177 TAO - TAL77
Valores corrientes de contador Ninguno V1000 - 1177 CTAO - CTAL77
Palabras de datos del usuario Ninguno V1400 - V7377 Ninguno
Puntos de entradas X0 - X477 V40400 - V40423 | VX0- VX460
Puntos de salidas YO - Y477 V40500 - V40523 | VYO- VY460
Relevadores de control CO-C737 V40600 - V40635 | VCO-VC720
Relevadores especiales SPO - SP137 V41200 - V41205 | VSPO - VSP120
SP320 - SP777 | V41215-Vv41230 | VSP320 -VSP600
Bits de estado de temporizadores | TO - T177 V41100- V41107 VTO - VT160
Bits de estado de contadores CT0-C T177 V41140- V41107 VCTO - VCT160
Etapas S0 - S577 V41000 - V41027 | VSO - VS560
Remote /O GXO0-GX777 V40000 - V40037 | VGXO0 - VGX760
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CPU D4-440

Tipos de Datos Memoria de Bit | Memoria de Palabra Alias
Valores corrientes de temporizador | Ninguno VO - V377 TAO - TA377
Valores corrientes de contador Ninguno V1000 - 1177 CTAO - CTAL77

. . V1400 - V7377 .
Palabras de datos del usuario Ninguno V10000 - V17777 Ninguno
Puntos de entradas X0 - X477 V40400 - V40423 | VX0- VX460
Puntos de salidas YO - YAT7 V40500 - V40523 | VYO- VY460
Relevadores de control CO - C1777 V40600 - V40677 | VCO-VC1760
Relevadores especiales SPO - SP137 V41200 - V41205 | VSPO - VSP120
SP320 - SP777 | Vv41215-V41234 | VSP320 -VSP700

Bits de estado de temporizadores | TO-T177 V41100- V41117 VTO - VT360
Bits de estado de contadores CT0-CT177 V41140- V41147 VCTO - VCT160
Etapas S0 - S577 V41000 - V41077 | VSO - VS1760
Remote I/O GX0-GX1777 V40000 - V40077 | VGXO0 - VGX1760

CPU D4-450
Tipos de Datos Memoria de Bit | Memoria de Palabra Alias
Valores corrientes de temporizador | Ninguno VO - V377 TAO - TA377
Valores corrientes de contador Ninguno V1000 - 1377 CTAO - CTA377
. . V1400 - V7377 .

Palabras de datos del usuario Ninguno V10000 - V37777 Ninguno
Puntos de entradas X0 - X1777 V40400 - V40477 | VXO0- VX1760
Puntos de salidas YO -Y1777 V40500 - V40577 | VYO-VY1760
Relevadores de control CO - C3777 V40600 - V40777 | VCO-VC3760
Relevadores especiales SPO - SP137 V41200 - V41205 | VSPO - VSP120

SP320 - SP717 | Vv41215-V41234 | VSP320 -VSP700
Bits de estado de temporizadores | TO-T377 V41100- V41157 VTO - VT360
Bits de estado de contadores CT0-CT177 V41140- V41157 VCTO - VCT360
Etapas S0 - S1777 V41000 - V41177 | VSO - VS1760
Remote /O GX0-GX3777 | V40000 - V40177 | VGX0-VGX3760

GYO-GY3777 | V40200 - V40377 | VGY0-VGY3760
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Relevadores especiales para comunicaciones

Los PLCs DirectLOGIC proporcionan contactos internos (bits) para supervisar el
estado de comunicaciones. Los contactos internos se llaman Special Relays (hay
otros relevadores especiales usados para otros propositos). Hay dos relevadores
especiales para cada ranura en la base que aceptara el médulo de ECOM. Los
dos relevadores realizan las funciones siguientes:

- Communication busy (Comunicacidn ocupada) - Este bit se enciende cuando el
mddulo de comunicacién estd ocupado transmitiendo o recibiendo datos. Usted debe
usar este bit, o el contacto del relevador, para evitar el sobreescribir las instrucciones
de lectura o de escritura (RX/WX).

- Error de Comunicacion - Este bit es encendido cuando ocurrié un error en la Ultima
comunicacidon RX o WX. Este error se limpia automaticamente (resetea el bit a cero)
cuando se ejecuta otra instruccién RX o WX.
Por ejemplo, los relevadores especiales SP124 y SP125 corresponden a un moédulo
de ECOM en la ranura 3 de la base del PLC.

Se usa el relevador especial SP125 en el
ejemplo para energizar la salida Y50, que
indica que ha ocurrido un error de e ,YE':"
comunicacion. Este relevador especial —l I SET
debe aparecer anteriormente en el -
programa a la instruccion RX o WX

porque se hace cero cuando se ejecuta la S!Pt%l LD
instruccion de lectura o escritura [ 17 | K204
subsecuente.

El relevador especial SP124 indica que el LD

modulo ECOM esta ocupado. Cuando SP124
estd encendido, el contacto normalmente
cerrado se abre para evitar ejecutar otra LDA
instruccion RX o WX hasta que la ultima se
haya completado. Se debe usar el bit busy

apropiado como contacto NC en cada HX
reglén de la instruccion RX/WX en el
programa.

Relevadores especiales del DLO5

Base de CPU Ranura de opcidn
Comunicacién “busy” SP120
Error de comunicacién SP121

Relevadores especiales del DLO6

Base de CPU Ranura 1 Ranura 2 Ranura 3 Ranura 4
Comunicacion “busy” SP120 SP122 SP124 SP126
Error de comunicacién SP121 SP123 SP125 SP127
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[

Relevadores especiales de CPUs DL240, DL250-1 y DL260

Base de CPU Ranura 1| Ranura 2 | Ranura 3| Ranura 4 | Ranura 5| Ranura 6] Ranura 7

Comunicacion “busy” | SP122 SP124 | SP126 SP130 SP132 SP134 SP136

Error de comunicacion| SP123 SP125 | SP127 SP131 SP133 SP135 SP137

N\l

| — "'I:I"*“"'I:I';‘""Ij""‘l:l"““‘lﬂ;‘"":l‘“ T
J W0 : | i

D2-240 i

D2-250—1 |
D2-260

Ranura de la CPU e bt No use ECOM en la ranura O

o111 2| 3| 4]5|6]7

) 3. 2

Relevadores especiales de CPUs D4-430 y D4-440

Base de CPU Ranura O| Ranura 1] Ranura 2| Ranura 3| Ranura 4] Ranura 5] Ranura 6 | Ranura 7

Comunicacion “busy” | SP120 | SP122 | SP124 | SP126 | SP130 | SP132 SP134 SP136

Error de comunicacion | SP121 | SP123 | SP125 | SP127 | SP131 | SP133 SP135 SP137

DL405

Relevadores especiales de la CPU D4-450

Base de CPU Ranura O] Ranura 1] Ranura 2| Ranura 3| Ranura 4 | Ranura 5| Ranura 6 | Ranura 7

Comunicaciéon “busy” | SP120 | SP122 | SP124 | SP126 | SP130 | SP132 | SP134 | SP136

Error de comunicacion| SP121 | SP123 | SP125 | SP127 | SP131 | SP133 | SP135 | SP137

Base 1 de expansion Ranura 1| Ranura 2] Ranura 3| Ranura 4] Ranura 5| Ranura 6 | Ranura 7 | Ranura 7

Comunicacion “busy” | SP140 | SP142 | SP144 | SP146 | SP150 | SP152 | SP154 | SP156

Error de comunicacion| SP141 | SP143 | SP145 | SP147 | SP151 | SP153 | SP155 | SP157

Base 2 de expansion | Ranura 1| Ranura 2] Ranura 3] Ranura 4] Ranura 5] Ranura 6 | Ranura 7 | Ranura 7

Comunicacion “busy” | SP160 | SP162 | SP164 | SP166 | SP170 | SP172 | SP174 | SP176

Error de comunicaciéon| SP161 | SP163 | SP165 | SP167 | SP171 | SP173 | SP175 | SP177

Base 3 de expansion Ranura 1| Ranura 2] Ranura 3| Ranura 4] Ranura 5| Ranura 6 | Ranura 7 | Ranura 7

Comunicaciéon “busy” | SP200 | SP202 | SP204 | SP206 | SP210 | SP212 | SP214 | SP216

Error de comunicaciéon| SP201 | SP203 | SP205 | SP207 | SP211 | SP213 | SP215 | SP217

4-12 I Manual de los médulos ECOM



Capitulo 4: Programacion ladder para comunicaciones

Programa con una instruccion de lectura

La pantalla Ladder View mostrada abajo es la pantalla de desarrollo de programa en el
software de programacién DirectSOFT32. Este programa de cuatro renglones se explica
detalladamente en la pagina 4-14. Esto es un programa completo aunque su funcién es
muy limitada y solo sirve para entregar el concepto. Hay también un programa de dos
renglones que funciona en el PLC que responde, y también se explica en la pagina 4-14.

e — _igis
B
-
(1] w0
1 ouT B
gP1I3 ¥
2 EET
=1 frird
3 k114
T
| K2
E Ll Y
i CMOROT
=
w100
( | EMD
L]

Programa para el PLC que inicia las transacciones

Bl L adder View [_ 5] =
= cino |
L } ouT =
=
1 ExD
-

Programa para el PLC que responde las transacciones
Cuando se activa la entrada del interruptor al PLC que responde (esclavo) (en la transicion

Médulo ID 3 ‘ Modulo ID 14

|PLC que responde transacciones

de OFF a ON), el bit CO en el PLC que inicia las transiciones (maestro) se va de OFF para ON
El programa en el PLC maestro hace que YO se encienda en respuesta al bit CO.

En estos programas de ejemplo, el PLC que iniciay el PLC que responde las transacciones
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Renglon 1

En nuestro ejemplo, el contacto normalmente
abierto rotulado CO es un relevador interno de
control. Cuando CO esta encendido, se energiza la
salida discreta YO.

Renglon 2

El segundo renglon usa un relevador especial para
identificar un error de comunicacion. En el ejemplo,
SP123 esta encendido si esta presente un error de
comunicacion en la ranura uno. Use relevadores
especiales diferentes si su médulo de ECOM esté en
una ranura diferente (vea la pagina 4-11 y 4-12).
Utilizamos SP123 para encender una luz de
indicador conectada con una salida discreta.

Renglén 3

El relevador especial rotulado SP122 estd encendido

Byte superior  Byte inferior

P.LC. maestro ., PLC esclavo
(inicia transaccion) Ko 1 1 4

No., de base ]
No. de ranura de ECOM ECOM module ID

BCD

cuando el ECOMen la ranura 1 esta ocupado
transmitiendo o recibiendo datos. La instrucciéon de
lectura puede durar mas de un barrido del PLC para
completarse. Use este relevador especial para evitar el
sobreescribir la instruccion de lectura anterior con
cada barrido del PLC.

Namero de bytes que se transferiran. Maximo = 128 bytes.
Direccion inicial en el PLC maestro, como nimero octal.

(responde transagcion)

Direccion inicial en el PLC que responde.

Renglén 4

Todos los PLCs DirectLtOGIC usan una instruccion
END en el rengldn final para identificar el cuerpo
principal del programa.

Programa para el PLC que responde

Este programa de 2 renglones reside en la CPU del
PLC que responde. Su funcion es simplemente usar
el contacto X0 para activar el relevador interno de
control, C100.
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(END)
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(END)
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Programa con una instruccion de escritura

La pantalla Ladder View mostrada abajo abajo es la pantalla de desarrollo de programa en
el software de programacion DirectSOFT32. Este programa de cuatro renglones se explica
detalladamente en la pagina 4-16. Esto es un programa completo aunque su funcién es
muy limitada y solo sirve para entregar el concepto. Hay también un programa de dos
renglones que funciona en el PLC que responde, y también se explica en la pagina 4-16.

Programa para el PLC que inicia las transacciones

il x|
o co H
g ouT
BP1Z3 1
gt ! EET
SF12
- B r-D K114
LD
I K2
Loa
1 40800
ez
| wEion
g END
=]

Programa para el PLC que responde las transacciones

! Lndider Vv

Cuando se activa la entrada del interruptor al PLC que inicia las transiciones (maestro) (en la
transicion de OFF a ON), el bit C100 en el PLC que responde (esclavo) se va de OFF para ON
El programa en el PLC esclavo hace que YO se encienda en respuesta al bit C100.

Médulo ID 3 \ | Médulo ID 14 ‘

DF*DH

PLC que inicia transacciones

\::'ﬂ—ﬂ:ﬂ

Hub PLC que responde transacciones

En estos programas de ejemplo, el PLC que iniciay el PLC que responde las transacciones
deben estar en el modo RUN.
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Renglon 1

En nuestro ejemplo, el contacto normalmente %
abierto etiquetado CO es un relevador interno de I f_CD
control. Cuando CO esta encendido, se energiza la | L1 @'UT)

salida discreta YO. I

Renglén 2
El segundo renglén usa un relevador especial para
identificar un error de comunicacion. En el
ejemplo, SP123 se hace ON si esta presente un
error de comunicacion para la ranura uno. Use
relevadores especiales diferentes si su mddulo
ECOM esta en una ranura diferente (vea la pagina
4-11 y 4-12). Usamos SP123 para encender una
luz indicadora conectada con una salida discreta.

SP123 Y1
| | {:SEI-.-.)

Renglon 3
El relevador especial SP122 estd encendido

cuando el ECOMen la ranura 1 estd ocupado
transmitiendo o recibiendo datos. La instruccién de

lectura puede durar mas de un barrido del PLC
para completarse. Use este relevador especial para
evitar el sobreescribir la instruccién de lectura
anterior con cada barrido del PLC.

Byte superior  Byte inferior

PLC maestro |A_| |_/_|

it y Ko 1 PLC esclavo
(inicia transaccion)

1 4 L,
(responde transaccion)
No., de base J LA
— Q40600
No. de ranura de ECOM ECOM module ID 4
BCD /
WX
o] ‘{Cmﬂ

SP122
LD
|| Ko14

Y

Namero de los bytes que se transferiran. Maximo = 128
bytes.

Direccion inicial en el PLC maestro, como ndmero
octal.

Direccion inicial en el PLC que responde.

Renglon 4
Todos los PLCs DirectLOGIC usan una instrucciéon I
END en el renglon final para identificar el cuerpo ,.-"'EN@

L o

principal del programa.

Programa para el PLC que responde
Este programa de 2 renglones reside en la CPU C100 Y0
del PLC que responde. Su funcién es | | {ouT)
simplemente usar el contacto X0 para activar el
relevador interno del control, C100. {END)
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Integrando instrucciones multiples de lectura y escritura

Varias instrucciones de lectura y escritura necesitan tener enclavamientos para ejecutar
uno por vez, porque se puede procesar solamente una instruccion RX/WX por barrido de
la CPU. Usando enclavamientos, se procesa una instruccion RX/WX en cada barrido
hasta que se han ejecutado todas las instrucciones RX/WX. Después de la dltima
instruccidn, comienza otra vez la secuencia en la primera instruccién RX/WX.

Sin enclavamientos, las instrucciones RX/WX serian ejecutadas en una orden
imprevisible, y algunas se podran ejecutar muchas veces antes de que otras se ejecuten
una vez. Los enclavamientos sirven para abrir (desconectar o deshabilitar) los circuitos
para todas las instrucciones de lectura y escritura excepto la que se debe procesar en el
barrido corriente de la CPU.

Mostramos aqui dos métodos para crear los enclavamientos necesarios para ordenar
instrucciones de lectura y escritura multiples:

* Relevador de control Internos en secuencia
* Shift Registers
* Contadores

Le mostraremos el desarrollo de los enclavamientos usando estos métodos. Los dos
ejemplos mostrados realizan la misma funcion. Solamente son diferentes los
enclavamientos.

NOTA: Para entender completamente el material en esta seccion, usted primero debe
— entender los programas de ejemplo en las péginas 4-13 y 4-15, y también el
material en la seccion de las instrucciones de red, comenzando en la pagina 4-3.

El segmento siguiente de programa usa tres instrucciones RX/WX (dos instrucciones de
escritura y una instruccion de lectura). Usted puede desarrollar su propio programa que
incorpora cualquiera de las estrategias de control de enclavamineto y que amplia el nimero
de enclavamientos para acomodar el nimero de las instrucciones RX/WX en su programa.

Relevadores de enclavamiento
Es facil ver la funcién de los relevadores de

enclavamiento si construimos una tabla de verdad|—
primero_ Primer RX/WX

En la parte superior de la tabla de verdad|Segundo RX/WX
mostramos relevadores internos de control que| Tercero RX/MWX

estamos considerando para nuestra estrategia de
secuenciamiento. Hemos utilizado C50 hasta C52
para nuestra tabla, pero cualquier contacto que no| Quinto RX/WX
se use para otros propoésitos en su programal sexio RX/WX

trabajara del mismo modo. Abajo al lado izquierdo
de la tabla, enumeramos el numero de las
instrucciones RX/WX que podemos desear usar en| Octavo RX/WX
nuestro programa de RLL.

Los tres contactos en esta tabla de verdad acomodardn ocho instrucciones. Nuestro
programa tiene solamente tres instrucciones RX/WX asi que necesitamos solamente
utilizar dos contactos (vea porqué en la pagina 4-18). Usaremos C50 y C51. Un contacto
adicional (C53) nos daria 32 combinaciones puesto que el nimero de combinaciones se
amplia como la potencia de 2.

Tabla de verdad |C52 | C51 |C50

Cuarto RX/\WX

Séptimo RX/WX

[l il ol el Neol Nol Ne)
Rl O| O], O]O
RO, O] O] O
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[

Nuestras tres msFrucuones de RX/WX se Tabla de verdad 15 c51 lcso

pueden secuenciar por los dos contactos -

C50 y los contactos de C51. Dos bits Primer RX/WX P 0 0

proporcionan cuatro estados binarios Segundo RX/WX 0 1

diferentes: Tercero RX/WX 0 1 0 /
* ambos apagados Cuarto RX/WX 0o |1
* C50 encendido y C51 apagado Quinto RX/WX 1 0 0
* C50 apagado y C51 encendido Sexto RX/WX 1 0 1
* ambos encendidos Séptimo RX/WX 1 1 0

Necesitamos solamente utilizar tres de Octavo RX/WX 1 1 1

los cuatro estados binarios (en un

circulo) puesto que tenemos que hacer

una secuencia de solamente tres

instrucciones RX/WX.

Primera Instruccion de RX/WX

C50 y C51 son contactos de | ;

enclavamiento. Estan  cerrados | BE1E2 C51 G350 LD

normalmente en este rengléon para I—i" I— T |/I K114

permitir flujo de energia a la primera | ’

instruccion WX. Ambos bits estan |

apagados, correspondiendo a la _ T A LD

primera fila de la tabla de verdad. K2

Después de que se ejecute la LOA

instruccion de WX se configura C50 —— 040600

(activado) que abre el contacto en s

este renglon y cierra el contacto C50 \‘-x_

en el rengldn siguiente. | "5"',,"‘8{1 00

C51 es un reset (se apaga), lo que s Cs0

deja el contacto C51 cerrado para el ST e = —(SET )

préximo renglon. — T

C51
(RST)
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Segunda instruccion RX/WX

C50 estd normalmente abierto y C51
esta normalmente cerrado. Para que
este renglén sea ejecutado, el bit C50
debe estar encendido y el bit C51
debe estar apagado, correspondiendo
a la segunda fila de la tabla de
verdad. C50 fue encendido en el
renglon anterior. C51 fue apagado en
el renglon anterior.

Después de que se ejecute la
instruccion de WX se apaga o
desactiva C50, que abre el contacto
C50 en este rengldn y lo cierra en el
préximo renglon.

C51 es SET (activado), lo que cierra el
contacto normalmente abierto C51
en el proximo renglon

Tercera instruccion RX/WX

En este Gltimo renglén, C50 esta
normalmente cerrado y C51 esta
normalmente abierto. Para que este
renglébn sea ejecutado, el bit C50
debe estar apagado y el bit C51 debe
estar encendido, correspondiendo a
la tercera fila de la tabla de verdad.
C51 fue apagado en el renglén
anterior.

Después de que se ejecute la
instruccion de RX, se desactiva C50,
lo que abre el contacto C50 en este
renglén y permite que se cierre en
preparacion para repetir el primer
renglon de comunicacién en el
barrido siguiente de la CPU (pagina
4-18).

C51 también SE REAJUSTA, lo que
permite que el contacto C51 se cierre
en preparacion para repetir el primer
renglon de comunicacién en el
barrido siguiente de la CPU (pagina
4-18).

| SP122 C51 CE0
! : LD
— | Kioa
|
|

/'I _.-/

= LD
_— — K2

LDA
| Ca0E01

i S W
| —1 VGO

W C50
T —(RST)

A
(SET)

| SP122 s Cs0

) | s
I
I

LDA
| O40602

RX
y ] VG20
b C50
—— —RsT)

e cs1
—(RST)

Volviendo a la primera instruccion RX/WX

Volviendo al final de la tercera instruccion de RX/WX, completamos un ciclo volviendo
a la linea superior de la tabla de verdad en la pagina 4-18. C50 y C51 estan apagados, y
el barrido siguiente de la CPU ejecuta la instruccién.
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El shift register

El shift register se puede usar para crear enclavamientos, como alternativa de usar los
relevadores de control. Para una explicacion completa de la funcion del shift register, vea
el manual de usuario para su PLC. Si usted tiene mas de algunas instrucciones RX/WX,
podria ser inconveniente usar los relevadores de control. El shift register permite que un
solo contacto sea utilizado en cada renglén de comunicacion como enclavamiento.

La entrada de datos al shift register -l

(SR) es el relevador especial SP1. SP1 SP
es el bit "siempre encendido". |/ SR ceo
Combinado con un contacto 77

normalmente cerrado envia ceros a
la entrada de datos del shift register. |
La entrada de clock al shift register es C63
SP122, el bit de comunicacion =4l
"ocupado". Cada vez que una de las
instrucciones RX/WX se ejecuta, el |
shift register mueve el bit de datos |
un lugar. C63 se utiliza en este
ejemplo para resetear la palabra del

shift register a ceros.

C??]G?H|ETE C74 |4:?3 |4:?:4 C71 |C?Cl|l[';ﬁ? CE6 ]EﬁE|Cﬁd|CﬁﬂICBE |Cﬁl jcﬁﬂ|
Shift register después del primer barrido

C?T]CTE|IZ‘-?5 C74 |{:?3|r:?2 |E?1 |1Z‘.TOICE? |CEE ]cas| caa|caa[caz |£:51 lcﬁ
Shift register después del segundo barrido| -

c77|c76|C75|C74 |73 [C72 [C71 [C70 [CA7 [CEB ce3|cez [ce1 [cen |

Shift register después del primer RX/WX |

C65 | Ch4

c77lcre|crs|ora|cralere |71 [cro|cs [ces [ces| coa |csa|oez [csi |oeo |

Shift register después del segundo RX/\NX|

C?FIGTB|C;{5-D?4 |C'.'r':!- |C'I|r2 .....
Shift register después del tercer RX/WX

crzlcrelcrsleraleralere ler [erolesr [oss [ess| coacealese [ce feeo |
Shift register después del tercer RX/WX mas un barrido |

Comparacion “igual a”

La instruccion de comparacion “igual” I

detecta cuando el shift register se resetea V40803 KO 80

a cero. Cuando esa condicidn es verdad |_| - (SET)
I i
I

el bit C60 es SET por este renglon. El bit
C60 se convierte en el bit méas alto
cambiado por el shift register hasta que
cada instruccion RX/WX se ejecuta
alternadamente.
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Primera instruccion de RX/WX

C60 es el contacto de enclavamiento.

Es activado por el renglon de I SP122 | CED
comparacion igual que precede éste. || I T
I
I
LD
— K2
LDA
—1 Q40600
WX
) . — VC100
Segunda instruccion de RX/WX
C61 es el contacto de enclavamiento.f/_\
Es cambiado a ON por los pasos de |
comando del shift register en un | S|P1|22 - ™
renglén precedente. i 41 1 K109
I
LD
—1 K2
LDA
——1 ©40801
WX
— VCO
Tercera instruccion de RX/WX /—\
C62 es el contacto de enclavamiento. |
Es cambiado a ON por los pasos de | S|P122 e -
comando del shift register en un | | | Ki14
renglon precedente. I
LD
—1 K2
LDA
— Q40802
RX
— viczo

Después de que se ejecute este renglon, el shift register desplaza el bit superior de C62 a
C63 en el barrido siguiente de la CPU. C63 resetea el shift register a ceros, la
comparacion “igual”configura el bit C60 como ON y la CPU ejecuta la primera
instruccién de RX/WX.
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La preferencia del traductor es usar un contador, de tal modo que cada vez que el
bit busy se activa, el contador aumenta en 1. Al final del conteo, el contador se
resetea para comenzar el ciclo nuevamente.

Entonces cada instruccion RX/WX tendrd un enclavamiento con una comparacion.
como es mostrado en el ejemplo de abajo, para el caso de 5 instrucciones.
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Capitulo 5: MODBUS TCP para HO/H2-ECOM100

MODBUS TCP

MODBUS TCP es esencialmente el protocolo serial de MODBUS RTU encapsulado en
Ethernet TCP. MODBUS RTU se utiliza para comunicaciones seriales entre dispositivos
maestro y esclavo o esclavos. Se usa MODBUS TCP para comunicaciones TCP entre los
dispositivos cliente y servidores en una red de Ethernet. La versién de TCP de Modbus
sigue el modelo de referencia de red de la OSI.

Modelo Cliente/servidor

El servicio de mensajes de MODBUS proporciona un modelo cliente/Servidor de
comunicacion entre dispositivos conectados en una red de Ethernet TCP. Este modelo
de cliente/ servidor se basa en cuatro tipos de mensajes:

- Peticion de MODBUS - el mensaje enviado en la red por el cliente para iniciar una
transaccion

- Confirmacion de MODBUS - el mensaje de respuesta recibido en el lado del clientee

- Indicacién de MODBUS - el mensaje de la peticién recibido en el lado del servidor

- Respuesta de MODBUS - el mensaje de respuesta enviado por el modelo del servidor

Modelo cliente/servidor

Peticidon Indicacidén Los médulos HO-ECOM100
- 0 el H2-ECOM100 pueden
Cliente Servidor actuar como cliente o
Confirmacion  Respuesta servidor
-

Descripcion del protocolo
Un marco tipico de MODBUS TCP consiste en los campos siguientes:

El MBAP Header (Encabezamiento del protocolo de aplicacion de MODBUS) tiene
siete bytes de largo. Consiste en los campos siguientes.

TCP HEADER | ‘MBAP HEADER‘ ‘ FUNCION | | DATOS |

- Transaction Identifier (Identificador de la Transaccién) - Se usa para asociar
transaccioes, el servidor de MODBUS copia en la respuesta el identificador de la
transaccion de la requisicion (2 bytes)

- Protocol identifier (Identificador del Protocolo) - Se usa para la intra -
multiplexacion del sistema. El protocolo de MODBUS es identificado por el valor
0 (2 bytes)

- Length (Longitud) - El campo de longitud es una cuenta de bytes de los campos
siguientes, incluyendo el identificador de la unidad y los campos de datos (2 bytes)

- Identificador de la unidad - Se usa este campo para el propésito de
encaminamiento interno del sistema. Se usa tipicamente para comunicarse a un
esclavo MODBUS o a una linea serial esclava de MODBUS+ a través de un
gateway entre una red Ethernet TCP y una linea serial MODBUS. Este campo es
configurado por el cliente de MODBUS en la requisicién y debe volver con el
mismo valor en la respuesta del servidor (1 byte).

Este header proporciona algunas diferencias comparadas a la unidad de datos de
aplicacion de MODBUS RTU usada en una linea serial:
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|

- el campo "direccién del esclavo”" de MODBUS usado generalmente en una linea
serial de MODBUS es substituido por un solo byte "identificador de la unidad"
dentro del encabezamiento de MBAP. El "identificador de la unidad" se usa para
comunicarse a través de los dispositivos tales como puentes, routers y gateways
gue usen una sola DIRECCION IP para apoyar multiplas unidades de extremo de
MODBUS independientes .

- Se disefian todas las peticiones y las respuestas de MODBUS de una manera tal
gue el recipiente pueda verificar que un mensaje esté acabado. Para codigos de
funcion donde la PDU de MODBUS tiene una longitud fija, solamente el codigo
de funcién es suficiente. Para cédigos de funcién que llevan una cantidad
variable de datos en la requisicion o la respuesta, el campo de datos incluye una
cuenta de bytes.

- Identificador del Protocolo - Se usa para la multiplexacion del sistema interno
El protocolo de MODBUS es identificado por el valor 0 (2 bytes)

El campo del codigo de funcion de un mensaje contiene 8 bits. Los codigos validos de
funcion estdn en el rango de 1 -255 decimal . El cédigo de funciéon comanda al esclavo
gué clase de accion tomar. Algunos ejemplos son leer el estado de un grupo de entradas
discretas; leer los datos en un grupo de registros; escribir a una salida o un grupo de
registros; o leer el estado de diagndstico de un esclavo.

Cuando un esclavo responde al maestro, usa el campo del cédigo de funcion para
indicar o una respuesta normal o que ha ocurrido un cierto tipo de error. Para una
respuesta normal, el esclavo repite el codigo original de la funcién. En una condicién
de error, el esclavo repite el codigo original de funcién con su MSB configurado como
l6gica 1.

Se construye el campo de datos usando conjuntos de dos digitos hexadecimales en el
rango de 00 a FF. Segin el modo de transmisién serial de la red, estos digitos se pueden
hacer de un par de caracteres ASCII o a partir de un caracter RTU.

El campo de datos también contiene la informacion adicional que el esclavo utiliza
para ejecutar la accién definida por el cédigo de funcién. Esto puede incluir
direcciones internas, la cantidad de articulos que seran transferidos, etc.

El campo de datos de una respuesta de un esclavo a un maestro contiene los datos
solicitados si no ocurre ningun error. Si ocurre un error, el campo contiene un codigo
de excepcion que el maestro usa para determinar que accion siguiente se tomara. El
campo de datos puede ser no existente en ciertos tipos de mensajes.
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Nota: ModScan32 es un programa de aplicacién de Windows que se puede usar como
maestro de MODBUS para tener acceso y cambiar los puntos de datos en un dispositivo
conectado (HO/H2 -ECOM100). La utilidad sirve idealmente para una prueba rapida y

—==|  facil de los dispositivos esclavos de la red de MODBUS TCP. Visite www.win -tech.com
para descargar una version parcial de programa de prueba gratis ModScan32 y para mas
informacion sobre ModScan32.

Cadigos de funcion MODBUS

Los siguientes codigos de funcion de MODBUS son apoyados por el HO/H2 -ECOM100.
No todos los codigos de funcion se apoyan cuando el ECOM100 sirve como cliente de
la red. La "seccién de operacion del cliente de red" en este capitulo enumera mas
adelante los codigos de funcion que se apoyan en modo del cliente. MODBUS

Caddigo de
funcion _ | Funcion Modo I\{I_odo
MODBUS servidor |cliente
01 Lee tablas de salidas Si Si
02 Lee tablas de entradas Si Si
Lee Holding registers (cuando el modo de
direccionamiento es 584/984, esta funcion es . .
03 ; . Si Si
usada para accesar registros de salidas
analogas)
Lee Input registers (cuando el modo de
04 direccionamiento es 584/984, esta funcion es Si No
usada para accesar registros de entradas
analogas)
05 Fuerza una salida Unica Si No
06 Define registros Uinicos Si Si
08 Mantencion/Loop back Si No
15 Fuerza varias salidas Si Si
16 Define multiplos registros Si Si
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Operacion de servidor (esclavo) de la red

Esta seccion describe como otros clientes de MODBUS TCP/IP en una red pueden
comunicarse con un HO/H2 -ECOM100 que usted ha configurado con el protocolo
MODBUS TCP. Un cliente de red debe enviar un cédigo de funcion MODBUS vy la
direccion de MODBUS para especificar una posicion de memoria de los PLCs o CPUs
DL05/06/205. No se requiere ninguna logica ladder para apoyar la operacién del servidor
MODBUS TCP.

Cadigos de funcion MODBUS apoyados

El HO/H2 -ECOM100 apoya los cadigos siguientes de funcion de MODBUS cuando actla
como servidor de MODBUS TCP.

Tipos de datos disponibles

Cadigo de funcion 2
MODBUS SR en los PLCs DL05/06/205
01 Lee tablas de salidas Y,C, T,CT
02 Lee tablas de entradas X, SP
Lee Holding registers (cuando el
modo de direccionamiento es
03 584/984, esta funcidn es usada \Y,
para accesar registros de salidas
analogas)

Lee Input registers (cuando el
modo de direccionamiento es
04 584/984, esta funcidn es usada \Y,
para accesar registros de
entradas analogas)

05 Fuerza una salida Gnica Y,C, T,CT
06 Define registros Unicos \%

08 Mantencién/Loop back

15 Fuerza varias salidas Y,C, T,CT
16 Define multiplos registros \%

Determinacion de la direccion MODBUS

Hay tipicamente dos maneras que la mayoria de las convenciones de direccionamiento
de MODBUS que le permiten que la direccion de MODBUS especifique una direcciéon
de memoria del PLC. Estos son:

* Especificando el tipo y la direccién de datos de MODBUS
* Especificando solamente la direccién de datos de MODBUS
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5-6

Si su software o cliente anfitrion requiere tipo de datos y direccion

Muchos clientes de MODBUS TCP permiten que usted especifique el tipo de datos de
MODBUS vy la direccion de MODBUS que corresponde a la direcciéon de memoria del
PLC. Este es el método mas facil, pero no todos los paquetes permiten que usted lo haga
de esta manera.

La ecuacion real usada para calcular la direccién depende del tipo de datos del PLC que
usted esté usando. Los tipos de la memoria del PLC estan divididos en dos categorias para

este propdsito.

- Discreto - X, SP, Y, C, S, T(contactos), CT (contactos)

- Palabra - Memoria V, valor corriente de temporizador, valor corriente de contador

En cualquier caso, usted convierte basicamente la direccion octal del PLC a decimal y
agrega la direccién inicial apropiada de MODBUS (segun lo requerido). Las tablas
siguientes muestran el rango exacto usado para cada grupo de datos.

Nota: Para una utilidad automatizada de conversion de direccién de MODBUS/Koyo,

descargue el archivo modbus_conversion.xls desde el sitio de Internet
www.automationdirect.com, y vaya a la pagina de apoyo técnico.
. ., Tipo de
. . Cantidad Rango del | Rango de direccion P
Tipo de memoria del DLO5 (decimal) | PLC (octal) MODBUS datos
MODBUS
Para tipos de datos discretos.... Convierta direcciones de PLC a decimal + inicio del rango + tipos de datos
Entradas (X) 256 X0 - X377 2048 - 2303 Entrada
Relevadores especiales (SP) 512 SPO - SP777 | 3072 - 3583 Entrada
Salidas (Y) 256 YO - Y377 2048 - 2303 Bobina
Relevadores de control (C) 512 Co - Cr77 3072 - 3583 Bobina
Contactos de temporizador (T) | 128 T0 - T177 6144 - 6271 Bobina
Contactos de Contador (CT) 128 CTO - CT177 | 6400 - 6527 Bobina
Bits de estado de Etapa(s) 256 SO - S377 5120 - 5375 Bobina
Para tipos de datos de palabra....Convierta la direccién del PLC a decimal + tipo de datos
Valores corrientes de tempori-] 5o VO - V177 0-127 Registro de
zador (V) entrada
Valores corrientes de contador (V)| 128 V1000- V1177 | 512- 639 Registro de
entrada
Datos en memoria \/ 3072 |v1400-v7377 | 768 - 3839 Holding
Register
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|
. . Cantidad | Rango del PLC| Rango de direccion | Tipo de datos

Tipo de memoria del DLO6 (Decimal) (octal) MODBUS MODBUS
Para tipos de datos discretos..Convierta direcciones de PLC a decimal + inicio del rango + tipos de datos
Entradas (X) 512 X0 - X777 2048 - 2560 Entrada
Relevadores especiales (SP) 512 SPO - SP777 3072 - 3583 Entrada
Salidas (Y) 512 YO - Y1777 2048 - 2560 Bobina
Relevadores de control (C) 1024 Co - C777 3072 - 4095 Bobina
Contactos de temporizador (T) | 256 T0 - T377 6144 - 6399 Bobina
Contactos de Contador (CT) 128 CTO0 - CT177 6400 - 6527 Bobina
Bits de estado de Etapa(s) 256 SO - S377 5120 - 5375 Bobina
Entradas globales (GX) 2048 GXO0-GX7377 0 - 2047 Entrada
Salidas globales (GX) 2048 GYO-GY7377 0 - 2047 Bobina
Para tipos de datos de palabra....Convierta la direccién del PLC a decimal + tipo de datos
\((;al)lores corrientes de contador ;5o v1000-V1177 |512- 639 Sﬁtgiias(tjr; de

_ 256 V400- V677 Holding
Datos en memoria V 3072 V1400- V7377 |768 - 3839 Register

4096 V10000-V17777

Tipo de memoria del DL240 Cantidad Rango del | Rango de direccion | Tipo de datos

(Decimal)] PLC (octal) MODBUS MODBUS
Para tipos de datos discretos..Convierta direcciones de PLC a decimal + inicio del rango + tipos de datos
Entradas (X) 320 X0 - X477 2048 - 2367 Entrada
Relevadores especiales (SP) 144 SPO - SP137 |3072 - 3583 Entrada
Salidas (Y) 256 YO0 - Y377 2048 - 2303 Bobina
Relevadores de control (C) 512 Co - Cr77 3072 - 3583 Bobina
Contactos de temporizador (T) | 128 TO - T177 6144 - 6271 Bobina
Contactos de Contador (CT) 128 CTO - CT177 |6400 - 6527 Bobina
Bits de estado de Etapa(s) 256 SO - S377 5120 - 5375 Bobina
Para tipos de datos de palabra....Convierta la direccién del PLC a decimal + tipo de datos
Valores corrientes de Registro de
temporizador (V) 128 VO - Vir7 0-127 entrada
Valores corrientes de contador | ;o V1000-V1177 |512- 639 Registro de
W) entrada
Datos en memoria V 3072 |v1400-v7377 | 768 - 3839 Holding
Register
. " Holding
Datos en memoria V, no volétil | 256 V4000 - V4377 | 2048 - 2303 Reqi
egister
. . V7620 - V7737 | 3984 - 4063 Holding
Datos de memoria V, sistema 105 v7746 - v7777 | 2070 - 2095 Regster
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[

Tipo de memoria del Cantidad Rango del Rango de direc-| Tipo de datos
DL250-1 (Decimal)] PLC7(octal) | cion MODBUS MODBUS
Para tipos de datos discretos..Convierta direcciones de PLC a decimal + inicio del rango + tipos de datos
Entradas (X) 512 X0 - X777 2048 - 2560 Entrada
Relevadores especiales (SP) 512 §§g2082§;77 g%gb 3352%7 Entrada

Salidas (Y) 512 YO - Y777 2048 - 2560 Bobina
Relevadores de control (C) 1024 Co - Cc1777 3072 - 4095 Bobina
Contactos de temporizador (T) | 256 TO - T377 6144 - 6399 Bobina
Contactos de Contador (CT) 128 CTO0 - CT177 6400 - 6527 Bobina

Bits de estado de Etapa(s) 1024 SO - S1777 5120 - 6143 Bobina

Para tipos de datos de palabra....Convierta la direccién del PLC a decimal + tipo de datos

Valores corrientes de

temporizador (V) 256 VO - V377 0-255 Registro de entrada

Valores corrientes de contador (V) | 128 V1000- V1177 512- 639 Registro de entrada

3072 V1400- V7377 768 - 3839

Datos en memoria V 4096 | V1000017777 | 4096 - 8191

Holding Register

Datos en memoria V, sistema | 256 \V7400- V7777 3480 - 3735 Holding Register

i R del PLC irec- i
Tipo de memoria del DL260 Cantidad | Rango de Rango de direc- | Tipo de datos

(Decimal) (octal) cion MODBUS MODBUS
Para tipos de datos discretos..Convierta direcciones de PLC a decimal + inicio del rango + tipos de datos
Entradas (X) 1024 X0 - X1777 2048 - 3071 Entrada

. SPO - SP137 3072 - 3167

Relevadores especiales (SP) 512 sp320-P717 | 3280 - 3535 Entrada
Salidas (Y) 1024 YO - Y1777 2048 - 3071 Bobina
Relevadores de control (C) 2048 CO - C3777 3072 - 5119 Bobina
Contactos de temporizador (T) | 256 TO - T377 6144 - 6399 Bobina
Contactos de Contador (CT) 256 CTO0 - CT377 6400 - 6655 Bobina
Bits de estado de Etapa(s) 1024 SO - S1777 5120 - 6143 Bobina
Entradas globales (GX) 2048 GX0-GX7377 0 - 2047 Entrada
Salidas globales (GX) 2048 GYO-GY3777 0 - 2047 Bobina
Para tipos de datos de palabra....Convierta la direccién del PLC a decimal + tipo de datos
Valores corrientes de 256 VO - V377 0- 255 Registro de
temporizador (V) entrada
Valores corrientes de contador (V) | 128 V1000-V1377 | 512-767 sﬁg'asgg de

256 V400- V677 256 -511
Datos en memoria V 3072 V1400- V7377 768 - 3839 Holding Register

11264 V10000-V35777 | 4096 - 15359

; : V7600-V7777 3968 - 4095 . .
Memorias V del sistema 256 V36000-V37777 | 15360 - 16383 Holding Register
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Los ejemplos siguientes muestran cémo generar el tipo de datos y direccion de MODBUS
para anfitriones que necesitan de este formato.

Ejemplo 1: Encuentre la direccién MODBUS para la direccion V2100 del usuario V.

1. Encuentre la memoria V en la tabla.
2. Convierta V2100 en decimal (1089).
3. Use el tipo de datos de MODBUS de la

Direccion de PLC( Dec) + tipo de datos

V2100 = 1088 decimal

1088+Holding register= Hold. register 1089
\

tabla. .

Valores corrientes de 128 |V0-V177 0-127 egistro de entrada
temporizador (V)
Valores corrientes de .
contador (V) 128 | V1000-V1177]|512 - 639 R(%IS’[I’O de entrada

- -
Memoria V, datos de 1024 | v2000- V3777 | 1024 - 2047 {Holding register j
usuario ’\

e ——

Ejemplo 2: Encuentre la direccion de MODBUS para la salida Y20.

Direccion PLC( Dec) + direccion inicial + tipo de datos
Y20 = 16 decimal
16 + 204?+ bobiqa: Bobina 2065

1. Encuentre las salidas Y en la tabla.
2. Convierta Y20 a decimal (16).
3. Sume la direccién inicial para el

rango (2049).

4. Use el tipo de datos MODBUS de la tabla.

\ N\

Salidas (Y) 320 [vo-va77 {2049 367 ((Bobimy
-~ .
Relevadores de control (C) | 256 | CO-C377 |3073-3551

Ejemplo 3: Encuentre la direccion MODBUS
para obtener el valor corriente del

temporizador T10.

1. Encuentre valores corrientes de temporizador

en la tabla.

2. Convierta T10 al decimal (8).

8 + registro
entrada 8

Direccién de PLC( Dec) + tipo de datos
TA10 = 8 decimal

de entrada= Registro de

3. Utilizar el tipo de datos MODBUS de la tabla.

Valor corriente de timer (V) 128 |V0-V177 0-1277 Input register
R
Valor corriente de contador (V) | 128 | CO - C377 3072 - 3551 | Input register

Ejemplo 4: Encuentre la direccion de MODBUS para el relevador de control C54.

1. Encuentre relevadores de control| Direccién PLC( Dec) + direccion inicial + tipo de datos
en la tabla. Y20 = 16 decimal

2. Convierta C54 a decimal (44) 16 + 3072+ bobina= Bobina 3117

3. Sume la direccion inicial para el A
rango (3072).

4. Use el tipo de datos MODBUS de la tabla.

Salidas (Y) 320 [vo-va77 | 20}9 - 2367 | Bobjna

Relevadores de control (C) | 256 |0 - C377 50723551 \m
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Si el software de anfitrién o el cliente requiere una direccion solamente.

Algunos clientes MODBUS TCP no permiten que usted especifique el tipo de datos de
MODBUS. En vez de eso, usted especifica solo una direccion . Este método requiere otro
paso para determinar la direccién, pero no es dificil. Basicamente, MODBUS también
separa los tipos de datos por rangos de direccion. Esto significa que una direccion
realmente puede describir el tipo de datos y la direccion. Esto se refiere a menudo como
"sumando el offset".

La ecuacion real usada para calcular la direccién depende del tipo de datos del PLC que
usted esté usando. Los tipos de la memoria del PLC estan divididos en dos categorias para
este propasito.

* Discreto - X, GX, SP, Y, CR, S, T, C (contactos)

* Palabra - Memoria V, valor corriente del temporizador y del contador

En cualquier caso, usted convierte basicamente la direccién octal del PLC al decimal y
suma la direccion inicial apropiada MODBUS (segun lo requerido). Las tablas siguientes
muestran el rango exacto usado para cada grupo de datos.

Nota: Para una utilidad automatizada de conversion de direccién de MODBUS/Koyo,
descargue el archivo modbus_conversion.xls desde el sitio de Internet
www.automationdirect.com y vaya a la pagina de apoyo técnico.

Tipos de datos discretos

Tipo de memoria del PLC fgg;ii?ﬁg) Rango del PLC I:Aag%)Bc:Jesla direccion Acceso
Entradas globales (GX) 2048 GX0 - GX1746_]10001 - 10999

GX1747- X3777] 11000 - 12048
Entradas (X) 1024 | x0-x1777 12049 - 13072 Solo

lectura

Relevadores especiales (SP) 512 SPO - SP777 13073 - 13584
Reservados - - 13585 - 20000
Salidas globales (GY) 2048 | GYO-GY3777 1-2048 Lectura y
Relevadores de control (CR) 2048 |co-C3777 2049 - 3072 escritura
Contactos de temporizadores (T) 256 CTO0 - CT377 6145 - 6400
Contactos de contadores (CT) 256 CT0-CT377 6401 - 6656
Bits de estado de etapas (S) 1024 | SO-S1777 5121 - 6144
Reservados - - 6657 - 10000

* Vea el manual de usuario del PLC para el tamafio correcto de la memoria de su
PLC.Puede ser que algunas de las direcciones mostradas arriba no pertenezcan a su
CPU particular.
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|
Tipos de datos de palabras
. Cantidad | Rango del PLC | Rango de direccion | Rango de direccion
BeditiE (Decimal) | (Octal) | MODBUS 40001 | MODBUS 30001 | A€
Memoria V(Timers) | 256 VO-V377 |40001- 40256  |30001- 30256
Memoria V 256 | Vv1000-v1377 | 40513 - 40768 40513 - 40768
(Contadores)
256 | v400-v777 |40257 - 40512 40257 - 40512 Lectura y
escritura
MemoriaV/ 3072 | Vv1400-v7377 | 40769 - 43840 40769 - 43840
(Palabras de datos) [ 5903 | \v1000-v23416 | 44097 - 49999 44097 - 49999
5361 | V2341735777 | 410000- 415360 | 410000- 415360
Memoria V 128 | V7600-V7777 | 43969-44096 43969-44096 Solo
(Sistema) 1024 | \v36000-v37777 | 415361-416384 | 415361-416384 | lectura
Memoria V 128 | \Vv40000-v40177 | 416385-416512 | 416385-416512 | Lecuray
(Entradas remotas) escritura
Memoria V
emoria 128 | v40200:v40377 | 416513-416640 | 416513-416640 | ESUrRY
(Salidas remotas) escritura
Memoria V 64 | V4040040477 | 416641-416704 | 416641-416704
(Puntos de entradas)
Memoria V' 64 | \v40500-v40577 | 416705-416768 | 416705-416768
(Puntos de salidas)
Memoria V 16 | \v40600v40777 | 416769-416896 | 416769-416896
(Relevad. de control) Lectura 'y
Memoria V escritura
(Bits de estado de 16 |v41100v41117 | 416961-416976 | 416961-416976
temporizadores)
Memoria V
(Bits de estados de 32 | Vv41200v41237 | 416993-417008 | 416993-417008
contadores)
Memoria V Solo
(Relevadores 32 | V41200V41237 [ 417025-417056 | 417025-417056 | 00
especiales)

* Vea el manual de usuario del PLC para el tamafio correcto de la memoria de su
PLC.Puede ser que algunas de las direcciones mostradas arriba no pertenezcan a su
CPU particular.
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Ejemplo 1: Encuentre la direccién MODBUS para la direccién V2100

1. Encuentre la memoria V en la tabla. Direccion de PLC( Dec) + tipo de datos
2. Convierta V2100 en decimal (1088). V2100 = 1088 decimal
3. Use la direccién inicial de MODBUS para el{1088 + 40001= 1089

modo (40001). \

Para tipos de datos ......... Direccion de PLC (Decimal) \

Valores corrientes de timer (V) 128 | VO-V177 0-127 3001‘ 30001 | Registro de entrada

Valores corrientes de contador (V) | 128 | V1000-V1177| 512 - 639 | 3001 LSOOOl Registro de entrada

Memoria V, datos de usuario 1024 V2000-V3777 | 1024-2047 | 400 40001) Holding register

Ejemplo 2: Encuentre la direccién de MODBUS para la salida Y20.

1. Encuentre las salidas Y en la tabla.| Direccién de PLC( Dec) + direccién inicial +modo
2. Convierta Y20 a decimal (16). |Y20 = 16 decimal
3. Sume la direccion inicial del|6 + 2048 + 1z 2065

rango (2048). \
4. Use la direccion inicial de
MODBUS para el modo (1). ‘ \
e — /\
Salidas (Y) 320 |Y0-Y477 4204 - 2367 1 [ 1Y [Bobina
Relevadores de control (C) 256 |CO-C377 | 3072 - 3551 1 1 |Bobina
Contactos de temprozador (T) 128 |TO-T177 |6144 -6271 1 1 |Bobina

Ejemplo 3: Encuentre la direccién MODBUS del relevador de control C54.

1. Encuentre los valores de rele-|Direccién de PLC( Dec) + direccién inicial +modo
vadores de control en la tabla. C54 = 44 decimal

2. Convierta C54 al decimal (44). |44 + 3072 + 1= 3117

3. Sume la direccién inicial del !
rango (3072).
4. Use la direccién inicial de MODBUS para €] modo (1).

Salidas (Y) 320 |Y0-Y477 [2048} 2367 1 1 |Bobina
Relevadores de control (C) 256 |C0-C37743072) 3551 1 | (1Y |Bobina
Contactos de temprozador (T) [ 128 |T0-T177 |6144-6271 1 1 |Bobina
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T

Operacién del cliente (maestro)de la red

Esta seccion describe como la CPU DL05/06/205 puede servir como cliente en una red
de MODBUS TCP usando el HO/H2 -ECOM100. Esta seccidn discute como disefiar la
I6gica ladder requerida para la operacion del cliente de la red.

L] ]
SEE Cliente

==
e Servidores MODBUS TCP.
j-_ Esclavo 1 Esclave 2 Esclavo 3

Protocolo MODBUS TCFP

Al usar el ECOM100 como cliente en la red,
usted usa simples instrucciones RLL para
iniciar las requisiciones. La instruccion WX
inicia operaciones de escritura a lared y la
instruccion RX inicia operaciones de lectura
desde la red. Antes de ejecutar los comandos
WX o RX, necesitamos cargar los datos (mmer
relacionados con la operacion de lectura o = Esclavo
escritura en el stack del acumulador de la '!_:r_|
CPU. Cuando se ejecuta la instruccion WX o ' WX {Escribel
RX, ella usa la informacién en el stack
combinada con los datos en la instruccion . [ 1 | RX(Lee)
de bloque, para definir totalmente la tarea.

Cddigos de funcion MODBUS permitidos

El HO/H2 -ECOM100 apoya los cédigos de funcion MODBUS siguientes cuando actla
como cliente de MODBUS TCP.

Cadigo de funcion

Funcion Tipos de datos disponibles

MODBUS DL05/06/205
01 Lee una tabla de salida Y,CTCT
02 Lee una tabla de entradas X, SP
Lee Holding registers (cuando el modo de
03 direccionamiento es 584/984, esta funcion se Vv
usa para tener acceso a registros de salidas
analogas)
06 Configura registros Gnicos \Y,
15 Fuerza salidas mdltiplas Y,C, T,CT
16 Configura registros multiplos \Y,

=== Nota: El HO/H2 -ECOM2100, como cliente/maestro, no apoya la funcién cddigo 4. De

—--1 este modo, no se pueden leer las direcciones 30001 desde un dispositivo
mmml - servidor/esclavo.
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Direccion de memoria del PLC permitida en la operacion del cliente

La ecuacion real usada para calcular la direccién depende del tipo de datos del PLC que
usted esta usando. Los tipos de memoria del PLC son clasificados en tres categorias para
este propasito.

* Discreto - X, GX, SP

* Discreto - Y,CR,S, T,C

* Palabra - Valor actual de temporizadores, valor actual de contador, palabras de datos

En cualquier caso, usted basicamente toma la direccion de MODBUS a que usted esta
intentando apuntar, resta la direccion MODBUS que comienza de ese rango, convierte el
resultado a octal y agrega el niUmero octal a la direccion inicial del PLC en el rango
apropiado del PLC. Vea los ejemplos de conversion en la pagina siguiente. Las tablas
siguientes muestran el rango exacto usado para cada grupo de datos.

Nota: Para un programa de conversion de direccion de MODBUS para Koyo y viceversa, baje

el archivo modbus_conversion.xls desde el sitio de Internet  www.automationdirect.com.

Tipos de datos discretos™
. . Cantidad | Rango del PLC | Rango de la direccion
Tipo de memoria del PLC (Decimal) | (octal) MODBUS Acceso
GX0 - GX1746 |10001 - 10999
Entradas globales (GX) 2048
GX1747- X3777] 11000 - 12048
Entradas (X) 1024 |x0-x1777 12040 - 13072 Iseocltcijra
Relevadores especiales (SP) 512 SPO - SP777 13073 - 13584
Reservados - - 13585 - 20000
Salidas globales (GY) 2048 | GY0-GY3777 1-2048
Salidas (Y) 1024 | YO-Y1777 2049 - 3072
Relevadores de control (CR) 2048 | CO-C3777 3073 -5120 L
Contactos de temporizadores (T)| 256 | CT0 - CT377 | 6145 - 6400 egg:::&?ay
Contactos de contadores (T) 256 CT0-CT377 6145 - 6400
Bits de estado de etapas (S) 1024 | SO-s1777 5121 - 6144
Reservados - - 6657 - 10000
Tipos de datos de palabras
Reqistros Cantidad | Rango del PLC | Rango de direccién AcCeso
9 (Decimal) (Octal) MODBUS
Memoria V(Timers) 256 V0 - V377 40001 - 40256
Memoria V (Contadores) 256 V1000-V1377 |40513 - 40768
256 V400 - V777 | 40257 - 40512
. 3072 |V1400-V7377 |40769 - 43840 Lectura
Memoria V (Palabras de datos) ltj y
5903 |V1000-V23416 | 44097 - 49999 escriura
5361 | V23417V35777 |410000- 415360
Memoria V (Sistema) 128 V7600 - V7777 | 43969- 44096
1024 | Vv36000-V37777 | 415361- 416384

* Vea el manual de usuario del PLC para el tamafio de memoria correcta de su
PLC.Algunas de las direcciones mostradas arriba pueden no pertenecer a su CPU

particular.
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E it Y

ey NOta: se puede usar la calculadora de Windows de su PC para conversiones de niUmeros
=31 (es decir decimal a octal). La calculadora de Windows debe estar en el modo

==| Calculator>View>Scientific para permitir hacer las conversiones de nimeros.

Ejemplo 1: Calculando la direccion de una memoria V de PLC

Encuentre la direccién del PLC para la
direccion  correspondiente MODBUS
41025 en un dispositivo servidor.

1. Reste la direccion inicial del rango (1. 41025-40001 = 1024 decimal
MODBUS (40001) de la direccion
MODBUS que desea convertir.

2. Convierta el resultado decimal en octal 2. 1024 decimal = 2000 octal

3. Sume el resultado octal al inicio del |3.VO0 (octal) + 2000 (octal) = V2000 octal
rango del PLC (entrada, salida o palabra).

Ejemplo 2: Calculando la direccion de una entrada discreta de PLC

Encuentre la direccion del PLC corres-
pondiente a la direccion 12060 en un
dispositivo servidor.

1. Reste la direccion inicial del rango de la 1. 12060 - 12049 = 11 decimal
entrada de MODBUS (12049) desde la
direccion deseada.

2. Convierta el resultado decimal en octal |2, 11 decimal = 13 octal

3. Agregue el resultado octal al inicio del |3 X0 (octal) + 13 (octal) = X13 octal
rango del PLC (entrada, salida o palabra).
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Construyendo el programa de lectura (RX) o escritura (WX)
Para las comunicaciones de red, usted

programa las instrucciones de lectura(RX) o LD

escritura (WX) en una rutina que usa las cuatro = — A aaa

instrucciones que usted ve a la derecha. Deben

ser usadas en la secuencia mostrada. El LDy

procedimiento paso a paso siguiente le A aaa

entregard la informacion necesaria para hacer

el programa ladder para recibir datos desde un

servidor de la red. LDAD

ada
BX or WX

A aaa

Paso 1. Identifique la ranura de ECOM y el no. de nodo del servidor

La primera instruccion (LD) acepta una constante o una variable. Use una "K" para
identificar el nimero como constante. Use una "V" si usted esta entrando la direccién de
un registro. El contenido de ese registro realiza la misma funcién que la constante
mostrada abajo. Por ejemplo, usted podria usar V2000 en lugar de K114. Si el contenido
de V2000 es el numero "114," la funcion seria igual. Usando una variable le permite
cambiar pardmetros mientras el programa est funcionando.

Byte mas significative  Byle menos slgnificative L LD n
PLC/ECOM que 151 Aparatoque | i,
inicia latransaccion K 0 1 1 4 responde (Servider|
i Chente) T 1
NuUmero de base Ndmero de ranura de ECOM Nodo del servidor #
Base de laCPU =0 PLC pidiendo accion El dispositivo que responde
Base de expansion = 1,203 ||Vea la pagina 2-7 y 2-8| |enlared
Vea la pagina 2-7 y 2-9 sobre sobre numeros de ranura. Vea la pagina -3 10 0 6-4
remotas de E/S. nodo a una DIRECCION IP
de un servidor
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E et

La segunda instruccién LD )determina la
cantidad de bytes que se transfieren entre el
maestro y el esclavo en la instruccién
subsecuente WX o RX. El valor que se cargara
esta en el formato BCD, a partir 1 a 128 bytes.

Paso 3: Especifique el area de memoria

del maestro

La tercera instruccion en la secuencia RX o
WX es una instruccion (LDA). Su proposito es
cargar la direccion inicial del area de
memoria que se transferird. Entrado como
ndmero octal, la instruccion LDA lo convierte
a hexadecimal y pone el resultado en el
acumulador.

Para una instruccién WX, la CPU DL250-1 o
la D2-260 envia la cantidad de bytes
especificados previamente de su area de
memoria que comienza en la direccién
especificada por LDA.

Para una instruccion RX, la CPU DL250-1 o la
D2-260 lee el nimero de bytes especificados
previamente desde el servidor, poniendo los
datos recibidos en su area de memoria que
comienza en la direccion especificada por
LDA.

Paso 2: Cargue la cantidad de bytes a ser transferidos

1 28

(BCD)

|
i

| Cantidad de bytes a ser
transfendos

‘LD
—1 K128

4 060 0

(octal)

T Direccion inicial del area de
transferencia del clients

LDA
— 040800

MSB V40600 LSB
EEEEEEEEENEEEE RN
15 0
MSB V40601 LSB
LI T T T T T

0

NOTA: Puesto que las palabras de la memoria V son siempre 16 bits, usted puede ser que
no use siempre la palabra entera. Por ejemplo, si usted especifica solamente leer 3 bytes,
usted conseguira solamente 24 bits de datos. En este caso, solamente los 8 bits menos
significativos de la dltima palabra seran modificados. Los 8 bits restantes no son afectados.

La dltima instruccidon en nuestra secuencia es
la instruccion misma WX o RX. Use WX para
escribir al servidor y RX para leer en el
servidor. Todas las cuatro instrucciones se
muestran a la derecha. En la dltima
instruccién, usted debe especificar la
direccion inicial y un tipo de datos valido para
el servidor.

Paso 4: Especifique el area de memoria del esclavo

P1
i ,,22 LD
—/F——1 K114

LD
— K128

LDA
—1 O40600

RX
— Vo
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[

Comunicaciones desde un programa ladder

Las comunicaciones de red duran tipicamente S5P123 1
mas que un barrido. El programa debe esperar 1 LSET)
que termine la comunicacion de esa instruccion sp12a o
antes de comenzar la transaccion siguiente. {1 [ Eig
[E-:
Error de Comunicacion de ECOM ECOM Porl Busy ha
LDA
1 DA0B00
Fix
— v

Dependiendo de qué ranura esta colocado el modulo ECOM, hay dos contactos de
relevador especial asociados a él (vea la pagina 4 -11 a 4 -12 para los relevadores
especiales). Uno indica que el puerto esta ocupado (“port busy"), y el otro indica un "error
de comunicacién”. El ejemplo de arriba muestra el uso de estos contactos para un ECOM
que esté en la ranura 1. El bit "port busy" esta encendido mientras que el PLC se comunica
con el esclavo. Cuando el bit del programa esta OFF, se puede iniciar la peticion siguiente
de la red.

El bit de “error de comunicaciéon" se hace ON cuando el PLC ha detectado un error. El
uso de este bit es opcional. Cuando es usado, debe estar delante de cualquier instruccion
de bloque de la red puesto que el bit del error se hace OFF cuando se ejecuta una
instruccion RX o WX.

Enclavamientos para lecturas y escrituras multiplas

Si _usted esta usando varias mstruc_c,lones de | / Enclavamiento
escritura y lectura en la programacion, usted |gpize C1ioo
puede poner cada rutina en un renglén L1 k?”
separado del programa con enclavamientos,
para asegurarse que la ejecucion de una LD
transaccion sea completada, permitiendo que — | K3
solamente uno de ellos sea activo a la vez. Si DA
usted no usa los enclavamientos, entonces la — 040600
CPU ejecutara solamente la primera rutina. -
Esto es porque cada puerto puede manejar e E;;f
solamente una transaccién a la vez. . o
. i Enclavamiento C100
En el ejemplo a la derecha, después de que se | SET)
ejecute la instruccién RX, CO se hace ON. T
Cuando el puerto ha acabado la tarea de EFLEE Letin) D
comunicacioén, se ejecuta la segunda rutina y —/ K114
CO0 vuelve a OFF. ™
Si Ud usa programacion por etapas, se puede —| K3
colocar cada renglén en una etapa separada del
programa, para asegurarse de un ejecucion E 5‘&400
adecuada y se salte de etapa en etapa ——————
permitiendo asi que solamente una esté activa W
en un momento dado. — 1 Vd
| 100
| —(RsT)
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Memoria de Sistema de los médulos HO/H2-ECOM100
HO/H2-ECOM100

Rango de direcciones | Palabras

MODBUS (16 bits) Descripciones de palabras Acceso

1 - Versién mayor de OS
2 - Version menor de OS
Informacion | 317501 - 317506 3 - Version de Build del OS Solamente
de la (417501 - 417506) * 4 - \ersi6n mayor de Booter lectura
version del 5 - Versién menor de Booter
modulo 6 - Version de Build del Booter

317507 - 317510
(417507 - 417510)

Reservado -

Versién del dispositivo
Familia

Procesador

- Tipo del Médulo

- Cdbdigo de Estado

(6 -8) - Direccioén de Ethernet
9 - Tamarfio de RAM

10 - Tamarfio de FLASH

11 - Tamano de Bateria RAM
317511 - 317600 12 - Ajustes de DIP switches Solamente

Datosdel | (417511 - 417600) * 90 13 - Tipo de Media lectura

Dispositivo (14 -15) - Conteo de EPF (si esta
apoyado)

16 - Estado del relevador RUN (si esta
apoyado)

17 - Bateria con bajo voltaje (si esta
apoyado)

18 - Numero de modelo

19 - Velocidad de Ethernet (20 -90)

(20-90)-  Reservado

O WNPE
1

317601 - 318500

(417601 - 418500) Reservado )

(1 -3) - Reservado

4 - Banderas: bit 0 : Si 1, modulo
ha “rebooted,ya que este bit se
hizo OFF, escribir a la palabra de
banderas con el bit ON hace

Datos de OFF este bit de reboot. Lectura y

m_oglulp 418001 - 418020 20 Bit (L-7) - Reservado escritura

dinamico 5 -Conteo de Reboot (LSW)- Solo
lectura

6 -Conteo de Reboot (MSW)-Solo
lectura

(7 -20) - Reservado

418021 - 419250 - Reservado -

* Para clientes que apoyan solamente la funcién cédigo 3 para leer datos de palabra.
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Capitulo 6: Configuracion HMTL y DHCP
[

Caracteristicas DHCP de H0O/H2 -ECOM100

El HO/H2 -ECOM100 se configura en la fabrica para buscar un servidor DHCP (protocolo
dindmico de configuracion del anfitrion) en la energizacion del PLC. DHCP proporciona
una manera de asignar una DIRECCION IP dindmicamente a los dispositivos en una red
de area local (LAN). Un administrador del sistema o de la red configura un servidor de
DHCP con un rango de direcciones IP que se pueden asignar a clientes/servidores DHCP
habilitados (es decir HO/H2 -ECOM100).

Ademas de una DIRECCION IP, un servidor DHCP puede proporcionar otra informacion
tal como dominio del DNS o una DIRECCION IP de un gateway.

DHCP utiliza el concepto de "arriendo" o cantidad de tiempo que una DIRECCION IP
asignada serd valida para un cliente. El tiempo de arriendo puede variar dependiendo de
cuanto tiempo un usuario probablemente requerird la conexion de red en una
localizacién particular, puesto que la configuracion de TCP/IP "se arrienda" al cliente, es
decir, no es una configuracién permanente. Esta informacién puede cambiar a partir de
una sesion a la sesion siguiente. Aunque esto es una solucidn aceptable para pruebas y
configuracion iniciales de su dispositivo HO/H-ECOM100, no recomendamos que use
DHCP para asignar las direcciones IP para su operacién. Use NetEdit3.5 0 méas nuevo o
la pagina de configuracion del HTML de HO/H2-ECOMZ100 para asignar una DIRECCION
IP estatica al modulo (mostrado abajo). Se puede usar NetEdit3.50 mas nuevo para
conectar con un HO/H2-ECOM100 usando el protocolo PX, sin importar la DIRECCION
IP que le fue asignado por un servidor DHCP.

Deshabilitando DHCP y asignando una direccion IP estéatica

Usted puede utilizar NetEdit3.5 o la pagina -de configuracion del HTML de HO/H2
ECOM100's para deshabilitar DHCP y para asignar un DIRECCION [P estatica al médulo.
Haga clic en el botdn Use the following IP Address (Use la siguiente DIRECCION IP) y
entre una DIRECCION [P valida para el uso de la red.

NETEDIT 3.5 ( vea el capitulo 3)

Gereral Setlings ®|

Modua D p ﬂ # Obtmin an P addmess sotornabosll

T Usa thatalowng P setirgs

pane [HO-ECTMIND

IP Adrress: | !

Dagcipban  [HO-ECORI00 Ethamsal
Cornmunicabores kodule T T
Subnai mask
| |
Gateve,:
ae | Cancel |

Configuracion HTML
HTML Configuration

TP Coiifza s ation

= Obtain an [F adcress aubosmatically
* Uz the following [ address

I Adciess: _|-n 132000
Sulvnel Mask: fiaco
Grakeway: hace

Mode:

E_!I:k: Send | Pl |
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Usando la configuraciéon de HTML

Conectandose al HO-ECOM 100

El HO/H2-ECOM100 puede ser configurado usando el navegador de Internet de su PC
para tener acceso a la pagina de configuracion HTML del médulo. Este método de
configuracion utiliza el protocolo TCP/IP, asi que usted debe saber la DIRECCION IP de
HO/H2 ECOM100's para establecer comunicaciones. La DIRECCION IP pudo haber
sido asignada por un servidor DHCP (por defecto) o pudo haber sido configurada
usando NetEdit3.5.

#} vahoo! - Microsoft Internet Explorer

File Edit WView Favorites Tools Help
Eptre _I'a direccion IPen el campo de - _ = _ D E
direccion de su navegador. Al conectarse a Enriiard stop  Refrech
la utilidad de HTML del médulo le trae la A 10.1.57.79]
siguiente ventana de dialogo: e :

Favor *

a4

9 4 & 4 = - &4 w . 0

1’_“. 5 H2-ECOMI08 by Automation Direct, com

B kel o LT

et T T S ————

gl
Effwmi Acddres 89 E8 &2 3800 I
Ao L8817 e

ey

CET T
(e

PR T] IR ERRT RN G2 1 BARET] RS A
W AT

b [ P1D LT

U B B
e T TR T
Formmoms U pobakes. T v 1imm

L b

Para configurar el médulo, haga clic en el campo deseado del parametro. Se abrira una
nueva ventana, cuyo contenido se describe mas abajo y en la pégina siguiente.
Haciendo clic en el boton Back le llevara de nuevo a la pantalla principal de
configuracion mostrada arriba. Haciendo clic en el botdn Send, se escribe lo que se ha
entrado o cambiado a la memoria Flash y al hacer clic del médulo en el botén RESET
lee la memoria Flash del médulo.

Identificacién del Médulo (Module ID): Las identificaciones del médulo deben ser
Unicas para cada ECOM, pero no tienen que estar en secuencia. Los DIP switches del
modulo se deben configurar para permitir que la herramienta de configuracion HTML
configure una identificacion del
modulo. No use la direccidn cero
para las comunicaciones.

Module Name: [D2-260 FLC Systam

Los campos de descripcion del
campo Module Name (nombre del
modulo) y Module Description
(Descripcién del mddulo) son
opcionales para identificar el
modulo. Haga clic en el botén
Send para escribir a la memoria
flash del modulo.

Back ”EJ::EI Reset I

Module Description: [Machine Control

Elack| Sand | Fesat I
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6-4

Direccion de Ethernet: éste es el MAC ADDRESS. Es una direccion asignada por la
fabrica, que estd en una etiqueta permanente en el médulo.

Configuracion de IP: Configura la DIRECCION IP, las direcciones del subnet mask y de
la Gateway. Haga clic en el boton Send para escribir a la memoria Flash del médulo.

IP Configuration

Mo de-l ¢ Obtain an IP address automatically
"| @ Use the following IP address

IP Address: ‘]10.1 37.79 '
Subnet Mask: “n.u.u_n
Gateway: HU.D.U_D

Back || Send I Reset I

Se lista la versidon actual de Booter del modulo vy la version de OS.

Las ultimas versiones pueden ser encontradas haciendo clic en Hosteng.com en el campo
de las actualizaciones de firmware. Se listan las revisiones de la CPU corriente del
modulo y las revisiones de PWB/PLD corriente.

Las ultimas versiones pueden ser encontradas haciendo clic en Hosteng.com en el campo
de las actualizaciones de firmware.

Actualizaciones de firmware: Si su PC estd conectada con el Internet, al hacer clic en
Hosteng.com le llevara al sitio de Internet de Host Engineering, donde estan disponibles
los archivos de firmware maés actuales para bajar a su PC. Ud. debe usar NetEdit3.5 para
actualizar el médulo.

Manual de los médulos ECOM



Capitulo 6: Configuracion HMTL y DHCP

Configuracion de HO/H2 ECOM100 con conexidn peer to peer:

Las siguientes son razones o condiciones de cuando configurar el cliente para HO/H2-
ECOMZ100 para las comunicaciones peer to peer con un dispositivo del servidor de TCP:

o Para eliminar trafico de broadcast cuando el ECOM100 es un cliente ejecutando
instrucciones de red RX/WX.

* Cuando un ECOM100 es "un cliente del protocolo de ECOM" y necesita tener acceso a
otro servidor ECOM s a través de un router.

0 Cuando un ECOM100 necesita servir como cliente MODBUS TCP.
Se muestra la ventana de configuracion por defecto abajo.

Peer to peer Configuration

Device 1: [1.000 #ECOM © Modbus-TCP Port: [502 Unit ID: [255
Device 2: U000 ® ECOM © Modbus-TCP Port: [502  Unit ID: [255
Device 3: 0010 & ECOM © Modbus-TCP Port: [0z Unit ID: 255
Deviced:[1000  # ECOM © Modbus-TCP Port: {02 Unit ID: [¢55
Device 5: [o000 # ECOM © Modbus-TCP Port: 502 Unit ID: 255
Device 6: o000 @ ECOM © Modbus-TCP Port: 502 Unit ID: [255
Device 7: o000 &ECOM ¢ Modbus-TCP Port:[i02  Unit ID: [255

Back | [Send | Reset |

Device number (Nimero de Dispositivo): Este es "un nimero del nodo de RX/WX" que
se asocia a la DIRECCION IP del servidor que se incorpora en el campo al lado del
namero de dispositivo. Este nodo o nimero (auxiliar) del servidor se usa en la instruccién
RX/WX.

D Este es primer bloque LD de la
¢ @ instruccion RX/WX. Especifica el nimero
i 2 de ranura y el nUmero de nodo del

servidor (Esclavo).

Use aqui el Device Number (nimero de
Dispositivo).

IP adress( Direccion IP): Entre la direccion IP del servidor en el campo al lado del Device
Number. Este nodo o numero de servidor (esclavo) es usado en la instruccion RX/WX.

\ Peer to peer Configuration

'Devi & ECOM © Modbus-TCP Port: [502  Unit 1D: [256

Dievice 2: [107.a061 ~ECOM & Modbus-TCP Port: [502 Unit ID: [255
Protocolo de IP: Seleccione el protocolo que el cliente HO/H2-ECOM100 usara para
comunicarse con el dispositivo del servidor. Seleccione el botdén de radio ECOM si el

dispositivo blanco es otro médulo ECOM. Seleccione el boton MODBUS TCP si el
dispositivo blanco es un servidor MODBUS TCP.
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6-6

La identificacion de la unidad (IP address) y el nimero de acceso (Unit ID) se usan
solamente si el cliente de HO/H2-ECOM100 esti tratando de comunicarse con un
dispositivo del servidor MODBUS TCP a través de un firewall o un convertidor Ethernet -

serial.
Peer to peer Confipuration

Device 1: [101 3350 @ ECOM © Modbs-T'CP Port: [502 _ Unit ID: [255
Device 2: [101 an31]  ECOM & Modbus-TCP Port Bt ID: 755

Port Number (NUmero de acceso): La especificacion de MODBUS TCP/IP indica que
todos los dispositivos MODBUS TCP responden al (servidor) y envian al (cliente) en el
puerto 502. Esto permitird que un dispositivo servidor MODBUS TCP/IP se comunique
con un cliente de HO/H2-ECOM100 MODBUS TCP/IP a través de un firewall.

Unit ID (ldentificacién de la Unidad): Se puede necesitar la identificacion de la unidad

para los usos siguientes:

* Convertidores MODUS/TCP--a MODUS/RTU: Estos dispositivos convienrten paquetes
de Ethernet (TCP) a comunicaciones seriales (RTU). El campo de identificacion de la
unidad se usa para dirigir el paquete del TCP al dispositivo auxiliar correcto, en serie
conectado de RTU.

* Algunos dispositivos auxiliares de MODUS/TCP requieren esto; Puede ser un
mantenimiento de un driver antiguo de dispositivo serial que fue convertido a Ethernet.
El dispositivo auxiliar requiere generalmente que la identificacion de la unidad sea
configurada como "255", pero en algunos casos el esclavo requiere que la identificacion
de la unidad sea configurada como "0". La especificacion de Modicon establece usar la
identificacion de la unidad configurada como "255".

Si fracasan las comunicaciones, se recomienda intentar la identificacion de la unidad
como "0". Es posible que usted pueda necesitar obtener la identificacion real de la
unidad desde la documentacion o desde el fabricante del dispositivo auxiliar.
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Aislando un problema de comunicacion

7-2

Si usted esta teniendo un problema al comunicarse con un médulo ECOM, el problema
se puede aislar generalmente a uno de cuatro componentes del puente de
comunicaciones :

* El médulo mismo de ECOM (hardware o firmware)
* El programa de comunicacion o la configuracién del médulo de ECOM
* El cableado y las conexiones

* Otras influencias externas, por ejemplo ruido eléctrico, trafico pesado de
comunicacion en la red o exceder el presupuesto de energia del PLC

Usted puede también usar el comando "PING" de DOS de su PC para verificar
comunicaciones con un servidor de la red. EI NIC (la tarjeta de la red Ethernet) de la PC
debe tener el protocolo TCP/IP habilitado y el servidor debe tener una DIRECCION IP
valida. Visite www.microsoft.com para mas informacién sobre el comando "ping".

Herramientas de diagnadstico y técnicas

Varias herramientas y técnicas disponibles pueden ayudarle a aislar una comunicacion
con problemas:

* Los LED en la cara del médulo indican el estado de la conexién, del médulo y de las
comunicaciones de red. *

* NetEdit3 exhibe una lista de los médulos activos en la red y sus ajustes del protocolo
y de la configuracion.

* Los dispositivos de prueba del cable pueden establecer claramente los circuitos
abiertos o corto circuitos o diagnosticar problemas de atenuacidon y otros problemas
de cableado.

Tabla de busqueda de problemas

La carta siguiente resume los diversos tipos de fallas de comunicacion que usted podria
experimentar. En cada caso el LED PWR de la CPU debe estar encendido, y usted debe tratar
de comunicarse con el ECOM. Usted debe tratar de enviar o recibir instrucciones o le de RXAWX
debe procurar ligarse al ECOM usando nuestro KEP directo para el PLCs o el otro conductor de
software. El significado de los LED de diagnéstico es explicado en la pagina 7-4.

| Tabla de busqueda de problemas
Legenda ;: C 1 Off = On &~ Destello
LEDS del médulo ECOM Accidn correctiva

LINK‘T_?;“;:T’: LINKEL{I:;':[;'?:‘ 1. Apague y encienda el PLC. Esto
| 3 | f - . . .
ACT 1 O ACT [ Ilmpl_a .e'I error si fue debido a una
ERROF/ERR N ERROR/ERR O\ [condicion transiente.
2. Reemplace el médulo ECOM
ECOMi00 ECOM100
STATUS (H2) I STATUS (H2)
LINKGDVLINKC ] () LINKGD/LINK
ACTIVE/ACT [ ACTIVE/ACT
ERROR/ERF HE ERRORERR NN
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Tabla de busqueda de problemas

Legenda : 1 Off EEE On Destello

LEDS del médulo ECOM

Accidn correctiva

ECOM(-F)
LINK/LINKGD 1

AT O

ERRCR/ERR N

ECOM100
STATUS (Hz)
LINKGD/LINK 1
ACTIVE/ACT
ERROR/ERR N

ECOM(-F)

LINKALINKGD

ACT [

ERROR/ERR W

ECOM100
STATUS (H2) e
LINKGD/LINK
ACTIVE/ACT
ERROR/ERR

1. Trate de probar el cab;le con otro cable

que usted sabe que trabaja bien.
verifique las clavijas (véase la pagina
2-12).

2. Trate de probar otro puerto en el hub u

otro hub.

3. Substituya el médulo de ECOM.

“ECOM100

STATUS (HZ)
LIMKGOL I
ACTIVEACTC
ERROR/ERR [

ECOM{-F)

LINK/AIMNKGD

ACT 1

ERACAERR

1. ;Esta el PLC en modo RUN? Algunas
comunicaciones requieren que los
PLCs que inician la accién y los que
responden deben estar en modo RUN.

2. Trate de probar otro cable entre laPCy
el hub u otro ECOM y hub que se
comunica.

3. Trate de probar otro puerto en el hub u
otro hub.

4. Verifigue de no haber excedido la
longitud de cable recomendada para
el cable de red. La sefial del
acoplamiento podria llegar con
suficiente fuerza aunque la transmision
de datos no .

5.Podia estar relacionado con la
configuracién de Windows. Consulte la
documentacién de Windows.

Nota: Esta es también una indicacién de
buen funcionamiento! Busque problemas

si no hay intercambio de datos

ECOM(-F)
LINK/LINKGD I

ACT SN O

ERRCAERR ]

ECOM100
STATUS (H2)
LIMEGOL N
ACTIVE/ACT
ERROR/ERR [

ECOM(-F)

LIMFE/LINKGD
ACT
ERRCR/ERR

ECOM100

STATUS (H2)
LIMKGEDLIN, -
ACTIVEACT N
ERRORERR I

Manual de los médulos ECOM

1. Trate de probar otro cable entre la PC
y el hub o el otro ECOM y hub.

2. Trate otro puerto en el hub u otro hub.

3. Confirme que el médulo de ECOM
estd en una ranura usable en la base
del PLC (vea las paginas 2-7 a 2-9) y
que el firmware de la CPU y de la CPU
apoyan el mddulo de ECOM.

4. Busque errores en la configuracion del
moédulo de ECOM o en el programa de
comunicacion.
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7-4

LEDs de diagndstico del médulo ECOM

Indicadores de la Serie HO
El modulo de la serie HO-ECOM tiene cuatro indicadores de estado. La tabla abajo

explica el estado

para cada indicador. Indicador

INDICADOR

EstaDO DESCRIPCION

OK

(HO -ECOM solamente) OFF

ON - VERDE El modulo se ha energizado y funcional

El modulo fall6 al energizar

ON - VERDE Conectado correctamente con la red
LINK -

OFF No conectado con la red o incorrecto
ACT ON o destella rojo | Datos activos de la red

OFF La red no tiene movimiento
= ON o destella rojo | Ha ocurrido un error fatal

OFF No hay error
100 ON - VERDE Detectados datos de Ethernet a 100 MB

(HO-ECOM100 solamente) | OFF

(Con el LED ACT ON) - Los datos de
Ethernet son detectados a 10MB

El indicador OK

El LED OK verde en el mddulo HO-ECOM esta constantemente
encendido después de una energizacion correcta. Si el LED no se
enciende, el médulo fallé en la energizacién. Puede no estar instalado
correctamente o puede estar defectuoso.

El indicador LINK EI LED LINK verde (conexion buena) estd constantemente encendido

cuando el moédulo ECOM esta conectado correctamente con un
dispositivo activo en la red y esta recibiendo voltaje de
funcionamiento de 5VCC de la fuente de alimentacién del PLC. El
LED LINKverifica que estan conectados cables apropiados y el
moédulo de ECOM esta funcionando correctamente. Si ocurre una
union mal hecha con las conexiones 10/100BaseT este LED no estara
iluminado.

El indicador ACT El LED ACT rojo (actividad) destella para indicar que el médulo ve

El indicador ERR

datos viajando en la red. Si cualquier dispositivo de red esta enviando
o recibiendo datos, el LED ACT estara iluminado. En el modo ocioso
(sin trafico de red) este LED esta APAGADO vy durante cargas pesadas
de comunicacién este LED estard constante encendido.

Si el indicador rojo de ERROR del mdédulo ECOM esta con destellos
o constantemente encendido, ha ocurrido un error fatal. El error puede
estar en el médulo mismo o un problema de la red puede causar este
sintoma. La indicacion de ERROR puede ser causada por una tierra
culpable, una cresta de tensién u otros tipos de disturbios eléctricos.
Apague y encienda al sistema para tratar de despeja el error.

Indicador 100MBIT EI LED 100 verde (100MB) esté& constantemente encendido cuando los

datos de Ethernet se detectan a la frecuencia de 100BaseT. (Solamente
HO -ECOM100 )

Manual de los médulos ECOM



Capitulo 7: Mantencion y busqueda de problemas

Indicadores H24 -ECOM (F)

La tabla de abajo

describe los tres indicadores de estado en los modulos -de H24 ECOM.

Indicador |Estado Descripcion
ON- VERDE Conectado adecuadamente a la red
LINKGD
OFF No esta conectado a la red o configuracion errada
DESTELLA ROJO Datos de la red estan activos
ACT
OFF Red esta ociosa o sin trafico
ON O DESTELLA ROIO | Ha ocurrido un error fatal
ERROR
OFF No hay ningén error

El indicador LINKGD EI LED LINKGD verde (conexion buena) esta ON continuamente

El indicador ACT

cuando el modulo H24-ECOM(F) esta conectado correctamente
con un dispositivo activo en la red y estd recibiendo voltaje de
funcionamiento 5VCC de la fuente de alimentacién del PLC. El
LINKGD LED verifica que los cables apropiados estén conectados,
y el médulo H24-ECOM (F) esta funcionando correctamente. Si
ocurre una union mal hecha con las conexiones 10BaseT o
10BaseFL este LED no estara iluminado.

El LED ACT rojo (actividad) destella para indicar que el médulo ve
datos viajando en la red. Si cualquier dispositivo de la red esta
enviando o recibiendo datos, el LED ACT estard iluminado. En el
modo ocioso (ningun trafico de la red) este LED esta APAGADO y
durante cargas pesadas de comunicacidon este LED estara
encendido continuamente.

El indicador ERROR Si el indicador rojo de ERROR del médulo H24-ECOM (F) esta con

destellos o constantemente encendido, ha ocurrido un error fatal.
El error puede estar en el médulo mismo H24 ECOM (F), o un
problema de la red puede causar este sintoma. La indicacion de
ERROR puede ser causada por una tierra culpable, una cresta
eléctrica u otros tipos de disturbios eléctricos. Apague y encienda
al sistema para tratar de despejar el error.
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Indicadores LEDS de diangnostico del médulo H2 ECOM100

El moédulo H2-ECOM100 tiene cinco indicadores de estado. La tabla abajo explica el
estado para cada indicador.

Indicador Estado Descripcion
ON - VERDE El modulo se ha energizado y funcional
ESTADO - - -
OFF El modulo fall6 al energizar
ON - VERDE Conectado correctamente con la red
LINKGD -
OFF No conectado con la red o incorrecto
ON o destella rojo | Datos activos de la red
ACTIVE - —
OFF La red no tiene movimiento
ON o destella rojo | Ha ocurrido un error fatal
ERROR
OFF No hay error
ON - VERDE Detectados datos de Ethernet a 100 MB
100
( HO-ECOM100 solamente OFF (Con el LED ACT ON) - Los datos de
Ethernet son detectado a 10MB

El indicador ESTADO El LED STATUS en el mddulo H2-ECOM100 esta ON continua-
mente después de que se energiza y funciona. Si el LED no se hace
ON, el médulo fallé en la energizacidén. Puede ser que no fue
instalado correctamente o puede estar con defecto.

El indicador LNKGD El LED LNKGD verde (comexion buena) estda ON continuamente
cuando el modulo H2-ECOM100 esta conectado correctamente
con un dispositivo activo en la red y esta recibiendo voltaje de
funcionamiento 5VCC de la fuente de alimentacion del PLC. El
LED LNKGD verifica que estén conectados los cables apropiados,
y el mddulo H2-ECOM100 estd funcionando correctamente. Si
ocurre una unién mal hecha con las conexiones 10/100BaseT o
10BaseFL este LED no se encendera.

El indicador ACTIVE (actividad )EI LED ACTIVE rojo destella para indicar que el médulo
ve datos viajando en la red. Si cualquier dispositivo de la red esta
enviando o recibiendo datos, el LED estara iluminado. En el modo
ocioso (ningun trafico de la red) este LED estda APAGADO. Durante
comunicacion con gran trafico este LED estard encendido
continuamente.

El indicador ERROR Si el indicador rojo de ERROR del modulo H2-ECOM100 destella
0 esta encendido continuamente, ha ocurrido un error fatal. El
error puede estar en el modulo mismo H2-COM100, o un
problema en la red puede causar este sintoma. La indicacién de
ERROR puede ser causada por una tierra culpable, una cresta
eléctrica u otros tipos de disturbios eléctricos. Apague y encienda
al sistema para tratar de despeja el error.

El indicador 100MBIT EI LED verde (100MB) esta ON continuamente cuando los datos de
Ethernet se detectan a la frecuencia 100BaseT.
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Usando NetEdit3 para localizar fallas

NetEdit3 es una utilidad de software disponible en DirectSOFT. Para repasar los
procedimientos para funcionar y usar NetEdit3, vea las paginas 3 -5 a 3 -12. NetEdit3 le

permite:
* Ver los modulos activos en la red.

* Examinar y cambiar los valores de configuracion de los méodulos.

* Ver el nUmero de la revision de firmware.

* Repasar informacion estadistica sobre errores de comunicacién por tipo.

Si usted puede ver el médulo ECOM en la lista en el cuandro del médulo (descrito abajo),
usted se estd conectando al mddulo de su PC. Si usted se esta conectando al médulo
pero no estd pudiendo comunicarse con el médulo, usted puede concluir que:

* El moédulo esta funcionando.

* El cable es satisfactorio de la PC al hub y del hub al médulo ECOM.

* El hub esta trabajando.

* El problema esta en uno de los otros componentes del puente de comunicaciones.

Seleccionando un moédulo

La caja del médulo muestra las direcciones de
Ethernet (MAC) de todos los médulos que
estan conectados actualmente a la utilidad
NetEdit3. Si su médulo ECOM no esté en esta
lista, trate lo siguiente:

* Cambie la seleccion del protocolo y haga
clicen lared de la pregunta. Vea el cambiop
de protocolo en la pagina siguiente.

* Confirme que su PC tiene protocolo IPX o
TCP/IP cargado.

* Confirme que LINKGD LED del médulo de
ECOM esta encendido. *

" MNetEdit 3

File MNetwork Wiew Help

Scan
IPX TCPAP Neboiok
Ethernet Address |F | B

00 EQ &2 40 00 02

00 FN &2 20 N1 N\

E it Y

NOTA: La direccion de Ethernet (MAC) se asigna permanentemente en la fabrica y se
registra en una etiqueta en el lado del médulo de ECOM. Vea la pagina 2-4 si usted
necesita informacién de como localizar la etiqueta.

La informacion del médulo

El cuadro de informaciéon del Module Info | ECOM Settings | ECOM Help | Gener.
médulo le entrega el tipo del |

moédulo ECOM, la version de ~General Info

firmware, la versién de Booter y Fimweare Fev: | 4.0.312 FWE Fev: | A
la configuracién del DIP switch ; —
de la direccion. Verifique que Baoter Rew: 40141 PLDRev: | 0
todos los mddulos del mismo Switch Setting | 000DG00D CPURev. | Qo
tipo tienen la misma version de —
firmware.

Manual de los médulos ECOM
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Cambiando el protocolo

Si usted estd teniendo un problema

comunicandose con su PC a un médulo que m
no aparezca en la lista de médulos activos,

trate de cambiar el protocolo y haga clic en File Network Wiew Help
Scan Network. Usted puede poder ligarse a

su médulo al otro protocolo. [P TCPAP Scan

_ ) ) Metweork
Si usted no esta seguro de qué protocolo ha
cargado en su PC, vea las paginas 3-4 y 3-5, Ethernet Address |F | B
asi como su documentacién de Windows. 00 E _.
Esta seleccion del protocolo es solamente 0 EM £2 20 A1 N
para comunicaciones PC a PLC y no tiene or
ningun efecto en las comunicaciones PLC a PLC.

- =

U o2 40 00 1L

Estadisticas de Ethernet

Si usted puede ver el mddulo con un problema en la lista de los mddulos actualmente
activos en la red, usted puede seleccionar el modulo para ver Ethernet Stats para ese
moddulo. Seleccione el modulo haciendo clic en la direccion de Ethernet (MAC) en el
cuadro del mddulo. Para comenzar un nuevo expediente estadistico, haga clic en el
botdén Clear Stats.

La informacién de diagnostico disponible en el cuadro Ethernet Stats es:

* Faltan “Frames” - pérdida de un “frame” debido a la falta de disponibilidad de espacio
en el buffer.

* Colisiones de TX - detectado cuando RXD+ y RXD - llegan a ser activos durante una
transmisién de datos. Dos dispositivos estan intentando comunicarse al mismo tiempo.

* Paquetes Perdidos - Paquetes que desbordan la fila.

* Malos Paquetes - los paquetes que satisfacen el estandar de Ethernet pero no estan en
el formato correcto para el médulo ECOM.

* Unknown Type (Tipo desconocido) - un comando externo fue recibido y no ha podido
ser interpretado. Esto sucederd probablemente solamente durante el desarrollo del
software de un driver.

* Send errors (Enviar Errores) - Se ha tratado de hacer el nimero estandar de Ethernet de
tentativas para una transmision.

Ethemet Stats- Feset Stats
Missed Fr: | 0 Bad Pkls: | 0
T*Col: | 0 Unknown: | 0
Lost Pkts: | 0 TX Enors: | 0
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Configuraciones de RX/WX

El cuadro de ajustes de RX/WX en esta
ventana suministra un lugar para
realizar los cambios que afectan
solamente las comunicaciones PLC a
PLC:

Cambie estos ajustes solamente si:

*El LED LINK/LINKGD estad encen-
dido.

* El LED ACTIVE esta destellando.

* Usted ha analizado la configuracién
del moédulo y la logica ladder

programada por posibles errores y no
ha encontrado errores.

ECOM Advanced gs x|

Fihf Setlings

ALK Timeout: I s
Resp, Timeout: |2'5’] me

Fehigs 1 -

- KSequence Settings
Reties ‘ —=1

Registrando las configuraciones del médulo

Si usted estd substituyendo un mddulo existente, registre los ajustes existentes del
identificador de la red dentro del cuadro de configuracion. Configure el mddulo de
reemplazo conectandose a €l con NetEdit3 e insiera los mismos identificadores de red en
el cuadro de configuracién. Haga clic en Update Module para almacenar los ajustes en
la memoria flash del médulo ECOM. Cada moédulo en la red debe tener un identificador

Unico de la red.

General Settings x|

Module ID: |X =

Mo j[:uz-zsu PLC System

Description: [k achine Control

Ok

™ Obtain an IP address automatically
% Use the following IP settings
| LI D

IP Addrass:

Subnetmask | 0 - 0 - 0 - O
[n.n_n.u

Gatewaay:

If.ame{I

Manual de los médulos ECOM

7-9



Capitulo 7: Mantencién y buasqueda de problemas
[

Substituyendo el médulo ECOM

Si usted esté teniendo un problema de comunicacion, y usted piensa que el ECOM puede
estar defectuoso, trate de probar cambiando el médulo ECOM por uno nuevo o el que
sepa que esta trabajando correctamente. Si eso corrige el problema, entonces el médulo
original estq probablemente defectuoso (si se asume que el médulo de reemplazo fue
configurado igual que el original y no se ha hecho ningin cambio al programa de
comunicacioén o a otros componentes de la red). Los LEDs de diagnéstico le ayudaran a
determinar cuales se aplican en este caso.

Si substituyendo el médulo no corrige el problema, entonces el problema no esta
probablemente en el madulo.

Si usted estéd substituyendo un maodulo existente ECOM por un nuevo, usted necesita
configurar el modulo nuevo con los mismos identificadores de red que el médulo que
usted esta substituyendo.

Si usted utilizé el DIP switch para configurar la identificacion del médulo, usted
necesitara configurar el DIP switch en el médulo de reemplazo con la misma
identificacion del modulo.

Vea las paginas 2-5 o 2-6 para repasar el procedimiento para configurar la identificacion
del médulo usando el DIP switch.

Si usted instala su modulo original de ECOM usando una de las utilidades de software,
usted necesitara referirse a su registros de los identificadores de la red del médulo (véase
la pagina 2-2) y duplicar las configuraciones en el médulo nuevo usando los mismos
procedimientos.

Vea la pagina 3 -5 a 3-12 para repasar los procedimientos para usar las utilidades de
software.

Para substituir el médulo de ECOM, desconecte la energia del PLC y quite el mddulo
original. Insiera el médulo de reemplazo ECOM, conecte el médulo con su red y aplique
energia al PLC. La conexién a otros dispositivos de la red serd restablecida
autométicamente y se reanudardn las comunicaciones entre los dispositivos.

ADVERTENCIA: Su sistema puede dafiarse si usted instala o quita componentes del
sistema antes de desconectar la energia del sistema. Para reducir al minimo el riesgo del
dafio de equipo, choque eléctrico, o dafios corporales, desconecte siempre la energia
del sistema antes de instalar o de quitar cualquier componente del sistema.
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E i Y

Diagnosticando problemas del cable de red

Si usted esta teniendo problemas de comunicacion, el intercambio de los cables es uno
de los procedimientos de diagndstico mas simples que usted puede realizar. Si la red
funciona correctamente con un cable diferente, usted ha aislado y ha curado el problema.
Si es posible, utilice un cable corto para probar la red porque los problemas con
funcionamientos de cable mas largos pueden ser mas dificiles de diagnosticar y son a
menudo intermitentes. Si usted no puede intercambiar los cables, verifique la operacion
apropiada del resto de los componentes de la red. Usted tiene probablemente un
problema del cable si usted ha verificado que :

* El médulo de ECOM esté funcionando correctamente.

* La configuracion del médulo de ECOM esta correcta.

* El programa de RLL o el programa de la PC esta correcto.

* los hubs estan trabajando correctamente.

* |a configuracion de Windows esta correcta.

* |a tarjeta del adaptador de la red es el tipo correcto, y esté trabajando correctamente.

Es una buena practica de mantencién probar los cables de la red periddicamente y
mantener un relatorio permanente de las caracteristicas del cable. Hay disponibles
varios tipos de instrumentos de prueba del cable para probar las redes 10/100BaseT
y 10BaseFL. Estos instrumentos comprobaran las caracteristicas eléctricas u Opticas de
su cable, incluyendo:

* Continuidad esto es una verificacion para cerciorarse de que los cables de
comunicacion estan correctamente conectados, y que los alambres son continuos de
extremo a extremo. En el caso de la red Optica de fibra,haga una prueba para
asegurarse de que la luz es transmitida a partir de un extremo del cable al otro.

* Atenuacién - esto se refiere a la cantidad de pérdida de sefial en el segmento del
cable en la frecuencia de la sefial de interés. La especificacion 10/100BaseT permite
una pérdida maxima de sefial de 11,5 decibels (dB) para la conexion entera en la
frecuencia de sefial usada por Ethernet 10Mbps. La especificacion 10BaseFL permite
una pérdida optica en el segmento de conexiones no mayor de 12,5 DB.

* Interferencia o crosstalk - La interferencia ocurre cuando una sefial en un par de
alambres se induce electromagneticamente a un par adyacente. Esto es critico para
redes de 10BaseT que son susceptibles a interferencia de ruido. Las redes 10BaseFL
son virtualmente inmunes a interferencia de ruido.

=] NOTA: Cualquier diferencia significativa entre las caracteristicas del cable del transmisor
— y del receptor puede causar errores de comunicacion.

Los dispositivos Ethernet supervisan continuamente al ruta de datos de recepcion por
actividad como medio de verificar que la conexién esta trabajando correctamente.
Cuando la red esta ociosa, cada dispositivo de red (incluyendo el médulo ECOM)
envia una sefial periddica de prueba de la conexion para verificar que la red esta
trabajando. Si la sefial de prueba del acoplamiento u otra actividad de la red no se
recibe periédicamente, el LINK/LINKGD LED en el médulo de ECOM se apaga.
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ESPECIFICACIONES
GENERALES

En este apendice...

Especificaciones de HO-ECOM .. ...... ... ... ... ... ..... A-2
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Especificaciones de HO-ECOM100 ........................ A-3
Especificaciones de H2-ECOM100 ........................ A-3
Especificaciones de H2-ECOM Fy de H4-ECOMF ........... A-4
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Apéndice A: Especificaciones generales

[
HO -ECOM
Tipo de Médulo Médulo Inteligente de comunicacion de datos
Cantidad de médulos por base Definido por la CPU y la configuracion de la base
Diagnéstico Software de supervision de red (NetEdit3) y LEDS
Comunicaciones Ethernet 10BaseT
Transferencia de Datos 10 millones de bits por segundo
Puerto de Extension RI45
Indicador OK (ACEPTABLE) LED Verde
Indicador de conexion buena (LINK) LED Verde
Indicador de Actividad (ACT) LED Rojo
Indicador de Error (ERR) LED Rojo
Consumo de Energia 300 mA (Suministrado por la base del DLO5/DLO6)
Temperatura de operacion -0°a60°C(32°a 140 F)
Temperatura de almacenamiento -20°a 70° C (-20° a 158 P)
Humedad relativa - 30 a95% (sin condensacion)
Gases ambientales No se permiten gases corrosivos
Protocolos de red permitidos TCP/IP, IPX
Fabricante Host Automation Products
Distancia por segmento 100 metros ( 328 pies)

H2 - ECOM/ H4 - ECOM

Tipo de Mdédulo Médulo Inteligente de comunicacion de datos
Cantidad de médulos por base Definido por la CPU y la configuracion de la base
Diagnéstico Software de supervision de red (NetEdit3) y LEDS
Comunicaciones Ethernet 10BaseT

Transferencia de Datos 10 millones de bits por segundo

Puerto de Extension RJ45

Indicador de conexion buena (LINKGD) LED Verde

Indicador de Actividad (ACT) LED Rojo

Indicador de Error (ERROR) LED Rojo

Consumo de Energia H2:450 mA ; H4:530 mA(Suministrado por la base)
Temperatura de operacion -0°a60°C(32°a 140 F)

Temperatura de almacenamiento -20°a 70° C (-20° a 158 P)

Humedad relativa - 30 a95% (sin condensacion)

Gases ambientales No se permiten gases corrosivos

Protocolos de red permitidos TCP/IP, IPX

Fabricante Host Automation Products

Distancia por segmento 100 metros ( 328 pies)
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HO -ECOM100

Tipo de Mddulo

Médulo Inteligente de comunicacion de datos

Cantidad de médulos por base

Definido por la CPU vy la configuracion de la base

Diagndstico

Software de supervision de red (NetEdit3) y LEDS

Comunicaciones

Ethernet 10/100BaseT

Transferencia de Datos

100 millones de bits por segundo

Puerto de Extensién RM45
Indicador de conexion buena (LINK) LED Verde
Indicador de Actividad (ACT) LED Rojo
Indicador de Error (ERR) LED Rojo

Consumo de Energia

300 mA (Suministrado por la base del DLO5/DL06)

Temperatura de operacion

-0°a60° C (32 a 140 F)

Temperatura de almacenamiento

-20°a 70° C (-20° a 158 F)

Humedad relativa

- 30 a 95% (sin condensacion)

Gases ambientales

No se permiten gases corrosivos

Protocolos de red permitidos

TCP/IP, IPX, MODBUS TCP, DHCP, configuracion
HTML

Fabricante

Host Automation Products

Distancia por segmento

100 metros ( 328 pies)

H2 -ECOM100

Tipo de Médulo

Médulo Inteligente de comunicacion de datos

Cantidad de moédulos por base

Definido por la CPU vy la configuracion de la base

Diagnéstico

Software de supervision de red (NetEdit3) y LEDS

Comunicaciones

Ethernet 10/100BaseT

Transferencia de Datos

100 millones de bits por segundo

Puerto de Extensién R45
Indicador de estado (STATUS) LED Verde
Indicador de conexion buena (LINKGD) LED Verde
Indicador de Actividad (ACTIVE) LED Verde
Indicador de Error (ERROR) LED Rojo
Tasa de transferencia 100MB (100MBIT) LED Verde

Consumo de Energia

300 mA (Suministrado por la base)

Temperatura de operacion

-0°a60° C (32 a 140 F)

Temperatura de almacenamiento

-20°a 70° C (-20° a 158 F)

Humedad relativa

- 30 a 95% (sin condensacion)

Gases ambientales

No se permiten gases corrosivos

Protocolos de red permitidos

TCP/IP, IPX, MODBUS TCP, DHCP, configuracion
HTML

Fabricante

Host Automation Products

Distancia por segmento

100 metros ( 328 pies)

Manual de los médulos ECOM I A-3



Apéndice A: Especificaciones generales

A4

H2 -ECOM-F/H4-ECOM-F
Tipo de Médulo Médulo Inteligente de comunicacion de datos
Cantidad de médulos por base Definido por la CPU y la configuracion de la base
Diagnéstico Software de supervision de red (NetEdit3) y LEDS
Comunicaciones Ethernet 10BaseT
Transferencia de Datos 10 millones de bits por segundo
Puerto de Extensién Conewctor de fibra Optica Estilo ST
Indicador de conexién buena (LINKGD) LED Verde
Indicador de Actividad (ACT) LED Rojo
Indicador de Error (ERROR) LED Rojo
Consumo de Energia 300 mA (Suministrado por la base)
Temperatura de operacion -ra6lrC((32°ald0F)
Temperatura de almacenamiento -20°a70°C (-20°a 158 P)
Humedad relativa - 30 a 95% (sin condensacién)
Gases ambientales No se permiten gases corrosivos

. TCP/IP, IPX, MODBUS TCP, DHCP, configuracion

Protocolos de red permitidos HTML
Fabricante Host Automation Products
Distancia por segmento Hasta 2000 metros (6560 pies o 1,2 millas)

Estandares de Ethernet

Varios institutos y comités han estado implicados en establecer estandares de
comunicacion de datos Ethernet. Estas especificaciones estandares aseguran la
compatibilidad de redes Ethernet para los productos de una amplia variedad de
fabricantes. El moédulo de ECOM est4d de acuerdo con el American National
Standards Institute (ANSI) y el Instituto de Ingenieros Eléctricos y Electronicos
ANSI/IEEE estandar 802.3, acceso multiple de sentido de portador con métodos de
acceso de deteccién de colision (CSMA/CD) y especificaciones de la capa fisica.
Este estandar ha sido adoptado por la International Organization for
Standardization (ISO) como documento ISO/IEC 8802 -3.

La Asociacion de Industrias Electronicas (EIA) y el estdndar de telecomunicaciones
comerciales de las industrias de telecomunicaciones designado EIA/TIA -568A
define la puesta en practica de 10BaseT (twisted pair) y de 10BaseF (la fibra 6ptica)
para las comunicaciones Ethernet. Las mismas dos organizaciones produjeron las
especificaciones adicionales de la transmisién de EIA/TIA TSB40 para el hardware
del par trenzado sin blindaje (UTP). El propésito de este documento es especificar
requisitos de funcionamiento de transmision y requisitos de hardware de conexion.
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