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;:ldeas? Comentarios? Sugestiones?

Por favor concédanos un poco de su tiempo para saber como podemos servirles mejor.

Tratamos continuamente de mejorar nuestro servicio, nuestros productos y nuestra
documentacion. Le pedimos enviarnos sus comentarios.

Ud puede devolver este formulario a nuestro correo electrénico
informacion@automationdirect.com o por faxa 770-889-7876 en USA

Gracias
Nombre
Compania

Ciudad
Estado
Pais

Fax
COrreo eleCtrONICO..........oooiiii i
sQue productos ha comprado? ...
3 Como obtuvo los productos? Comprado directamente.......................ooeeeenennn.
Parte de una maquina .................. Oftra formaz.............o
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