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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia

Lista de parametros del variador GS1

Parametros del motor

Parametro Descripcion Rango o:-/igli(r,r ral
0-00 Voltaje en placa de ident. del motor 200/208/220/230/240 240
0-01 Fiorri.ef\te en la placa de 30% a 100% Fie la corri?nte nominal de quriente

identificacion del motor salida del variador nominal GS1
0-02 Frecuencia bésica del motor 50/60/400 60
0-03 Velocidad bésica del motor 375 a 9999 RPM 1750
0-04 Velocisad maxima del motor 0-03 a2 9999 RPM 0-03
1-00 Métodos de parada 1: Parandooﬁc,){ra?:iri?;r:ahgfg detencion 0

& 1-01 Tiempo de aceleracién 1 0.1 a 600.0 segundos 10.0

& 1-02 Tiempo de desaceleracién 1 0.1 a 600.0 segundos 30.0
1-03 Aceleracion de Curva-S O0a7 0
1-04 Desaceleracién de Curva-S 0a7 0

& 1-05 Tiempo de aceleracién 2 0.1 a 600.0 segundos 10.0

& 1-06 Tiempo de desaceleracién 2 0.1 a 600.0 segundos 30.0

. . 0: RMP2 desde una entrada por terminal
1-07 ISeIecuon del método al usar 1: Frecuencias de transicion 0
a segunda Acel/desaceleracion P1.08 y P1.09
1-08 Frecuencia de_? ’transicién de 0.0 2 400.0 Hz 0.0
aceleracién 1 a2
s | P 003 nor
1-10 Frecuencia de salto 1 0.0 a 400.0 Hz 0.0
1-11 Frecuencia de salto 2 0.0 a 400.0 Hz 0.0
1-12 Frecuencia de salto 3 0.0 a 400.0 Hz 0.0
117 Banda de frecuencia en saltos 0.0 a20.0 Hz 0.0
1-19 Voltage de inyeccién de CC 0a30% 0
1-20 Inyeccién CC durante la partida 0.0 a 5.0 segundos 0.0
1-21 Inyeccién CC durante la parada 0.0 a 25.0 segundos 0.0
1-22 P””tolgsei‘ii”('afnczg dela 0.0 2 60.0 Hz 0.0

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo de RUN (Funcionar).
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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia

Rampas
Parametro ) Valor
Gs1 Descripcion Rango original
0: Prop6sito General
. 1: Alto torque de partida
2-00 Ajustes de Volt/Hertz 2: Ventiladores y bombas 0
3: Aplicacion especial
& 2-01 Compensacion de deslizamiento 0.0a10.0 0.0
& 203 Refuerzo de torque de partida 0a10% 1
2-04 Frecuencia de punto-medio 1.0 a 400 Hz 1.5
2-05 Voltaje de punto-medio 2.0 a 255V 10.0
2-06 Frecuencia de salida minima 1.0220.0 Hz 1.5
2-07 Voltaje de salida minimo 2.0 a 50V 10.0
2-08 Frecuencia portadora PWM 03 a 10 KHz 10
E/S discretas
0: Operacién determinada por el teclado
digital
1: Operacion determinada por contactos
externos de control y la tecla de STOP
estd activada
300 Origen del comando de 2: Operacion determinada por contactos 0
operacién externos de control, la tecla de STOP esta
desactivada
3: Operaci6n determinada por la interfase
RS-485, la tecla STOP esta activada
4: Operacion determinada por la interfase
RS-485, la tecla STOP esta desactivada
0: DI1 - FWD / STOP, DI2 - REV / STOP
Terminales de entrada de funcién |1: DIT - RUN / STOP, DI2- REV / FWD
3-01 multiple 2: DIT - RUN momenténeo (N.O. o N.A.) 0
(DIT - DI2) DI2 - REV / FWD
DI3 - STOP momentaneo (N.C.)
0: Falla externa (N.O. o N.A.)
1: Falla externa (N.C.)
Entradas de funcién mltiple |2 Reset o restablecer rxterno
3-02 (DI3) 3: Bit de Multi-Velocidad 1 0
4: bit de Multi-Velocidad 2
9: Jog o pulsar
10: Bloque-Base Externo (N.O. o N.A.)
11: Bloque-Base Externo (N.C.)
12: Segundo tiempo de acel/desaceleracion
Entradas de funcién mdltiple |13+ Mantencién de velocidad
3-03 (Dl4) 14: Aumento de velocidad 3
15: Disminucién de velocidad

1
9

6: Colocar velocidad a cero
9: Desactive la entrada

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN (Funcionar).
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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia

E/S discretas (cont.)

Parametro & oz Valor
Gs1 Descripcion Rango original

0: Variador de frecuencia funcionando

1: Falla del variador de frecuencia

2: A la velocidad deseada

3: A velocidad cero

Contacto de salida de 4: Sobre la frecuencia deseada (P3-16)
funcién miltiple 5: Abajo de la frecuencia deseada (P3-16)

6: A la velocidad maxima

7: Torque mayor que el nivel deseado

8: Corriente mayor que el nivel deseado

9: Corriente mas baja que el nivel deseado

& 3-16 Frecuencia deseada 0.0 a 400Hz 0.0
& 317 Corriente deseada 0.0 hasta la corriente nominal del variador 0.0

0: Frecuencia determinada por el
potenciémetro en el teclado

: Frecuencia determinada por una de las
teclas Hacia Arriba o Hacia Abajo.

2: Frecuencia determinada por la entrada de
0 a+10V en el terminal Al con seleccién
or switch
. | p
4-00 Orlgenfde comando de 3: Frecuencia determinada por la entrada de 0
recuencia ] i
4 a 20mA en el terminal Al con seleccién
por switch
4: Frecuencia determinada por la entrada
de 4 a 20mA en el terminal Al con
seleccion por switch
5: Frecuencia determinada por la interfase
de comunicacién RS-485
Polaridad del desvio de la v: ngl,m deSY‘O
4-01 p 1: Desvio positivo 0
entrada andloga . .
2: Desvio negativo
& 402 Desvio de la entrada andloga 0.0 a 100.0% 0.0
& 403 Ganancia de la entrada andloga 0.0 a 300.0% 100.0
Activar giro inverso con entrada |0: Solo en la direccién hacia adelante
4-04 P : L . : 0
analoga 1: Las dos direcciones de giro activadas
0: Desacelerar a 0 Hz
. .1+ |1: Parar de Inmediato e indicar cédigo de
4-05 Comportamiento con la pérdida error “EF" 0

de la sefial ACI (4-20mA) ) L P
2: Continue operacion con el dltimo

comando de frecuencia

Configuracion de entradas discretas

€ 5-00 Jog o Pulsar 0.0 a 400Hz 6.0
- ulti-Velocidas .0 a z .
5-01 Multi-Velocidad 1 0.0 a 400H 0.0
& 5-02 Multi-Velocidad 2 0.0 a 400Hz 0.0
¢ 503 Multi-Velocidad 3 0.0 a 400Hz 0.0

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo de RUN (Funcionar).
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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia

L
Proteccion
Parametro ey Valor
GS1 Descripcion Rango original
0: Torque constante
6-00 Sobrecarga térmica electrénica |1: Torque variable 0
2: Inactivo
6-01 No. de partidas después de fallas 0al0 0
0: Parar operacién luego de pérdida de
energia momentdnea
1: Continde operacién luego de pérdida de
. ‘ol . . energia momentdnea, bisqueda de
6-02 Pérdida de energia momentanea velocidad desde referencia de velocidad 0
2: Continte operacion luego de pérdida de
energia momentdnea, bisqueda de
velocidad desde velocidad minima
6-03 Inhibir direccién de giro inversa U: Active !a funcion 4d,e dlrecgon [pversa 0
1: Desactive la funcién de direccién inversa
0: Active el AVR
6-04 Auto regulacién de voltaje de  |1: Desactive el AVR 0
salida (AVR) 2: AVR desactivado durante desaceleracién
3: AVR desactivado durante parada
0: Active prevencion de desconexién por
Prevencién de desconexién por | sobre-tension
6-05 > . > i 0
sobretension 1: Desactive prevencion de desconexién por
sobre-tension
0: Acel/desaceleracion lineal
1: Acel/desaceleracion lineal automatica
Aceleracion y desaceleracion  |2: Acel/desaceleracion lineal
6-06 ) P It - 0
ajustable automdticamente  |3: Acel/desaceleracién automética
4: Auto Acel/desaceleracién limitado por P1-
01, P1-02, P1-05 y P1-06)
i 0: Desactivado
6-07 Modo de deteccidn de torque | Activado durante velocidad constante 0
excesivo (Sobre-torque) . .
: Activado durante aceleracion
6-08 Nivel deteccién torque excesivo 30 a 200% 150
6-09 Tiempo deteccion torque excesivo 0.1a10.0 0.1
6-10 Prevencién de sobreco'r,rlente 20 2 200% 150
durante la aceleracién
6-11 Prevencién de sobrecq/rrlente 20 a2 200% 150
durante la operacién
6-12 MZXImf’ tiempo permlfldo 0.3 a 5.0 segundos 2.0
e pérdida de energia
Tiempo de bloqueo base para
6-13 blisqueda de velocidad 0.3 a 5.0 segundos 0.5
6-14 Corriente para.busqueda de 30 2 200% 150
velocidad
6-15 Valor limite superior de fa 0.1 2 400.0Hz 400.0
frecuencia de salida
6-16 Valor Ilmltg |nfer|0r' de la 0.0 a 400.0Hz 0.0
frecuencia de salida.

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo de RUN (Funcionar).
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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia

B
Proteccion (continuacion)
Parametro ey} Valor
Gs1 Descripcion Rango original
0: Noh, ido fall.
6-31 Registro de la dltima falla : © ha ocumdo faa 0
1: Sobrecorriente (oc)
2: Sobretension (ov)
. _|3: Sobrecalentamiento (oH)
6-32 Registro de la sggutnda falla més |,. Sobrecarga (oL) 0
reciente 5: Sobrecarga 1 (oL1)
6: Sobrecarga 2 (0L.2)
6-33 Registro de la tercera falla mas |7: Falla externa (EF) 0
B reciente 8: Falladela CPU 1 (CF1)
9: Falla de la CPU 2 (CF2)
10: Falla de la CPU 3 (CF3)

6-34 Registro de la cuarta falla mds |11 plja por proteccién de equipo (HPF) 0

reciente 12: Sobrecorriente durante acel (OCA)
13: Sobrecorriente durante desacel (OCd)
Registro de la quinta falla mas | 14: Sobrecorriente durante velocidad
6-35 8 rec;:clsnte constante (OCn) 0

18: Bloque-Base Externo (bb)
19: Falla de ajuste de aceleracién o
Registro de la sexta falla mas desaceleracion automatdtica (cFA)
6-36 . P 9
reciente 20: Cédigo de proteccion de software(codE)

0: Frecuencia de salida (Hz)

1: Velocidad del motor (RPM)
2: Frecuencia de salida X P8-01
3: Corriente de salida (A)

4: Corriente de salida del motor (%) 0
5: Voltaje de salida (V)

6: Voltaje de la barra de corriente continua
V)

9: Referencia de la frecuencia

Funciones del visor definidas por
¢ 8-00 el usuario

¢ 8-01 Factor de escala de frecuencia 0.1 a 160.0 1.0

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo de RUN (Funcionar).
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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia

Comunicaciones

10

2 Aml2 Valor
Parametro Descripcion Rango original
9-00 Direccion de esclavo en la red 1a254 1
0: 4800 baud
9-01 Velocidad de transmision 1: 9600 baud 1
2: 19200 baud
0: MODBUS de modo ASCII, 7 bits de data,
no paridad,2 bits de STOP
1: MODBUS de modo ASCII, 7 bits de data,
paridad par,1 bit de STOP
2: MODBUS de modo ASCII, 7 bits de data,
g N paridad impar,1 bit de STOP
9-02 Protocolo de Comunicacién 1. 0815 de modo RTU, 8 bits de data, 0
no paridad,2 bits de STOP
4: MODBUS de modo RTU, 8 bits de data,
paridad par,1 bit de STOP
5: MODBUS de modo RTU, 8 bits de data,
paridad impar,1 bit de STOP
0: Indica la falla y continua operando
9.03 Tratamiento de las fallas de  |1: Indica la falla y usa RAMPA para Parar 0
: transmision 2: Indica la falla y usa para por friccion
3: No indica falla y continua operando
9-04 Deteccién de tiempo de espera |0: Desactivar 0
de respuesta (Time Out) 1: Activar
9-05 Duracion de timeout 0.1 a 60,0 segundos 0.5
0: Todos los parametros pueden ser
9-07 Bloqueo de pardmetros configurados y leidos 0
q p 8! M
1: Todos los parametros son s6lo de lectura
Vuelve los pardmetros al valor |99: Repone todos los parametros a los
9-08 L : P 0
original valores predeterminados de fabrica
9-11 Transferencia bloque pardmetro 1 0-00 a 8-01, 9-99 9-99
que p.
9-12 Transferencia bloque pardmetro 2 0-00 a 8-01, 9-99 9-99
que p.
9-13 Transferencia bloque parametro 3 0-00 a 8-01, 9-99 9-99
que p.
9-14 Transferencia bloque parametro 4 0-00 a 8-01, 9-99 9-99
que p
9-15 Transferencia bloque parametro 5 0-00 a 8-01, 9-99 9-99
que p
9-16 Transferencia bloque pardmetro 6 0-00 to 8-01, 9-99 9-99
que p.
& 917 Transferencia bloque parametro 7 0-00 to 8-01, 9-99 9-99
& 918 Transferencia bloque parametro 8 0-00 to 8-01, 9-99 9-99
& 9-19 Transferencia bloque parametro 9 0-00 to 8-01, 9-99 9-99
& 9-20 Transferencia bloque pardmetro 0-00 to 8-01, 9-99 9-99

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo de RUN (Funcionar).
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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia

Comunicaciones (continuacion)

Parametro Ny Valor
GS1 Descripcion Rango original
& 9-26 Referencia de velocidad RS485 0.0 a 400.0 Hz 60.0
9-27 Comando RUN (Funcionar)  |0: Parar 1:Funciona 0
L 4
9-28 Comando de diireccién 0: Adelante 1:inverso 0
L 4
& 9-29 Falla externa 0: Ninguna falla 1:Falla externa 0
0: Ninguna accion 1:Restablecer
& 930 Restablecer la falla falla 0
0 9-31 Comando de pulsar JOG) 0: Parar 1:Pulsar 0
1: GS1
. . 2: GS2
9-41 Nimero de serie GS 3. GS3 #t
4: GS4
0: GS1-10P2 (120V, monofdsico, 0.25HP)
1: GS1-10P5 (120V, monofasico, 0.5HP)
Inf iond delo del 2: GS1-20P2 (230V, mono- trifasico,
3: GS1-20P5 (230V, mono-, trifasico, 0.5HP
4: GS1-21P0 (230V, mono- trifasico, THP)
5: GS1-22P0 (230V, trifdsico, 2HP)

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo de RUN (Funcionar).
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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia
H

Descripcion detallada de parametros

Direccion de memoria del

Parametro b decimal
nimero parametro en' Hexadecima
(Decimal)
Nombre del
/ parametro /
Voltaje en la placa de Identificacion del motor Direccion: 0000H (40001)
Rango: Series de 200V: 200/208/220/230/240 Valor original: 240

eEste parametro determina la salida de voltaje maxima del variador de frecuencia. EI méximo valor
del voltaje de salida debe ser menor o igual que el voltaje nominal del motor indicado en la placa
de identificacién del motor. El valor debe ser igual o mayor que el voltaje de punto-medio (P2-05).

\ / Valor original de
Rango de valores fabrica del

del parametro Descripcién del

parametro parametro

Nota: Si el simbolo € se encuentra al lado del nombre del parametro, el parametro
puede ser modificado cuando el variador de frecuencia esta en el Modo RUN
(Funcionar).

Parametros del motor

m Voltaje en la placa de identificacion Direcciéon: 0000H(40001)

Rango: Series de 200V: 200/208/220/230/240 Valor original: 240

eEste parametro determina el voltaje maximo de salida del variador de frecuencia. El
ajuste del voltaje maximo de salida debe ser menor o igual que el voltaje nominal del
motor segtin lo indicado en la placa de identificacion del motor. El valor de
configuracion debe ser igual o mayor que el punto-medio de voltaje (P2-05).

0-01 Corriente en la placa de identificacion  Direccion: 0001H(40002)

Rango: Corriente nominal de salida(A) del Valor original: Corriente nominal
variador de frecuencia x (0,3 hasta 1,0)
eEste parametro es definido por la corriente nominal del motor. El valor es
determinado por el valor indicado en la placa de identificacion del motor.
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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia

u
Xyl Frecuencia basica del motor Direccion: 0002H(40003)
Rango: 50/60/400 Valor original: 60
eEste valor debe ser colocado de acuerdo a la frecuencia nominal del motor segtin
indicado en la placa de identificacion del motor. Este valor de frecuencia determina
la razén de Volt por Hertz.
(WXiEW Velocidad basica del motor Direccion: 0003H(40004)
Rango: 375 a 9999 RPM Valor original: 1750
* Este valor debe ajustarse de acuerdo a la velocidad basica del motor segtin se
indica en la placa de identificacién del motor.
m Velocidad maxima del motor Direccion: 0004H(40005)

Rango: 0-03 to 9999 RPM Valor original: P0-03

e Este valor debe ser ajustado de acuerdo a la velocidad maxima deseada del motor.
Este valor no debe exceder la velocidad maxima indicada por el fabricante para el
motor de la aplicacion.
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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia
H

Parametros de rampa
m Métodos de parada Direccién: 0100(40257)

Rango: 0 Rampa para parar Valor original: 0

1 Parada por friccién hasta detencion.

eEste pardmetro determina como parar el motor cuando el variador de frecuencia

recibe un comando valido de parada.

e Rampa para parar: El variador de frecuencia desacelera el motor a la frecuencia
minima de salida (P2-06) de acuerdo con el tiempo de desaceleracién ajustado en
P1-02 o P1-06.

eParada por friccion hasta detencion: El variador de frecuencia corta la salida
instantaneamente al recibir el comando y el motor sigue corriendo hasta que se
detiene completamente por efecto de friccion o torque resistente de la carga.

Nota: Las aplicaciones del variador de frecuencia o los requisitos del sistema determinan cual

método de parada es necesario.

Hz Hz
Frecuencia Frecuencia
Parar de acuerdo al
tiempo de desaceleracion . .
Velocidad Velocidad Corriendo libre hasta parar
del Motor del Motor
tiempo tiempo

I-— tiempo ——I |<— ? ——l
deceleracion
Mando de ,_
Encendido | Apagado Encendido| Apagado

Operacion
Parando con rampa Parando por fricciéon
@ Tiempo de aceleracion 1 Direccion: 0101,(40258)
Rango: 0.1 a 600.0 segundos Valor original: 10 segundos

eEste parametro se usa para determinar el rango de aceleracion para que el variador de
frecuencia alcance la velocidad médxima del motor (P0-04). La rampa de aceleracion

es lineal a menos que la curva-S esté "activada".
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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia
=

@ Tiempo de desaceleracion 1 Direccion: 0102,(40259)

Rango: 0.1 a 600.0 segundos Valor original: 30.0 segundos

eEste pardmetro es usado para determinar el tiempo requerido para que el variador de
frecuencia desacelere de la velociad maxima del motor (P0-04) hasta OHz. El cambio
de velocidad es lineal a menos que la Curva-S esté "Activada".

LBV Aceleracion con curva S Direccién: 0103(40260)

Rango: 0 a7 Valor original: 0

eEste pardmetro es usado siempre que el motor y la carga necesiten una aceleracién
mds suave. La aceleracion con curva S puede ser ajustada de 0 a 7 para
seleccionar la curva S deseada.

Frecuencia

|
Tiempo

Caracteristica Caracteristica

|de curva § decurva S

(I

P1-03=0 01-04=0
"Acel. con curva S desactivada"I "Desacel. con curva S desactivada"

Tiempo

Tiempo de aceleracion Tiempo de desaceleracion.

102 102
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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia
H

IBVZN  Desaceleracion con curva S Direccion: 0104,(40261)

Rango: 0 a 07 Valor original: 0
Este pardmetro se usa siempre que el motor y la carga necesiten ser desacelerados
mas suavemente. La desaceleracion con la curva-S puede ser ajustada de 0 a 7
para seleccionar la desaceleracion deseada con la curva-S.

Nota: Del siguiente diagrama, el ajuste original de tiempo de
aceleracién/desaceleracion es una referencia cuando la funcién con curva-S esté
activada. El tiempo actual de aceleracién/desaceleracion serd determinado basado
en la curva-S seleccionada (1 a 7).

P1-03 P1-04
Frecuencia
) (2)
3) 4)
Time
—] (1) |- | (2) |=—
“— (3)-*‘ ~—(4) J
Curva S esta desactivada en (1), (2)
P1-03 configura la curva S como (3)
P1-04 configura la curva S como (4)
@ Tiempo de aceleracion 2 Direccién: 0105(40262)
Rango: 0.1 a 600.0 segundos Valor original: 10.0 segundos

*El segundo tiempo de aceleracién determina el tiempo que el variador de
frecuencia va a acelererar el motor de 0 RPM a la velocidad méxima del motor
(P0-04). El tiempo de aceleracion 2 (P1-05) puede ser seleccionado usando una
entrada de funcién mdltiple o una transicion de frecuencia (P1-07).

m @ Tiempo de desaceleracion 2 Direccion: 0106,(40263)

Rango: 0.1 a 600.0 segundos Valor original: 30 segundos

*El segundo tiempo de desaceleracién determina el tiempo que el variador de
frecuencia va a desacelerar el motor desde la velocidad maxima (P0-04) a 0 RPM.
El tiempo de desaceleracién 2 (P1-06) puede ser seleccionado usando una entrada
de funcién mdiltiple o una transicién de frecuencia (P1-07).
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Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia
=

Método para usar 2a. acel/desaceleracion Direccién:0107,(40264)

Rango: 0: Segunda acel/desaceleracién desde el terminal Valor original: 0
1: Transicion de frecuencia P1-08 y P1-09
e La segunda serie de tiempos de aceleracion y desaceleracion P1-05 y P1-06
pueden ser seleccionados con una entrada de un contacto de funcién mdltiple
programada como segunda aceleracion o desaceleracién o por los valores de las
transiciones de frecuencia P1-08 y P1-09.

Tiempos de segunda aceleracién o desaceleracién seleccionados con una
entrada de funcién mdaltiple.

Frecuencia

Frecuencia de
salida maxima (P0-04)

Desacel 1
P1-02

Tiempo

Terminal de entrada On
de funcién maltiple  Off

m Transicion de frecuencia en aceler. 1 a 2 Direccién: 0108,(40265)

Rango: 0.0 a 400.0 Hz Valor original: 0.0
Tiempos de segunda acel/desaceleracion seleccionados con frecuencia de
transicion

Frecuencia
Frecuencia de
salida maxima (P0-04)
) L Acel 2 Desacel 2
Frecuencia de transicion P1-05 P1-06
de aceleracion 1a 2 (P1-08{---- -/ ------ Desaceleracion de 2 a 1
————————————— Frecuencia de transicion
Acel 1 Desacel 1 (P1-09)
P1-01 P1-02 .
Tiempo

m Transicion de frecuencia de desaceleracion 1a 2 Direccion: 0109(40266)

Rango: 0.0 a 400.0 Hz Valor original: 0.0
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Frecuencia de salto 1 Direccion: 010A(40267)

Rango: 0.0 a 400.0Hz Valor original: 0.0

1-11 Frecuencia de salto 2

Direccién: 010B;(40268)

Range: 0.0 to 400.0Hz Valor original: 0.0

1-12 Frecuencia de salto 3

Direccién: 010C(40269)

Rango: 0.0 a 400.0 Hz Valor original: 0.0

¢ P1-10, P1-11, y P1-12 determinan la localizacién de las frecuencias que serdn
saltadas durante la operacién del variador de frecuencia.

IRVl Banda de saltos de frecuencia Direccion: 0111,(40274)

Rango: 0.0 a 20.0 Hz Valor original: 0.0

eEste pardmetro determina la banda de frecuencia para los saltos de frecuencia
especificados (P1-10, P1-11, o P1-12). La mitad de la banda del salto de frecuencia
estd sobre la frecuencia de salto y la otra mitad esta por debajo. Al programar este
parametro a 0.0 se desactivan todas las frecuencias de salto.

Frecuencia de salida

Frecuencia de salto 3
P1-12
Frecuencia de salto 2
P1-11

Frecuencia de salto 1
P1-10

Frecuencia de salto
B $

a BN

—T —

N\

2

3
A s

N

| 1 I Banda de frecuencia de salto
P1-17

Vi
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IB>lll Inyeccion de CC durante la partida Direccion: 0114,,(40277)
Rango: 0.0 a 5.0 segundos Valor original: 0.0
eEste pardmetro determina la duracién de tiempo que el voltaje de inyeccién serd
aplicado al motor durante la partida del variador de frecuencia. El frenado por
corriente continua serd aplicado por el tiempo ajustado en este parametro hasta
que se alcance la frecuencia minima durante la aceleracion.
IBVAl Inyeccion de CC durante la parada Direccion: 0115,(40278)
Rango: 0.0 a 25.0 segundos Valor original: 0.0
eEste pardmetro determina la duracién de tiempo en que el voltaje de inyeccién
serd aplicado al motor durante una parada. Si quiere parar con frenado de
corriente continua, entonces P1-00 debe ser ajustado como Rampa para parar (00).
1-22 Punto de inicio de la inyeccion de CC Direccién: 0116H(40279)
Rango: 0.0 a 60.0 Hz Valor original: 0.0
eEste pardmetro determina la frecuencia en que el frenado de corriente continua
comenzard a ser aplicado durante la desaceleracion.
Frecuencia
Principal
E ) Punto de inicio para
recuencia :
de salida Min. P1-22 plicar frenado CC
tiempo
P1-2( P1-21
Comando d
operacion ON OFF
Nivel de inyeccion de voltaje CC
; P1-19

Voltaje de inyeccién de CC Direccion: 0113(40276)

Rango: 0 a 30% Valor original: 0

eEste pardmetro determina el nivel del voltaje de frenado con corriente continua
aplicado al motor durante la partida o parada. Cuando defina el voltaje de frenado
CC, por favor note que el ajuste sea un porcentaje del voltaje nominal del variador
de frecuencia. Se recomienda comenzar con un voltaje de frenado a un nivel bajo
y luego aumentarlo hasta que se logre una detencién adecuada.
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H
Parametros de Volt/Hertz
Ajustes de Volt/Hertz Direccién: 0200,,(40513)
Rango: 0 - Propésito general Valor original: 0
1 - Alto torque de partida
2 - Ventiladores y bombas
3 - Aplicacion especial
0: Propésito General 3: Aplicacion Especial
Voltaje
Volt Volt
PO-00 P0-00 PO-00
P2-05
P2-07
10 10 Frecuencia
15  60/400 Hz 15 500 Hz P06 P2:04 PO-02 %ﬂgx PO-02

Frecuencia base 60/400Hz  Frecuencia base 50Hz

1: Alto torque de partida

Volt Volt
P0-00 P0-00
23 23
18 14
15 3 60/400 Hz 1322  500Hz

Frecuencia base 60/400Hz Frecuencia base 50Hz

2: Ventiladores y bombas

Volt Volt
P0-00 P0-00
50 50
10 10
1.5 30 60/400 Hz 1.3 25 50.0 Hz

Frecuencia base 60/400Hz  Frecuencia base 50Hz
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4@ Compensacion de deslizamiento Direccién: 0201,,(40514)

Rango: 0.0 a 10.0 (%) Valor original: 0.0

e Cuando se controla un motor de induccién asincrénico vy si la carga en el
variador de frecuencia aumenta, esto causa un aumento en el deslizamiento.
Este pardmetro puede ser usado para compensar el deslizamiento nominal entre
un rango de 0 a 10 %. Cuando la corriente de salida del variador de frecuencia
es mayor que la corriente nominal del motor (P0-01), el variador de frecuencia
ajustara su frecuencia de salida de acuerdo a este parametro.

pR2¥ @ Refuerzo del torque al partir Direccion: 0203(40516)

Rango: 0 a 10% Valor original: 1

e Este pardmetro significa que el voltaje en la partida se sube en el porcentaje
definido en relacion al valor original y se hace igual al la velocidad méaxima

Nota: 2-04 a 2-07 se usan solo cuando el parametro de Volt/Hertz (2-00) esta ajustado a 3.

p2\Z8 Frecuencia de punto medio Direccién: 0204,,(40517)

Rango: 1.0 a 400 Hz Valor original: 1.5

eEste pardmetro ajusta la frecuencia de punto medio de la curva V/Hz. Con este
valor se puede determinar el rango de V/Hz entre la frecuencia minimay la
frecuencia del punto-medio. Este parametro debe ser mayor o igual que la
frecuencia minima de salida (P2-06) y menor o igual que la frecuencia del motor
maxima (P2-02).

p2\Ll Voltaje del punto medio Direccion: 0205(40518)

Rango: 2.0 a 255.0V Valor original: 10.0

e Este pardmetro ajusta el voltaje de punto medio de la curva V/Hz. Con este ajuste, se puede
determinar la razén entre la frecuencia minima y la frecuencia de punto medio. Este
parametro debe ser mayor o igual que la salida minima de voltaje (P2-07) y menor o igual
que el voltaje nominal del motor. (P0-00).

yXiJ W Frecuencia de salida minima Direccion: 0206(40519)

Rango: 1.0 a 20.0 Hz Valor original: 1.5

eEste pardmetro ajusta la frecuencia de salida minima del variador de frecuencia. Este
parametro debe ser menor o igual a la frecuencia de punto medio (P2-04).
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L
yXiYll Voltaje de salida minimo Direccion: 0207,,(40520)
Rango: 2.0 a 50.0V Valor original: 10.0
eEste pardmetro ajusta el voltaje de salida minimo del variador de frecuencia. Este
parametro debe ser igual o menor que el voltaje de punto medio. (P2-05).
yAi: 8 Frecuencia portadora de PWM Direccion: 0208;,(40521)
Rango: 3 a 10 KHz Valor original: 10

e Este parametro ajusta la frecuencia portadora de salida de PWM (Modulacién del
ancho de pulsos).

e En la siguiente tabla vemos que la frecuencia portadora de salida de PWM tiene
una influencia significativa en el ruido electromagnético, corriente de fuga,
disipacién de calor del variador de frecuencia y el ruido actstico del motor.

Frecuencia . - Ruido electromagnético,| Disipacion de

Portadora SIS EETHIEE corriente de fuga calor
3kHz significante minima minima
10kHz minima moderada moderada
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Parametros de entradas y salidas discretas

Origen del comando de operacion Direccion: 0300(40769)
Valor original: 0
Modos 0 Operaciones ejecutadas por el teclado del variador.
1 Operacion determinada por contactos de

control externo. La tecla STOP (PARAR)
estd activada.

2 Operacion determinada por contactos de
control externo. La tecla STOP (PARAR)
estd desactivada.

3 Operacion determinada por la interfase RS485.
La tecla STOP (PARAR) estd activada.

4 Operacion determinada por la interfase RS485.
La tecla STOP (PARAR) estd desactivada.

e Este pardmetro define el origen de entradas para los comandos de operacién del
variador de frecuencia.

e Refiérase al P3-01 y el P3-03 para mas detalles.

3-01 Terminales de entrada de funcién miiltiple (D11-D12) Direccién: 0301}(40770)

Valor original: 0

Modos 0 DI1 - FWD/STOP (ADELANTE / PARAR)
REV/STOP (DIRECCION INVERSA/PARAR)
1 DIT - RUN/STOP (CORRER/PARAR)
DI2 - REV/FWD (DIRECCION INVERSA/ADELANTE)
2 DIT - RUN (CORRER) (entrada de enclavamiento N.A.)

DI2 - REV/FWD (DIRECCION INVERSA/ADELANTE)
DI3 - STOP (PARAR) (entrada de enclavamiento N.C.)

— Nota: Las conexiones de entrada de funcién mdltiple DIT y DI2 no tienen designacion
‘ de pardmetros separados. DIT y DI2 deben ser usados en conjunto uno con el otro
para operar el control de partir/parar con dos y tres alambres.

3-01: Configuracion 0

DI1 DI2 Resultado
APAGADO | APAGADO PARAR
7 ENCENDIDO | APAGADO | ADELANTE
el APAGADO | ENCENDIDO |  INVERSA

ADEL/PARAR ENCENDIDO | ENCENDIDO PARAR
— DI1
REV/PARAR DI2

o—

CM
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H
3-01: Configuracion 1 3-01: Configuracién 2

= ]
L

DI1- Comando PARTIR
emmmeal  Enclavamiento - (N.A.)

. i PARAR PARTIR Funciona cuando se cierra
DI1- Seleccion PARTIR/PARAR AR oy

"Abierto" : Para [o][e} 0O DI2- Seleccion del giro
"Cerrado" : Corre "Abierto" : ADELANTE
Ir—D|3 "Cerrado” : REVERSO

DI2- Seleccion ADEL/REV

PARTIRIPARAR

4

ADELIREV

"Abierto" : ADEL ADEL/REV DI2 DI3- Comando PARAR
"Cerrado" : REV oo— Enclavamiento - (N.C.)
cM Para cuando se abre

Vea mas explicaciones del uso de estos parametros en la préxima pagina
Entrada de funcién miiltiple (DI3) Direccién: 0302,(40771)

Valor original: 0

Entrada de funciéon mudltiple (DI14) Direccién: 0303,(40772)

Configuracién para P3-02 y P3-03 Valor original: 3
Modos 0 Falla Externa (N.A.)
1 Falla Externa (N.C.)
2 RESET o Restablecer Externo
3 Bit de Multi-Velocidad 1
4 Bit de Multi-Velocidad 2
9 JOG o Pulsar
10 Bloque Base Externo (N.A.)
11 Bloque Base Externo (N.C.)
12 Segundo Tiempo de
acel/desaceleracion
13 Mantencién de velocidad
14 Aumentar velocidad
15 Disminuir velocidad P4-00 debe estar
16 Restablecer velocidad a cero configurado como 1.
99 Desactiva entrada
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Explicacion de configuracion de los parametros P3-02 y P3-03
Ajuste 0: Falla externa (N.A.)

Cuando se recibe una senal de entrada de falla externa, la salida del
variador de frecuencia se apagara, el variador de frecuencia indicara
“EF” en la pantalla de LED y el motor disminuird la velocidad por
friccion hasta parar. Para reanudar la operacion normal, la falla externa
debe ser aclarada y el variador de frecuencia debe ser repuesto o

reseteado.
il
e
Falla externa (N.A.) DI3-Di4 DI3-Dl4: Falla externa (N.A.)
oo "Cerrado": El variador recibe sefial de entrada de
|_ cM falla externa

Falla externa (N.C) DI3-Di4 DI3-Dl4: Falta externa (N.C.)
(o)}

CAS, "Abierto": El variador recibe sefial de
CcM falla externa

Ajuste 1: Falla Externa (N.C.)

Ajuste 2: Reponer externo El Reponer externo tiene la misma funcién que
la tecla RESET (Reponer) en el teclado. Use un Reponer externo para
restablecer el variador de frecuencia después de una falla.

Reponer externo DI3-DI4 DI3-DI4: Reponer externo
co "Cerrado": El variador recibe sefial de entrada
r CM del Reponer externo
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H

Ajustes 3 y 4: Bits de Multi-Velocidad 1y 2

Se usan tres bits de Multi-Velocidad para seleccionar los ajustes de multi-
velocidad definidos por los pardametros P5-01 a P5-03.

Bits de Multi-
velocidad

Seleccion de

velocidad

APAGADO | APAGADO |4-00:

: Origen de frecuencia

03: Bit de Mult-velocidad 1 DI3DI 4| APAGADO [ AN[@a\pI[le} 5-01: Multi-Velocidad 1
CW) ~ . ;o .
04: Bit de Mult-velocidad 2 EETIEE) APAGADO [5-02: Multi-Velocidad 2
) DI3-Di4 N[N el AN[@ AN 6] [61e) 5-03: Multi-Velocidad 3
cM

Nota: Para poder usar los ajustes de Multi-Velocidad, deben ser configurados los
pardmetros P5-01 a P5-03.

Nota: Cuando todas la entradas de Multi-Velocidad estan apagadas, el variador de

frecuencia regresa a la frecuencia de comando. (P4-00).

Ajuste 9: Comando de Pulsar JOG)

Este valor de pardmetro configura una entrada de funcién mdltiple para que envie
el comando de Pulsar cuando es activado. P5-00 define la velocidad de pulsar.

=
Mando de Pulsar ~ DI3-DI4 DI3-DI4: Comando de Pulsar (JOG)

r [eXe} "Cerrado: El variador recibe el comando de Pulsar
CM

| Nota: El comando de Pulsar no puede ser usado cuando el motor esta funcionando. EI
‘ motor debe estar parado para iniciar este comando.
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Ajuste 10 y 11: Bloque base externo N.A. y Bloque base externo N.C.

El valor 10 es para una entrada normalmente abierta (N.A.) y el valor 11 es para
una entrada normalmente cerrada (N.C.).

DI3-DI4: Entrada de Bloque base

& i
e sl prrrrrren Gal
— ‘ ki
Bloque base (N.A.) | ’ Bloque base (N.C
= DI3-Dl4 q &8 (NC) pi3-pi4
CM CM

Cuando se activa un Bloque base externo, la pantalla de LEDs indica &b, el
variador de frecuencia apaga todas las salidas y el motor funciona libremente sin
energia. Cuando se desactiva el Bloque base externo, el variador de frecuencia
comienza la funcién de bisqueda de velocidad y de sincronizar con la velocidad
del motor. El variador de frecuencia entonces acelerara a la frecuencia de la
referencia.

SENAL EXTERNA

BLOQUE BASE
Deteccion de la

sincronizacion de velocidad
FRECUENCIADE  Labusqueda de velocidad

SALIDA comienza con el valor de
referencia de frecuencia

VOLTAJE DE ‘ ¢ >
SALIDA Bloque Base Min.
Tiempo 6-13

<>
operacion de busqueda de velocidad
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Ajuste 12: Segundo tiempo de aceleracion y desaceleracion

Los terminales de entrada de funcion mdltiple DI3 y DI4 pueden ser condigurados
para seleccionar entre los tiempos de acel/desaceleracion 1y 2. Los pardametros
P1-01 y P1-02 configuran los tiempos de aceleracién y desaceleracién 1. Los
pardmetros P1-05 y P1-06 ajustan los tiempos de acel/desaceleracion 2.

Tiempo

| [2542]
Acel/Desacel 2 DI3-Di4 DI3-DI4: Comando Acel/Desaceleracion 2
oo "Cerrado": El variador recibe el comando
CM Acel/Desaceleracion 2.
Frecuencia
Frecuencia de : :
salida maxima (P0-04) : :
! Desacel 2 !
| JAcel2  P1-06 \ |
I/ P1-05 !
Acel 1 Desacel 1
P1-01 7, 1 \P1-02
I I
| |
I I
I I

Terminal de entrada On
de funcion multiple  Off

Ajuste 13: Mantener velocidad

Cuando se recibe el comando de mantener velocidad, la aceleracion o
desaceleracion del variador de frecuencia se detiene y el variador de frecuencia
mantiene una velocidad constante.

Frecuencia o
Frequencia Principal

Mantenga velocidad Mantenga velocidad

recuencia de operacion

Mantengal velomd‘ad Mantgnga velocidad

T Frecuencia de operacion

Tiempo

ON ON ON ON

Mantenga velocidad

Gomando [ ENCENDIDO (ON) | APAGADO (OFF)
1}
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Ajustes 14 y 15: Aumentar y disminuir velocidad
(Potenciémetro motorizado electrénico)

Los modos 14 y 15 permiten el uso de los terminales de funcién mdltiple para
aumentar o disminuir la velocidad por incrementos. Cada vez que se recibe una
entrada de aumentar o disminuir la velocidad, la referencia de frecuencia
aumentara o disminuira en una unidad.

Ajuste 14: Aumento
—_ DI3-Dl4

Nota: Para poder usar estas configuraciones, P4-00 debe estar ajustado a 1.

Ajuste 16: Restablecer la velocidad a cero

Volver velocidad a cero DI3-DI4 DI3-DI4: Volver velocidad a cero

00 "Cerrado": El variador recibe comando de
CcM Volver velocidad a Cero

Ajuste 99: Desactivar la entrada de funcion miiltiple

Configurando como 99 una entrada de funcién miltiple dejara esa entrada
desactivada. El propésito de esta funcion es permitir aislamiento para los
terminales de entrada de funcién mdltiple que no se estén usando. Los terminales
que no se estén usando deben ser programados 99 para asegurar que no tengan
ningln efecto en la operacion del variador de frecuencia.

Nota: Los terminales que no se estan usando deben ser programados 99 para asegurarse
que no tengan ningtin efecto en la operacion del variador de frecuencia.
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Terminal de salida de funcion miiltiple Direccion: 030B;(40780)

Ajustes:

Valor original: 0
Variador de frecuencia funcionando
Falla del variador de Frecuencia
A la velocidad referenciada
Velocidad cero
Sobre la frecuencia deseada (P3-16)
Debajo de la frecuencia deseada (P3-16)
El motor esta a velocidad maxima (P0-02)
Torque excesivo detectado
Sobre la corriente deseada (P3-17)
Debajo de la corriente deseada (P3-17)

O ONOUT A WN =0

Explicaciones de las funciones:

Modo 0:

Modo 1:

Modo 2:

Modo 3:

Modo 4:

Modo 5:

Modo 6:

Modo 7:

Modo 8:

Modo 9:

Variador de frecuencia funcionando—La entrada se activa cuando hay el
variador de frecuenncia genera una salida de potencia al motor.

Falla del variador de frecuencia-El terminal sera activado cuando ocurra
una falla.

A la velocidad referenciada -El terminal serd activado cuando el variador
de frecuencia alcance la frecuencia de comando (P4-00).

Velocidad cero-La salida sera activada cuando la frecuencia de comando
(P4-00) sea mas baja que la frecuencia de salida minima (P2-06).

Sobre la frecuencia deseada-La salida serd activada cuando el variador
de frecuencia esté sobre la frecuencia deseada (P3-16).

Debajo de la frecuencia deseada-La salida sera activada cuando el
variador de frecuencia esté debajo de la frecuencia deseada (P3-16).

El motor estd a velocidad maxima-La salida serd activada cuando el
variador de frecuencia alcance la velocidad maxima del motor (P0-04).
Torque excesivo detectado-La salida serd activada cuando el variador de
frecuencia alcance el nivel de deteccién de torque excesivo(P6-08) y
excede este nivel por mas tiempo que el tiempo de deteccion de torque
excesivo(P6-09).

Sobre la corriente deseada-La salida serd activada cuando el variador de
frecuencia esté sobre la corriente deseada (P3-17).

Debajo de la corriente deseada-La salida sera activada cuando el
variador de frecuencia esté mds abajo que la corriente deseada (P3-17)

Manual del variador de frecuencia Serie GS1 I 4—27



Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia

3-16

3-17

@ Frecuencia deseada Direccion: 0310(40785)

Rango: 0.0 a 400.0 Hz Valor original: 0.0

oSi el terminal de salida de funcién mdiltiple estd ajustado para funcionar como
frecuencia deseada lograda (P3-11 = 04 0 05), entonces la salida serd activada
cuando se llegue a la frecuencia programada.

Frecuencia

Frecuencia de
salida maxima

Frecuencia deseada

P3-16
Tiempo
Indicacion de frecuencia
deseada alcanzada ENCENDIDO APAGADO
P3-11

Motor Méax. RPM (P0-04)

Motor Max. RPM (P9-04) '\ | ¢ ia Base (P0-02
Motor Base RPM (P0-03) ) x Frecuencia Base (P0-02)

Frecuencia de salida max.=(

@ Corriente deseada Direccion: 0311(40786)

Rango: 0.0 a <corriente nominal de salida Valor original: 0.0
del variador de frecuencia>
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L
Parametros de entradas analogas
Fuente de comando de frecuencia Direccién: 0400(41025)
Valor original: 0
Modos: 0 Frecuencia determinada por el potenciémetro del teclado.
1 Frecuencia determinada por las teclas Hacia Arriba o Hacia
Abajo del teclado digital.
2 Frecuencia determinada por la entrada de 0 a +10V en el
terminal de entrada Al. El switch andlogo debe estar ajustado
v

Y - El switch debe estar
ajustado a "V" para usar
~e——

] una entrada de 0 a

+10V

3 Frecuencia determinada por la entrada de 4 a 20mA en el
terminal de entrada Al. El switch andlogo debe estar ajustado
a0

El switch debe estar
V' ajustado a "l" para usar
—
] una entrada de 4 a
= 20mA.

4 Frecuencia determinada por la entrada de 0 a 20mA en el
terminal de entrada Al. El switch andlogo debe estar
ajustado a "I".

El switch debe estar
v ajustado a "I' para usar
~——
] - una entrada de 0 a
20mA.
5 Frecuencia determinada por la interfase de comunicacion RS485.

4-01 Polaridad del desvio de la entrada analoga  Direccién: 0401,,(41026)

Rango: 0 Desvio desactivado Valor original: 0
1 Desvio positivo
2 Desvio negativo
e Este parametro ajusta el desvio de la frecuencia de polarizacién del potenciémetro
para que sea positivo o negativo.

e Los calculos del desvio de polaridad de la entrada analoga también definen el
desvio de polaridad. Vea la nota que sigue a P4-02.
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u
[ ZXy2 4 Desvio de la entrada analoga Direccion: 0402H(41027)
Rango:0.0 a 100% Valor original: 0.0
Este pardmetro puede ser ajustado durante la operacion.
e Este pardmetro provee un desvio de frecuencia para una entrada analoga.
® Use la siguiente ecuacion para determinar el desvio de la entrada andloga. Para
esta ecuacion, necesitara saber las frecuencias de referencia minima y maxima
necesarias para su aplicacion.
Desvio anal % =( Frecuent‘:ia de referen?ia m'in. ) %100
Frecuencia de referencia méax.
e Nota: El resultado del calculo del desvio de la entrada andloga también define el desvio
‘E de polaridad de la entrada andloga (P4-01). Un resultado positivo significa que debe
tener un desvio positivo. Un resultado negativo significa que debe tener un desvio
negativo.
& Ganancia de la entrada analoga Direccion: 0403,(41028)
Rango: 0.0 a 300.0% Valor original: 100.0

Este pardmetro puede ser ajustado durante la operacion.

e Este pardmetro define el rango de entrada andloga en relacién con la salida de
frecuencia.

¢ Use la siguiente ecuacion para calcular la ganancia de entrada andloga. Para esta
ecuacion, necesitara saber las frecuencias de referencia minimas y maximas
necesarias para su aplicacion.

% = Frecuencia de referencia méax.— Frecuencia de referencia min.
0= n n Py
Frecuencia de salida méaxima

)x 100

m Activar giro inverso con entrada analoga Direccién: 0404,(41029)
Rango: 0 Solo giro hacia adelante Valor original: 0
1 Giro en direccién inversa activado

¢P4-01 a P4-04 se usan cuando el origen del comando de frecuencia es la
senal andloga (0 a +10VDC, 4 a 20mA, 0 0 a T0mA).

Refiérase a los siguientes ejemplos:
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Ejemplos de entradas analogas

Use las siguientes ecuaciones cuando calcule los valores de la frecuencia de
salida maxima, desvio de la entrada analoga, ganancia de la entrada analoga y la
frecuencia de punto-medio.

Motor Max. RPM (P0-04)

A) Frecuencia de salida max.=( ’\WPM(PO'O:")

) x Frecuencia Base (P0-02)

. Nota: La frecuencia de salida médxima no es un valor de un pardmetro pero es el valor
que es necesario para calcular la ganancia andloga. El valor original de la frecuencia de
‘ salida méxima para el variador de frecuencia GS1 es 60Hz. Si se cambian los pardmetros
P0-02, P0-03, o PO-04, entonces cambiara la frecuencia de salida maxima.

. . o Frecuencia de referencia min.
B) Desvio % = (

= - — x 100
Frecuencia de referencia max.

. . o Frecuencia de referencia max.— Frecuencia de referencia min.
C) Ganancia % =(

Frecuencia de salida maxima )X 100

Frec. de referencia max.— Frec. de referencia min.
2

D) Frec. punto medio =( )+ Frec. de referencia Min.

Nota: El célculo de la frecuencia de punto-medio muestra la referencia de frecuencia
del variador de frecuencia cuando el potenciémetro u otro dispositivo andlogo esta en
su punto medio.
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Ejemplo 1: Operacién normal

Este ejemplo muestra la operacion por defecto del variador de frecuencia. Este
ejemplo se ofrece para mostrar mas ampliamente el uso de los célculos analogos.
El rango completo de la sefial de entrada analoga corresponde al rango completo
de la frecuencia hacia delante del variador de frecuencia.

o Referencia de frecuencia minima = OHz
¢ Referencia de frecuencia mixima = 60Hz
Calculos

1750 RPM
F i li ax.=( 1o o :
A) Frecuencia de salida max (1750 RPM ) X 60Hz

L[ OHz _
B) Desvio analogo % = (GOHZ ) x 100 =

60Hz — OHz

0,
60Hz
D) Frecuencia de punto medio =( 60H22— OHz + QHz =

Configuracioén de parametros

C) Ganancia analoga % = ( )x 100 =

4-01: 1 — Desvio de polaridad de la entrada positiva
4-02: 0 - Desvio de la entrada andloga en 0%

4-03: 100 — Ganancia de la entrada andloga en 100%
4-04: 0 - Solamente giro hacia adelante

Resultados

Frecuencia de
salida 60Hz 30
maxima
0 Hz 60
OHz oV =—10V
oV 5V 10V 4mA=<—->20mA
4mA  12mA 20mA Escala del potenciémetro
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Ejemplo 2: Desvio positivo
En este ejemplo, la entrada andloga tendrd un desvio positivo mientras usa la
escala completa del potenciémetro. Cuando el potenciometro esta en su valor
mas bajo (0V, 0OmA, o 4mA), la frecuencia de referencia serd 1T0Hz. Cuando el
potenciémetro estd en su valor maximo (10V o 20mA), la frecuencia de referencia
serd 60Hz.
e Referencia de frecuencia minima = 10Hz

e Referencia de frecuencia maxima = 60Hz
Calculos

1750 RPM

A) Frecuencia de salida max. = (71 750 RPM) X 60Hz :
. i 10Hz
% = — =
B) Desvio analogo % (GOHZ )x 100

60Hz — 10Hz

. . o =
C) Ganancia analoga % ( 60Hz

)x100 =

D) Frecuencia de punto medio = (w) + 10Hz =@

Configuracion de pardmetros

4-01: 1 — Desvio de polaridad de la entrada positiva
4-02: 16.7 — Desvio de la entrada analoga en 16.7%
4-03: 83.3 — Ganancia de la entrada andloga en 83.3%
4-04: 0 — Solamente giro hacia adelante

Resultados
Frecuencia de salida 35
maxima 60Hz

10Hz 10 Hz 60
Desvip positivo oV =—=10V
OHz v sv 10V 4mA=—m20mA

4mA - 12mA - 20mA Escala del potenciometro

Manual del variador de frecuencia Serie GS1 I 4—33



Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia

Ejemplo 3: Operacion hacia adelante y con direccion inversa

En este ejemplo, el potenciémetro esta programado para hacer funcionar un
motor a velocidad méaxima en direccién de giro hacia delante o en direccion de
giro inversa. La referencia de frecuencia sera OHz cuando el potenciémetro esta
en el punto-medio de su escala. El pardametro P4-04 debe estar ajustado a
movimiento en direccion inversa activado.

Nota: Cuando se calculan los valores de la entrada analoga usando movimiento en
direccion inversa, la referencia de la frecuencia en direccion inversa debe ser mostrada
usando un ndmero (-) negativo. Preste atencion especial a las seiales (+/-) para los
valores representando movimiento en direccion inversa.

o Referencia de frecuencia minima = -60Hz (direccién inversa)
¢ Referencia de frecuencia mixima = 60Hz

Calculos

1750 RPM

F i li ax. = (oo =
A) Frecuencia de salida max. (1750 RPM) X 60Hz
. . -60Hz
% = =(- o,
B) Desvio analogo % ( 50Hz )x 100/ 100%

Nota: El valor negativo (-) del desvio analogo en % muestra que es necesario un desvio
negativo para P4-01.

C) Ganancia analoga % = (%)) x 100 =(200%

60Hz — (-60Hz)

D) Frecuencia de punto medio =( T E— )+ (-60Hz) :

Configuracion de parametros

4-01: 2 — Desvio de polaridad de la entrada negativa
4-02: 100 - Desvio de la entrada andloga en 100%
4-03: 200 — Ganancia de la entrada andloga en 200%
4-04: 1 - Solamente giro en direccion inversa activado

Resultados
Frecuencia de salida 0
maxima 60Hz
Adelante
OHz ———————
Reversa
-60 Hz 60
-60Hz oV =—=10V
ov 5V 10V 4mA=——->20mA
4mA - 12mA - 20mA Escala del potenciometro
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Ejemplo 4: Corre hacia adelante/Pulsa en direccién inversa

Este ejemplo muestra una aplicacién en que el variador de frecuencia corre hacia
adelante a velocidad maxima y pulsa en direccién inversa. Serd usada la escala
completa del potenciémetro.

> Nota: Cuando se calculan los valores de la entrada andloga usando movimiento en
‘ direccion inversa, la referencia de la frecuencia en direccion inversa debe ser mostrada
usando un nimero (-) negativo. Preste atencion especial a las sefiales (+/-) para los
valores representando movimiento en direccion inversa.

e Referencia de frecuencia minima = -15Hz (direccién inversa)
e Referencia de frecuencia maxima = 60Hz

Calculos

1750 RPM

A) Frecuencia de salida max. = (m ) x 60Hz =
-15Hz
B . 5 o = =
) Desvio analogo % (670Hz )x 100
‘ - Nota: El valor negativo (-) del desvio andlogo en % muestra que es necesario un desvio
negativo en P4-01.
. - 60Hz — (-15Hz)
o = b4 =
C) Ganancia analoga % ( 60HZ )x 100
D) Frecuencia de punto medio = (w)) + (-15Hz) =

Configuracion de parametros

4-01: 2 - Desvio de polaridad de la entrada negativa
4-02: 25 — Desvio de la entrada andloga en 25%
4-03: 125 — Ganancia de entrada andloga en 125%
4-04: 1 - Solamente giro en direccién inversa activado

Resultados
Frecuencia de salida
maxima 60Hz 225

0
22.5Hz
Adelante
OHz b=yl d L 15 Hz 60
15Hz Reversa Y —TY
ov 5V 10V 4mA=—>20mA

4mA - 12mA - 20mA Escala del potenciometro
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Pérdida de la sefial ACl (4-20mA) Direccién: 0405H(41030)

Rango: 0 - Desaceleracién a OHz Valor original: 0
1 - Parar inmediatamente e indicar “EF”.
2 - Continte operacion con el dltimo comando de frecuencia

e Este parametro determina la operacién del variador de frecuencia cuando se
pierde el comando de frecuencia en el terminal ACI
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Parametros de configuracion de referencias

@ Pulsar (JOG) Direccién: 0500;,(41281)

Rango: 0.0 a 400.0 Hz Valor original: 6.0
e El comando de pulsar es seleccionado por un terminal de entrada de funciéon mdiltiple
a (P3-02 y P3-03) ajustado a la funcién de Pulsar (9).

Frecuencia

Frecuencia de Pulsar
P5-00

Tiempo
‘ Acel Desacel

P1-01/P1-05 P1-02/P1-06

Gomando J ENCENDIDO | APAGADO
LI @ Multi-Velocidad 1 Direccion: 0501(41282)
LIyl ¢ Multi-Velocidad 2 Direccion: 0502;,(41283)
Ll ¢ Multi-Velocidad 3 Direccién: 0503(41284)
Rango para P5-01 a P5-03: 0.0 a 400.0 Hz Valor original: 0.0

eLos terminales de entrada de funcién mdltiple (refiérase a P3-02 y P3-03) son
usados para seleccionar una de las velocidades configuradas enel variador de
frecuencia. Las velocidades (frecuencias) son determinadas la combinacién de
los dos bits en P5-01 hasta P5-03, mostrados arriba.

» o
O aad O O O aad
Bit 2 Bit 1
APAGADO APAGADO  |4-00: Origen de Frecuencia
APAGADO D1{pl0J5-01: Multi-velocidad 1
DIDO APAGADO  |5-02: Multi-velocidad 2
DIDO p1Ip]0JI5-03: Multi-velocidad 3

1= Nota: Cuando todas las entradas de multi-velocidad estan apagadas, el variador de
‘ frecuencia regresa a la frecuencia de comando de finida por P4-00.

Manual del variador de frecuencia Serie GS1 I 4—37



Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia

Parametros de proteccion

6-03

4-38 I

Sobrecarga térmica eletrénica Direccion: 0600(41537)
Rango: O - Torque constante Valor original: 0
1 - Torque variable
2 - Inactivo

eEsta funcion se usa para limitar la salida de energia del variador de frecuencia
cuando se suministra energia a un motor de "auto enfriado" a una velocidad baja.

Reinicio después de una falla Direccion: 0601,(41538)

Rango: 0 a 10 Valor original: 0

* Después que ocurre una falla (fallas permitidas: sobrecorriente OC, sobretension
QV), el variador de frecuencia puede ser reiniciado automaticamente hasta 10
veces. Al ajustar este pardmetro a 0 se desactiva la operacion de reiniciar después
que ha ocurrido una falla. Cuando estd activado, el variador de frecuencia
reiniciard la operacion con basqueda de velocidad, la cual comienza en la
frecuencia maestra o de referencia . Para ajustar el tiempo de recuperacion
después de una falla, por favor vea el tiempo para el bloque base para buscar la
velocidad en (P6-13).

Pérdida momentanea de energia Direccién: 0602(41539)

Valor original: 0

Modos: 0 Para el funcionamiento después de una pérdida momentanea
de energia.
1 Continda el funcionamiento después de una pérdida

momentdnea de energia y busca la velocidad desde la
referencia de velocidad.

2 Continta el funcionamiento después de una perdida
momentdnea de energia y busca la velocidad desde la
velocidad minima.

Nota: Este pardmetro solo trabajaré si el origen de la operacion (P3-00) estd ajustado a
algun otro valor diferente de 0 (Operacion determinada por el teclado digital).

Inhibir operacion en direccién inversa  Direccion: 0603,(41540)

Valor original: 0
Modos: 0 Active el funcionamiento en direccién inversa
1 Desactive el funcionamiento en direccién inversa

Este pardmetro determina si el variador de frecuencia puede operar el motor en la
direccién inversa.
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Regulacion de voltaje AVR Direccion: 0604;(41541) -

Valor original: 0

Modos: 0 AVR activado
1 AVR desactivado
2 AVR desactivado durante desaceleracion
3 AVR desactivado durante parada

e La funcién AVR autométicamente regula el voltaje de salida del variador de
frecuencia al voltaje de salida maximo (P0-00). Por ejemplo, si PO-00 esta ajustado
a 200 VCA y el voltaje de entrada varia entre 200V a 264 VCA, entonces el voltaje
de salida maximo sera regulado automaticamente a 200 VCA.

e Sin la funcién AVR, el voltaje de salida maximo puede variar entre 180V a
264VCA, debido a la variacién de voltaje de entrada entre 180V a 264VCA.

e Seleccionando el valor de programa 2 activa la funcién AVR y también desactiva
la funcién AVR durante la desaceleracion. Esto ofrece una desaceleracion mads
rapida.

Desconexion por sobretension Direccion: 0605(41542)

Rango: 0 Prevencion de desconexion

Valor original: 0
por sobretension activado

1 Desactiva la prevencion de desconexion por sobretension

e Durante la desaceleracidn, el voltaje de la barra de corriente continua del variador
de frecuencia puede exceder su valor maximo permitido debido a la regeneracién
de potencia del motor. Cuando esta funcién estd activada, el variador de
frecuencia dejard de desacelerar, y mantendrd una frecuencia de salida constante.
El variador de frecuencia continuara la desaceleracién cuando el voltaje sea
menor que el valor preajustado por fébrica.

Voltaje de la barra CC

Nivel de deteccion
de sobretension N—

tiempo

Frecuencia de
salida

tiempo

Nota: Con una carga inercial moderada, no ocurrird sobretension durante la
desaceleracion. Para aplicaciones con cargas de inercia altas, el variador de frecuencia
automaticamente extendera el tiempo de desaceleracion.
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B
m Acel/desaceleracion auto ajustable Direccién: 0606,,(41543)
Valor original: 0
Modos: 0 Aceleracion y desaceleracion lineal

1 Aceleracién automdtica y desaceleracion lineal
2 Aceleracion lineal y desaceleracién automatica
3 Aceleracion y desaceleracion automética
4 Aceleracion automdtica y prevencion de bloqueo del motor

en desaceleracion

Si se selecciona el modo de acel/desaceleracién automadtica, el variador de
frecuencia acelerard y desacelerara del modo mas répido y suave posible
ajustando automaticamente el tiempo de aceleracién y desaceleracion.

Este pardmetro permite escoger cinco modos:

* 0 Aceleracion y desaceleracién lineal (operacion por el tiempo de aceleracién y
desaceleracién definido en P1-01, P1-02 o P1-05, P1-06).

* 1 Aceleracion automdtica, desaceleracion lineal (Operacién por un tiempo de
aceleracién automatico; tiempo de desaceleracién como P1-02 o P1-06 ).

e 2 Aceleracion linear y desaceleracion automatica (Operacién por tiempo de
desaceleracién automatico; tiempo de aceleracién como P1-01 o P1-05).

® 3 Aceleracion y desaceleracién automatica(Operacién por control automatico
con tiempo ajustado por el variador de frecuencia).

e 4 Aceleracion automatica, desaceleracion. La aceleracion/desaceleracién no sera
mas rapida que los tiempos para aceleracion (P1-01 o P1-05) o desaceleracion
(P1-02 0 P1-06). La operacion es especificamente para prevenir un bloqueo.

Modo de deteccion de torque excesivo Direccién: 0607,,(41544)

Valor original: 0

Modos: 0 Desactivado
1 Activado durante operacion a velocidad constante
2 Activado durante la aceleracion

Nivel de deteccion de torque excesivo  Direccion: 0608,,(41545)
Rango: 30 a 200% Valor original: 150

e Un valor de 100% es la corriente de salida nominal del variador de frecuencia.
e Este pardmetro ajusta el nivel de deteccién de torque excesivo en incrementos de
1%. (La corriente nominal del variador de frecuencia es igual a 100%.)

m Tiempo de deteccion de torque excesivo Direccion: 0609;,(41546)

Rango: 0.1 a 10.0 Valor original: 0.1

Este pardmetro ajusta el tiempo de deteccién de torque excesivo en unidades de
0.1 segundos.
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H
m Prevencion de sobrecorriente durante la aceleracion Direccion: 060A(41547)
Rango: 20 a 200% Valor original: 150
Un valor de 100% es igual a la corriente de salida nominal del variador de
frecuencia.

e Bajo ciertas condiciones, la corriente se salida del variador de frecuencia puede
aumentar abruptamente, y exceder el valor especificado por P6-10. Esto es
comdnmente causado por una aceleracién rapida o carga excesiva al motor.
Cuando esta funcion esta activada, el variador de frecuencia dejara de acelerar
y mantendrd una frecuencia de salida constante. El variador de frecuencia
reanudard la aceleracion solamente cuando la corriente sea menor que el valor

maximo.
11 Prevencion de sobrecorriente durante la operacion Direccion: 060By(41548)
Rango: 20 a 200% Valor original: 150

e La corriente de salida del variador de frecuencia puede exceder el limite
especificado en P6-11 si durante una operacién a velocidad constante la carga
del motor aumenta rapidamente. Cuando ésto ocurre, la frecuencia de salida
disminuira para mantener una corriente constante en el motor. El variador de
frecuencia acelerard a la frecuencia de salida de la velocidad constante
correspondiente solamente cuando la corriente de salida sea menor que el
valor especificado por P6-11.

Corriente de salida Corriente de salida
Nivel de Nivel de
deteccion de AN deteccion de
sobrecorriente sobrecorriente /
P6-10 P6-11
tiempo tiempo
Frecuencia de
salida Frec.
salida
tiempo tiempo

Prevencion de desconexién por Prevencioén de desconexién por,
sobrecorriente durante aceleracion sobrecorriente durante operacion
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6-13

Tiempo maximo permitido de pérdida de energia  Direccién: 060C;(41549)

Rango: 0.3 a 5.0 segundos Valor original: 2.0

¢ Durante una pérdida de energia, si el tiempo de pérdida de energia de
alimentacion de variador es menor que el tiempo definido por este parametro,
el variador de frecuencia reanudard la operacion. Si se excede el tiempo
maximo permitido de pérdida de energia, se apaga la salida del variador de
frecuencia.

Tiempo de bloqueo base de busqueda de velocidad  Direccién: 060D (41550)

Rango: 0.3 a 5.0 segundos Valor original: 0.5

¢ Cuando se detecta una pérdida de energia momentanea, el variador de frecuencia
se apaga por un intervalo de tiempo especificado por P6-13 antes de reanudar la
operacion. Este intervalo de tiempo se llama bloqueo base. Antes de reanudar la
operacion, este parametro debe ser ajustado a un valor donde el voltaje de salida
residual debido a regeneracion sea casi cero.

e Este parametro también determina el tiempo de bisqueda cuando se ejecuta el
bloqueo base externo y un restablecimiento de una falla (P6-01).

Nivel de corriente de busqueda de velocidad Direccién: 060E(41551)

Rango: 30 a 200% Valor original: 150

e Después de una pérdida de energia, el variador de frecuencia comenzard su
operacién de bisqueda de velocidad solamente si la corriente de salida es mas
que el valor determinado por P6-14. Cuando la corriente de salida es menor que
la indicada en P6-14, la frecuencia de salida del variador de frecuencia esta en
"punto de sincronizacién de velocidad". El variador de frecuencia comenzara a
acelerar o desacelerar regresando a la frecuencia operacional en que estaba
funcionando antes de la pérdida de energia.

Tiempo max. permisible de pérdida de suministro eléctrico Tiempo max. permisible de pérdida de suministro eléctrico

4-42

Deteccion de
P6-02 =1 sincronizacién de velocidad P6-02 =2

Suministro
eléctrico P6-12 P6-12

Frecuencia de

salida Busqueda de velocidad _ Busqueda de velocidad
comienza en la / comienza en la
frecuencia principal frecuencia de salida minima
. - Tiempo del
Tiempo del
Voltaje o oe ’-Eﬂoque base
P6-13

de salida loque base
P6-13 /

Busqueda de Velocidad
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(AW Frecuencia limite maxima de salida Direccion: 060F(41552)

Rango: 0.1 a 400 Hz Valor original: 400.0

Este pardmetro define la maxima frecuencia a ser generada por el variador y debe
ser igual o mayor que la frecuencia minima de salida (P6-16).

m Frecuencia limite minima de salida Direccion: 0610(41553)

Rango: 0.0 a 400 Hz Valor original: 0.0
Este pardmetro define la minima frecuencia a ser generada por el variador y debe
ser menor o igual que frecuencia maxima de salida (P6-15).
e Estos valores en P6-15 y P6-15 permiten prevenir errores de operacién y dafios a
la maquina.
e Si la frecuencia maxima de salida es 50 Hz (P6-15)y la frecuancia basica del
motor (P0-02) es 60 Hz, la frecuencia maxima de salida sera limitada a 50 Hz.

e Si la frecuencia minima de salida P6-16 es 10 Hz, y la frecuencia de salida
minima P2-06 estd ajustada a 1.0 Hz, entonces cualquier frecuencia de comando
entre 1-10 Hz generard una salida de 10 Hz del variador de frecuencia.

Frecuencia de salida

P6-15

P6-16

Frecuencia de entrada

Manual del variador de frecuencia Serie GS1 4—43



Capitulo 4: Parametros del variador de frecuencia
=

6-31 Registro de la falla actual Direccion: 061F(41568)

(&YW Registro de la segunda falla mas reciente  Direccién: 0620(41569)
(ZXEW Registro de la tercera falla mas reciente Direccién: 0621,(41570)
(LY Registro de la cuarta falla mas reciente Direccion: 0622,,(41571)
(SR Registro de la quinta falla mas reciente Direccion: 0623(41572)

(3] Registro de la sexta falla mas reciente Direccion: 0624(41573)

Valor original: 0
Tiposde fallas en P6-3Thasta P6-36:

0 No ha occurrido falla

Sobrecorriente (oc)
Sobretensién (ov)
Sobrecalentamiento (oH)
Sobrecarga (oL)
Sobrecarga 1 (oL1)
Sobrecarga 2 (oL2)

Falla externa (EF)

Falla de la CPU 1 (CF1)
Falla de la CPU 2 (CF2)
Falla de la CPU 3 (CF3)

O© 0 N O U A~ W N

- o

Falla de la proteccion del variador (HPF)

N

Sobrecorriente durante la aceleraciéon (OCA)

w

Sobrecorriente durante la desaceleracion (OCd)

S

Sobre-corriente durante frecuencia constante (OCn)

[es}

Bloqueo base externo (bb)

©

Falla en auto ajuste de aceleracién o desaceleracion (cFA)

N
(=)

Cadigo de proteccion del software (co)
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I
Parametros del visor
@ Funcion del visor definida por usuario Direccion: 0800(42049)

Valor original: 0

Ajustes: 0 Frecuencia de salida (Hz)
1 Velocidad del motor (RPM)
2 Frecuencia de salida x P8-01
3 Corriente de Salida (A)
4 Corriente del motor en porcentaje(%)
5 Voltaje de salida(V)
6 Voltaje de la barra de corriente continua (V)
9 Valor de referencia de la frecuencia
LRl @ Factor de escala de la frecuencia Direccion: 0801(42050)
Rango: 0.1 a 160.0 Valor original: 1.0
e El coeficiente K determina el factor de multiplicacion para una unidad definida por el
usuario.

e El valor en el visor se calcula como sigue:
Valor en el visor = frecuencia de salida x K
e El visor solamente indica cuatro digitos, pero P8-01 puede ser usado para crear

ndmeros mayores. La pantalla usa puntos decimales para mostrar nimeros como se

explica debajo:

INDICACION NUMERO REPRESENTADO

9999 La ausencia del punto decimal indica un niimero entero de
cuatro digitos.

999.9 Un solo punto decimal entre el medio y el dltimo ndmero de

la derecha es un punto decimal verdadero; este separa los
enteros de los decimales como en "30,5” (treinta y medio).

9999. Un solo punto decimal después del dltimo ndmero de la
derecha no es un punto decimal verdadero; este indica que
un cero sigue el dltimo ndmero de la derecha. Por ejemplo, el
ndmero 1230 se indica como "123."
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||
Parametros de Comunicacion

m Direccion de esclavo Direccién: 0900,,(42305)

Rango: 1 a 254 Valor original: 1

e Si el variador de frecuencia estd controlado por un maestro en una red de
comunicacion serial RS-485, la direccién del esclavo debe ser configurada con este

parametro.
m Velocidad de transmision Direccion: 0901,(42306)
Rango: 0 a 2 Valor original: 1
Modos 0: 4800 baud de velocidad de transmisién

1: 9600 baud de velocidad de transmision
2: 19200 baud de velocidad de transmision
e Los usuarios pueden definir pardmetros y controlar la operacién del variador de
frecuencia a través de la interfase serial RS-485 de una computadora personal.
Este pardmetro se usa para configurar la velocidad de transmision entre la
computadora o el maestro de la red y el variador de frecuencia.

XYl Protocolo de comunicacion Direccion: 0902,(42307)

Valor original: 0
Ajustes: 0 Modo MODBUS ASCII.
<7 bits de datos, no-paridad, 2 bits de parada>

1 Modo MODBUS ASCII
<7 bits de datos, paridad par, 1 bit de parada>

2 Modo MODBUS ASCII

<7 bits de datos, paridad impar, 1 bit de parada>
3 Modo MODBUS RTU

<8 bits de datos, no-paridad, 2 bits de parada>
4 Modo MODBUS RTU

<8 bits de datos, paridad par, 1 bit de parada>
5 Modo MODBUS RTU

<8 bits de datos, paridad impar, 1 bit de parada>
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Tratamiento de una falla de transmisiéon Direccién: 0903,,(42308)

Valor original: 0
Tipos: 0 - Indica la falla y continua operando
1 - Indica la falla y para con RAMPA para parar
2 - Indica la falla y disminuye la velocidad con friccién

3 - No indica ninguna falla y contintia operando

m Deteccion de tiempo de espera(timeout) Direccién: 0904,(42309)

Rango: 0 - Desactiva Valor original: 0
1 - Activa
eEste pardmetro se usa para el modo ASCII. Cuando este parametro esta ajustado
a 01, indica que la deteccién de tiempo de espera de respuesta de la
comunicacién esta activada y que el periodo de tiempo entre cada caracter no
puede exceder 500 ms.

Xl Duracion del timeout Direccién: 0905(42310)
Rango: 0.1 a 60.0 segundos Valor original: 0.5
XY@l Bloqueo de parametros Direccion: 0907H(42312)
Rango: 0 - Todos los parametros pueden Valor original: 0

ser configurados y leidos

1 - Solamente se puede leer todos los parametros

PRIl Restablecer al valor original Direccién: 0908;,(42313)

Rango: 0 a 99 Valor original: 0

¢ Configurando a 99 restablece todos los parametros a los valores originales de
fabrica.

m @ Parametro de transferencia en bloque 1 Direccién: 090B,(42316)

Rango: 0-00 a P8-01, y P9-99 Valor original: 9-99
* La configuracién P9-99 desactiva el parametro.

PAVA ¢ Parametro de transferencia en bloque 2 Direccion: 090C,(42317)

Rango: 0-00 a P8-01, y P9-99 Valor original: 9-99

e La configuracion P9-99 desactiva el pardmetro.
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PAEN @ Parametro de transferencia en bloque 3 Direccién: 090D;(42318)
Rango: 0-00 a P8-01, y P9-99 Valor original: 9-99
e La configuracion en P 9-99 desactiva el parametro.

PAEN @ Parametro de transferencia en bloque 4 Direccion: 090E(42319)
Rango: 0-00 a P8-01, y P9-99 Valor original: 9-99
e La configuracion en P 9-99 desactiva el pardmetro.

PAERN @ Parametro de transferencia en bloque 5 Direccién: 090F(42320)

9-17

9-20

4-48

Rango: 0-00 a P8-01, y P9-99 Valor original: 9-99
e La configuracion en P 9-99 desactiva el parametro.

@ Parametro de transferencia en bloque 6 Direccion: 09104(42321)

Rango: 0-00 a 8-01, y 9-99 Valor original: 9-99

e La configuracion en P 9-99 desactiva el parametro.

@ Parametro de transferencia en bloque 7 Direccion: 0911(42322)

Rango: 0-00 a 8-01, y 9-99 Valor original: 9-99
* La configuracién en P 9-99 desactiva el pardmetro.

@ Parametro de transferencia en bloque 8 Direccion: 0912},(42323)

Rango: 0-00 a 8-01, y 9-99 Valor original: 9-99
e La configuracion en P 9-99 desactiva el parametro.

@ Parametro de transferencia en bloque 9 Direccion: 0913(42324)

Rango: 0-00 a 8-01, y 9-99 Valor original: 9-99

e La configuracion en P 9-99 desactiva el pardmetro.

@ Parametro de transferencia en bloque 10 Direccion: 0914H(42325)

Rango: 0-00 a 8-01, y 9-99 Valor original: 9-99
e La configuracion en P 9-99 desactiva el parametro.
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3 & Referencia de velocidad del RS485 Direccién: 091A(42331)

Rango: 0.0 a 400.0 Hz

e Este parametro es usado para ajustar la frecuencia de referencia cuando el
variador de frecuencia es controlado por una interfase de comunicacion.

Valor original: 60.0

¥l ¢ Comando de FUNCIONAR (RUN) Direccion: 091By(42332)

Rango: O - Parar

Valor original: 0

1 - Correr
%% ¢ Comando de direccion Direccién: 091C(42333)
Rango: 0 - Hacia adelante Valor original: 0
1 - En direccion inversa
&N ¢ Falla externa Direccion: 091Dy(42334)
Rango: 0 - No hay falla Valor original: 0
1 - Falla externa
Xl ¢ Restablecer falla Direccion: 091E;(42335)
Rango: 0 - Ninguna Accién Valor original: 0
1 - Restablecer falla
=3Il ¢ Comando de PULSAR Direccién: 091F(42336)

Rango: O - Parar
1 - Pulsar

Valor original: 0
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B
m Ndamero de serie GS Direccion: 0929,(42346)
Valor original: 1
Tipos: 1 GS1
2 GS2
3 GS3
4 GS4

9-42 Informacion sobre el modelo del fabricante Direccién: 092A(42347)

Valor original: ##

Modelos: 0 GS1-10P2 (120V, monofasico, 0.25HP)
1 GS1-10P5 (120V, monofasico, 0.5HP)
2 GS1-20P2 (230V, mono-/trifasico, 0.25HP)
3 GS1-20P5 (230V, mono-/trifasico, 0.5HP
4 GS1-21P0 (230V, mono-/trifasico, THP)
5 GS1-22P0 (230V, trifasico, 2HP)
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